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当伺服驱动器出现如下故障时，如自动重启、开不了机、缺相故障、过流故障、过压故障、欠压故障、
过热故障、过载故障、接地故障、有显示无输出、绿色灯电机不动、不显示、不运转故障、上电跳闸、
过电流、电路板坏了、主板故障、启动就停机、指示灯一直闪、报警故障、飞车等，找昆耀自动化，免
费检测，维修后有质保

  不得在开啟电源情况下改变配线，否则可能造成触电或人员受伤，只有合格的电机人员才可以安装配
线及修理保养伺服驱动器以及伺服电机，主电路配线请不要将动力和小信号线从同一管道内穿过，也不
要将其绑扎在一起，配线时。。 如果出现以下错误之一，则不会跳闸状态，并且出现，在这种情况下，
请通过关闭电源，原因并再次打开电源来错误，过电流，过热，编码器A/B相位错误，编码器通信错误，
编码器断开，编码器通信数据错误，EEPROM参数错误。。 剎车制动模块端连接至伺服驱动器端子其剎
车制动模块为选用品通常不需连接，若需连接时为伺服电机作大量负功，所產生庞大回升，利用剎车制
动模块将回升抵消两处接地端子连接至电源地线以及电机的地线连接器连接上位控制器。。
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1、过热工业自动化和电子产品通常容易过热。长时间运行会对您的机器造成损害。如果机柜内的温度没
有得到适当的调节，伺服驱动器和其他电子设备就会面临过热的风险。轻微的性能不佳终会变成明显的
损坏，后完全失败。不要试图通过操作柜门来降低温度。这只会让您的伺服驱动器暴露在过多的灰尘和
污垢中。监控工作温度。现货表现不佳。在完全出现故障之前对您的伺服驱动器进行保养和维修。

2、伺服电机无法启动如果您的伺服电机无法启动，并不一定意味着问题就出在这方面。在伺服系统中，
电机和驱动器专门协同工作。检查驱动器的 DAC 输出（数模转换器）。如果 DAC 参数值为零或接近零
，则问题在于驱动器而不是电机。如果是伺服电机出现问题，您可以联系我们，昆耀自动化 电机团队将
维修和测试您的部件。尽力测试这两个单元。无论哪一个不起作用，请通过电话、电子邮件或网络聊天
与我们预订伺服电机或伺服驱动器维修。

3、明显的噪音当然，您的伺服驱动器在运行时会发出嗡嗡声。如果噪音确实变得过大，则可能出现电气
问题。例如，这可能是错误的接线。除了噪音之外，您还可能会注意到驱动器、控制柜内或所连接电机
的过度振动、温度等。操作人员和工程师都应该留意是否有异常噪音。在小问题变成大问题之前解决它
们。

4、表现不佳随着您的伺服系统老化，您可以预期性能会逐渐变差。然而，如果它变得太重要，那么您就
会失去潜在的生产时间。仅仅大限度地减少停机时间是不够的。您需要确保设备充分发挥其潜力。监控
系统的扭矩、电压和额定值。如果性能仍然不佳，请考虑使用 昆耀自动化 进行维修。

端子允许用于多股导线和实心导线。如有可能，请使用电缆末端（套圈）。连接功率级电源的前提条件
请注意以下信息：三相设备只能通过三相连接和操作。使用上游电源保险丝。如果使用外部电源滤波器
，则如果外部电源滤波器与设备之间的长度超过毫米（英寸），则电源线的两端屏蔽并接地。请参阅第
ULC和CSA条件（请参阅第页）以了解符合UL的设计。

  要更改安装方法，请更改L形支架-ets提供，业余伺服是一种流行且廉价的运动方法控制，它们为大多
数R/C和机器人爱好者的需求提供了现成的解决方案，爱好伺服系统无需为每种应用定制设计控制系统
，没有业余伺服(以下仅称为伺服器)您将:设计控制系统分析瞬态响应微调反馈回路确定合适的齿轮比以
获得所需的速度或。。 另外，即使是记载在[注意"中的事项，也有可能因情况不同而导致严重后果，标
有警告标识的处均为重要内容，请遵守，读完该手册后，请将其保管在使用人任何时候都能看到的地方
，符号根据需要采用符号，以便一看就能理解显示的要点。。 脉冲设置与常规运行的切换等通过这种方



式，可以实现频率设定模式之间的相互切换，如PID运行与常规运行的切换，简单PLC与常规运行的切换
，脉冲设定与模拟设定的切换，模拟设定与常规运行的切换，通过修改此功能码。。

安装有规律空间（至少毫米）的伺服驱动器警告它们之间。接线时要注意散热片维护和修理请勿拆卸或
改造产品。任何警告用户拆卸后造成的损坏或改型产品将被排除在公司的保修。对于因本产品改型而造
成的伤害或人身伤害，概不负责。由于机械摩擦或热量而导致使用寿受限的零件需要定期使用。请参阅
第章。如果无法解决故障。

Siemens伺服驱动器显示F1000报错维修二十年经验一般是通过方位、速度和力矩三种办法对伺服马达进行
操控，完成高精度的传动系统定位，目前是传动技术的高端产品。伺服驱动器维修检测的一些方法、示
波器检伺服驱动器修理查驱动器的电流监控输出端时，发现它全为噪声，无法读出毛病原因：电流监控
输出端没有与沟通电源相隔离(变压器)。处理办法：能够用直流电压表检测观察。  kjsdfgvwrfvwse
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