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磨板机 新宝SHIMPO运动控制器维修二十年经验

当伺服驱动器出现如下故障时，如自动重启、开不了机、缺相故障、过流故障、过压故障、欠压故障、
过热故障、过载故障、接地故障、有显示无输出、绿色灯电机不动、不显示、不运转故障、上电跳闸、
过电流、电路板坏了、主板故障、启动就停机、指示灯一直闪、报警故障、飞车等，找昆耀自动化，免
费检测，维修后有质保

  -编号名称设定范围初始值变更零速度幅度(刻度)一直是判定伺服电机是否停止了的参数，设定零速度
信号接通的幅度，旋转速度零速度幅度(参数号)零速度零偏差信号与零速度信号两者在定位结束否的判
定期间如果连续接通。。 转子磁场被切换，然后用这种方法，转子磁场从不赶上定子领域，旋转速度(即
转子旋转的速度)取决于转子磁场的强度，换句话说，电动机上的电压越大，转子越快将转向，额定速度
百分比以下将简要探讨各种绕线磁场电动机和永磁体(PMDC)电机。。 ，，来此一现象，令端低通滤波
器令端低通滤波器通常用来衰减掉不想要的高频响应或噪声，并兼具令平滑效果，相关参数模拟速度指
令加减速平滑常数低通平滑滤波通讯初值相关索引节控制模式单位设定范围关闭此功能将设为则取消低
通滤波器的功能变成令直接过去。。



磨板机 新宝SHIMPO运动控制器维修二十年经验

1、过热工业自动化和电子产品通常容易过热。长时间运行会对您的机器造成损害。如果机柜内的温度没
有得到适当的调节，伺服驱动器和其他电子设备就会面临过热的风险。轻微的性能不佳终会变成明显的
损坏，后完全失败。不要试图通过操作柜门来降低温度。这只会让您的伺服驱动器暴露在过多的灰尘和
污垢中。监控工作温度。现货表现不佳。在完全出现故障之前对您的伺服驱动器进行保养和维修。

2、伺服电机无法启动如果您的伺服电机无法启动，并不一定意味着问题就出在这方面。在伺服系统中，
电机和驱动器专门协同工作。检查驱动器的 DAC 输出（数模转换器）。如果 DAC 参数值为零或接近零
，则问题在于驱动器而不是电机。如果是伺服电机出现问题，您可以联系我们，昆耀自动化 电机团队将
维修和测试您的部件。尽力测试这两个单元。无论哪一个不起作用，请通过电话、电子邮件或网络聊天
与我们预订伺服电机或伺服驱动器维修。

3、明显的噪音当然，您的伺服驱动器在运行时会发出嗡嗡声。如果噪音确实变得过大，则可能出现电气
问题。例如，这可能是错误的接线。除了噪音之外，您还可能会注意到驱动器、控制柜内或所连接电机
的过度振动、温度等。操作人员和工程师都应该留意是否有异常噪音。在小问题变成大问题之前解决它
们。

4、表现不佳随着您的伺服系统老化，您可以预期性能会逐渐变差。然而，如果它变得太重要，那么您就
会失去潜在的生产时间。仅仅大限度地减少停机时间是不够的。您需要确保设备充分发挥其潜力。监控
系统的扭矩、电压和额定值。如果性能仍然不佳，请考虑使用 昆耀自动化 进行维修。

他们是一个双Y轴的加工设备，跳故障的是Y，一般这种设计方式双Y都是做同步运动的，正常来说参数
肯定是一模一样，所以我们台达伺服驱动器维修工程师建议客户，先把Y的驱动器换到Y来，看什么情况
，换过之后依然跳，在把编码器线换过来，也是跳报警，检查到这，我们台达驱动器维修人员包括客户
都清楚是哪里问题了。

  并作为现成的电动机/驱动器包装提供，四个电机(ML-160型，基础版图-，T09，T0170和T0171的变压
器尺寸-mm(lns)6BLSERVODRIVES用户指南可能的电动机/驱动器组合的扭矩曲线为动力/驱动包如图-
所示。。 连接到COM-清理柜台，使用Pr4D选择模式(0=水平，1=边缘)内部速度选择2(输入)，用这个来-
使用INH信号(输入)获取，有关详细信息，请参阅Pr05(速度设置切换)说明，选择令脉冲输入抑制信号(输
入)。。 要更改速度或方向，请调整以下参数，Pr50(速度令输入增益)Pr51(速度令输入反演)见附录[参数"
报错选择正常的自动增益调谐模式，按SET键一次，按模式切换键三次，马达开始运转，大约15秒，电机



重复循环5次(多)。。

（即使在断开伺服驱动器电源后，残余电压也可能在“充电”LED熄灭之前。请一直留在伺服驱动器内
。）交流伺服伺服驱动器工作时，不要监视电路板上的信号。确保导线连接正确，交流伺服部件连接正
确接地的。使用符合AWG/MCM标准的接地线，并使其尽可能短。（电缆电阻不应超过q。）可以在一
个安装多个交流伺服单元。

磨板机 新宝SHIMPO运动控制器维修二十年经验您可以使用参数MON_SWLimMode来设置达到限制的行
为。取决于负载的偏差是参考与实际之间由负载引起的差。可使用参数读取运行过程中与负载有关的偏
差以及迄今为止达到的大偏差。可以设置大允许的与负载有关的偏差。另外，您可以设置错误类别。可
用性在以下操作模式下可以监视与负载有关的偏差：电子齿轮（同步）个人资料归巢运动顺序（运动。
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