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锣床 迪普马DUPLOMATIC伺服驱动器维修公司规模大

  电机会依据所设定的减速进行减速停止，其未走完的剩余脉冲会被捨弃掉，当信号再次触发时，电机
会走向当前所下达的目标，第十二章应用例说明系列分度功能相关参数说明相关参数通讯参数说明控制
模式设定值设为模式正向扭矩旋转设为模式反向扭矩旋转扭矩限制设定扭矩缩减值以额定扭矩的百分比
表示驱动模式设定正转寻找逆转寻找。。

伺服系统通常是非常可靠和高效的闭环系统。同时，任何单个组件出现问题都可能导致整个伺服驱动系
统故障。以下是我们在昆耀维修和修理伺服驱动器时通常会遇到的一些问题

  若控制令不平滑变动时，平滑常数值加大可降低机构的运转振动现象，第七章参数与功能系列速度控
制增益初值通讯相关索引节控制模式单位设定范围参数功能速度控制增益值加大时，可提昇速度应答性
，但若设定太大时易產生振动及噪音。。 编码器的大配线长度为，根据配线用电缆线而受到制约，电机
侧法兰以下(含)和法兰以上(含)电机侧编码器插头针脚定义法兰及以下塑料插头法兰及以上航空插头驱动
器侧及电机侧编码器线管脚定义端子号信号名称电机侧光电编码器输出管脚定义+(驱动器输出)驱动器输
出)++外壳屏蔽线主回路接线驱动器工作电源插头和动力输。。 请参考参数设定，第三章配线系列扭矩



模式标准接线第三章配线系列註为高解析系列编码器接脚对应编号，请参考参数设定，第三章配线系列
此页有意留为空白第四章面板显示及操作本章说明与高解析系列伺服驱动器的面板状态显示及各项操作
说明。。
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1、示波器看起来似乎都是噪声在许多情况下，这仅意味着电流监控输出尚未与交流电源或变压器正确隔
离。2、伺服电机在一个方向上的运行速度比另一方向上的运行速度快这可能表明电机本身存在相位错误
。偏差电位计也可能位于错误的位置。测试/偏差开关也可能切换到错误的设置。3、伺服电机停转或溅
射这可能是速度反馈的极性错误。根据您单位的具体情况，有多种方法可以解决此问题。由于功率反馈
问题，编码器功率也可能丢失。如果是这种情况，电源检查通常可以帮助识别问题。4、LED
呈绿色，但伺服电机不转动假设电机本身没有问题，则可能需要对 INHIBIT 端口进行一些故障排除。也
有可能令信号未正确连接到伺服驱动器信号。5、内部短路或电路板问题大多数类型的工业电子设备都依
赖印刷电路板来运行，终任何印刷电路板都可能发生故障。这也是伺服驱动器和伺服放大器的潜在问题
根源。必要的 PCB 服务可能包括更换电阻器、电容器和二极管，还可能需要金手指接触和走线服务。

对环境有要求。因此它可以用于对成本的普通工业和民用场合。无刷电机体积小，重量轻，出力大，响
应快，速度高，惯量小，转动平滑，力矩稳定。控制复杂，容易实现智能化，其电子换相方式灵活，可
以方波换相或正弦波换相。电机免维护，效率很高，运行温度低，电磁辐射很小，长寿，可用于各种环
境。

  请调整以下参数，Pr50(速度令输入增益)Pr51(速度令输入反演)见附录[参数"检查接线确保所有接线(尤
其是主电源和电机输出)正确，确保没有不正确的接地连接，接地线连接正确，检查电源规格确保LED显
示屏电压正确。。 RIO，AxisLink，DH-485)，选择[轴/驱动器数据下载"，X出现在文本前面的框中，这
允许将[轴使用"设置与图表一起下载，单击保存，信息被保存，并显示图窗口，从菜单栏中选择文件，
出现文件菜单。。 此时通过断开外围设备的接地线，可能会防止误动作产生，选件和辅助设备抗产品数
据线路滤波器数据线路滤波器可安装在编码器电缆等处以防止，数据线路滤波器产品制制作了例子，下
面给出了制的技术参数阻抗用于固定电缆的环扣产品名称序号单位外形规格图浪涌吸收器伺服放大器的
辅助电路中使用交流继电器。。



保持产业健康快速可持续发展。根据规划，到年，工业机器人年产量达到万台，其中六轴及以上机器人
达到万台以上，机器人密度达到以上;服务机器人年销售收入超过亿元，在助老助残、医疗康复等领域实
现小批量生产及应用;培育家以上的龙头企业，打造个以上机器人配套产业集群。机器人主要用的伺服为
安川伺服。

锣床 迪普马DUPLOMATIC伺服驱动器维修公司规模大是我们金汇能公司**的维修项目之一。可快速普传
伺服驱动器在上电无显示、缺相、过流、过压、欠压、过热、过载、接地、参数错误、有显示无输出、
模块损坏、更换配件等故障。2013年5月6日，一位来自湖北京山的周先生来电给我咨询，普传伺服驱动
器PI8100004G3在使用过程中出现E.PG-代码。  kjsdfgvwrfvwse
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