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产品名称 西门子代理|聊城PLC模块总代理

公司名称 浔之漫智控技术（上海）有限公司总部

价格 800.00/件

规格参数

公司地址 上海市松江区石湖荡镇塔汇路755弄29号1幢一层
A区213室

联系电话 15021292620 15021292620
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运动控制器控制伺服电机通常采用两种指令方式：

1，数字脉冲 这种方式与步进电机的控制方式类似，运动控制器给伺服驱动器发送“脉冲/方向”或“C
W/CCW”类型的脉冲指令信号；伺服驱动器工作在位置控制模式，位置闭环由伺服驱动器完成。日系
伺服和国产伺服产品大都采用这种模式。其优点是系统调试简单，不易产生干扰，但缺点是伺服系统响
应稍慢。

2，模拟信号 这种方式下，运动控制系统给伺服驱动器发送+/-10V的模拟电压指令，同时接收来自电机
编码器或直线光栅等位置检测元件的位置反馈信号；伺服驱动器工作在速度控制模式，位置闭环由运动
控制器完成。欧美的伺服产品大多采用这种工作模式。其优点是伺服响应快，但缺点是对现场干扰较敏
感，调试稍复杂。

以下介绍运动控制器以模拟量信号控制伺服电机的一般调试步骤：

1、初始化参数在接线之前，先初始化参数。在控制器上：选好控制方式；将PID参数清零；让控制器上
电时默认使能信号关闭；将此状态保存，确保控制器再次上电时即为此状态。



在伺服驱动器上：设置控制方式；设置使能由外部控制；编码器信号输出的齿轮比；设置控制信号与电
机转速的比例关系。一般来说，建议使伺服工作中的大设计转速对应9V的控制电压。比如，松下MINAS 
A4系列伺服驱动器的速度指令增益参数Pr50用来设置1V指令电压对应的电机转速（出厂值为500），如果
你只准备让电机在1000转以下工作，那么，将这个参数设置为111。

2、接线将控制器断电，连接控制器与伺服之间的信号线。以下的连线是必须的：控制器的模拟量输出线
、使能信号线、伺服输出的编码器信号线。复查接线没有错误后，将电机和控制器上电。此时电机应该
不动，而且可以用外力轻松转动，如果不是这样，检查使能信号的设置与接线。用外力转动电机，检查
控制器是否可以正确检测到电机位置的变化，否则检查编码器信号的接线和设置

3、试方向对于一个闭环控制系统，如果反馈信号的方向不正确，后果肯定是灾难性的。通过控制器打开
伺服的使能信号。此时伺服电机应该以一个较低的速度转动，这就是所谓的“零漂”。一般控制器上都
会有抑制零漂的指令或参数。使用这个指令或参数，看电机的转速和方向是否可以通过这个指令（参数
）控制。如果不能控制，检查模拟量接线及控制方式的参数设置。确认给出正数，电机正转，编码器计
数增加；给出负数，电机反转转，编码器计数减小。如果电机带有负载，行程有限，不要采用这种方式
。测试不要给过大的电压，建议在1V以下。如果方向不一致，可以修改控制器或电机上的参数，使其一
致。

4、抑制零漂在闭环控制过程中，零漂的存在会对控制效果有一定的影响，好将其抑制住。使用控制器或
伺服上抑制零飘的参数，仔细调整，使电机的转速趋近于零。由于零漂本身也有一定的随机性，所以，
不必要求电机转速**为零。

5、建立闭环控制再次通过控制器将伺服使能信号放开，在控制器上输入一个较小的比例增益，至于多大
算较小，这只能凭感觉了，如果实在不放心，就输入控制器能允许的小值。将控制器和伺服的使能信号
打开。这时，电机应该已经能够按照运动指令大致做出动作了。

6、调整闭环参数细调控制参数，确保电机按照控制器的指令运动，这是必须要做的工作，而这部分工作
，更多的是经验，这里只能从略了。
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