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产品详情

伺服电机恢复出厂设置方法

松下伺服电机恢复出厂设置方法 先设置电机参数，在设置控制模式里恢复出厂设置。

具体分析如下：

LED初始显示r 0状态下，按S键进入监视模式，显示d01.SPd等监视类别。

按M键三下切换到辅助功能模式，显示AF_ACL。

然后按六下▲，或者按两下▼键，就显示参数初始化选项AF_ini。

按S键进入参数初始化的执行界面，显示ini -。

在参数初始化执行界面下(显示“ini -”)，持续按住▲约5秒，显示右边的“-”一步一步往左走，走到尽
头显示“StArt.”，然后显示“FiniSh.”参数初始化结束。

若有错误发生，或者发生部分错误时，750w伺服电机，参数的初始化状态StArt.就会直接跳到Error显示。
此时要检查或检测伺服是否有故障或其它原因等。

关于松下伺服电机如何恢复出厂设置?伺服电机恢复出厂设置方法，想要了解更多的，可关注松下伺服电
机，如有需要了解松下PLC、松下传感器、松下伺服电机、松下伺服马达的相关技术知识，欢迎留言获
取!

松下伺服电机



伺服电机抖动原因分析

① 伺服配线：

a.使用标准动力电缆，编码器电缆，控制电缆，富士伺服电机，电缆有无破损;

b.检查控制线附近是否存在干扰源，是否与附近的大电流动力电缆互相平行或相隔太近;

c.检查接地端子电位是否有发生变动，切实保证接地良好。

② 伺服参数：

a.伺服增益设置太大，建议用手动或自动方式重新调整伺服参数;

b.确认速度反馈滤波器时间常数的设置，初始值为0，可尝试增大设置值;

c.电子齿轮比设置太大，建议恢复到出厂设置;

d.伺服系统和机械系统的共振，尝试调整陷波滤波器频率以及幅值。

③ 机械系统：

a.连接电机轴和设备系统的联轴器发生偏移，安装螺钉未拧紧;

b.滑轮或齿轮的咬合不良也会导致负载转矩变动，尝试空载运行，如果空载运行时正常则检查机械系统
的结合部分是否有异常;

c.确认负载惯量，力矩以及转速是否过大，尝试空载运行，如果空载运行正常，则减轻负载或更换更大
容量的驱动器和电机。

 

伺服电机通常由以下几个主要部分组成：

电机部分：伺服电机的电机部分一般由转子、定子、绕组、磁极等部件组成。电机的类型包括直流伺服
电机、交流伺服电机、步进伺服电机等，每种类型的电机在结构和控制方式上都有所不同。

传感器部分：伺服电机的传感器部分通常包括位置传感器、速度传感器、扭矩传感器等，用于实时检测
电机的位置、速度和扭矩等参数，并将检测结果反馈给控制系统进行实时调整。

控制器部分：伺服电机的控制器部分通常由控制芯片、放大器、编码器等组成，用于接收传感器反馈的
参数，并将控制信号输出到电机，实现对电机的位置、速度和扭矩等参数的控制和调整。

电源部分：伺服电机的电源部分通常由电源变压器、整流器、滤波器等组成，用于提供稳定的电源电压
和电流，伺服电机，保证电机正常工作。

机械部分：伺服电机的机械部分通常由减速器、联轴器、传动装置等组成，用于将电机输出的旋转运动



转换为线性运动或其他特定运动形式，满足不同应用需求。

总之，伺服电机由多个部分组成，禾川伺服电机，每个部分都有不同的功能和作用，协同工作，完成对
电机的控制和调整，实现精密的位置、速度和扭矩控制，适用于机械自动化、机器人控制、航空航天等
领域。

关于伺服电机由哪些部分组成?松下伺服电机组成部分的知识点，想要了解更多的，可关注松下伺服电机
，如有需要了解松下PLC、松下传感器、松下伺服电机、松下伺服马达的相关技术知识，欢迎留言获取!

富士伺服电机-伺服电机-日弘忠信由深圳市日弘忠信电器有限公司提供。深圳市日弘忠信电器有限公司
是从事“松下伺服电机,松下PLC,松下传感器,气动产品”的企业，公司秉承“诚信经营，用心服务”的理
念，为您提供更好的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：薛先生。
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