
伺服电机 日弘忠信 50w伺服电机

产品名称 伺服电机 日弘忠信 50w伺服电机

公司名称 深圳市日弘忠信电器有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 深圳市宝安区28区新安三路一巷24号汇聚宝安湾
智创园B栋408

联系电话 13530126573 13530126573

产品详情

松下伺服电机

 

伺服电机和力矩电机的区别

一、性能不同

1、伺服电机：可使控制速度，位置精度非常准确，可以将电压信号转化为转矩和转速以驱动控制对象。
伺服电机转子转速受输入信号控制，并能快速反应，400w伺服电机，在自动控制系统中，用作执行元件
，且具有机电时间常数小、线性度高、始动电压等特性。

2、力矩电机：一种极数较多的特种电机，可以在电动机低速甚至堵转(即转子无法转动)时仍能持续运转
，不会造成电动机的损坏。而在这种工作模式下，电动机可以提供稳定的力矩给负载。

二、原理不同

1、伺服电机：使物体的位置、方位、状态等输出被控量能够跟随输入目标(或给定值)的任意变化的自动
控制系统。伺服主要靠脉冲来定位，基本上可以这样理解，伺服电机接收到1个脉冲，就会旋转1个脉冲
对应的角度，从而实现位移。

2、力矩电机：力矩电动机允许长期低速运转(甚至堵住不动)，它的发热很严重，通常采用外加鼓风机强
迫风冷。使用力矩电动机时应注意检查鼓风机的运行情况是否良好，其周围应有良好的通风环境，不允
许有干燥物。粉尘或挥发性可燃油类等靠近。



松下伺服电机

伺服电机抖动原因分析

① 伺服配线：

a.使用标准动力电缆，编码器电缆，控制电缆，电缆有无破损;

b.检查控制线附近是否存在干扰源，是否与附近的大电流动力电缆互相平行或相隔太近;

c.检查接地端子电位是否有发生变动，切实保证接地良好。

② 伺服参数：

a.伺服增益设置太大，建议用手动或自动方式重新调整伺服参数;

b.确认速度反馈滤波器时间常数的设置，50w伺服电机，初始值为0，可尝试增大设置值;

c.电子齿轮比设置太大，建议恢复到出厂设置;

d.伺服系统和机械系统的共振，尝试调整陷波滤波器频率以及幅值。

③ 机械系统：

a.连接电机轴和设备系统的联轴器发生偏移，安装螺钉未拧紧;

b.滑轮或齿轮的咬合不良也会导致负载转矩变动，尝试空载运行，如果空载运行时正常则检查机械系统
的结合部分是否有异常;

c.确认负载惯量，力矩以及转速是否过大，尝试空载运行，伺服电机，如果空载运行正常，则减轻负载
或更换更大容量的驱动器和电机。

松下伺服电机代理—日弘忠信今天给大家讲讲松下伺服马达报警16故障怎么解决?16故障码解决方法。首
先检查机械部份有没有卡住或减轻负载，如果确认机械部份没有问题，那就可以确定是伺服驱动器坏了
，实际没有过载，但是伺服驱动器内部检测环节出了问题，误报警，此时，只需把伺服驱动器拆下来送
修就可以了。

松下驱动器报警维修：16是过载 ，原因 转矩指令实际值超过参数 Pr72
设定的过载水平时，按照电机的过载保护时限特性，过载保护功能。

1)电机长时间重载运行，其有效转矩超过了额定值。



2)增益设置不恰当，导致振动或振荡。电机出现震动或异常响声。参数 Pr20(惯量比)设得不正确。

3)电机电缆连接错误或断开。

4)机器碰到重物，200w伺服电机，或负载变重，或被缠绕住。

5)电磁制动器被接通制动(ON)。

6)多个电机接线时，某些电机电缆接错到了别的轴上。 解决方法：过载时间常数取决于电机特性。

用 PANATERM 波形图功能监测转矩(电流)的振荡或波动。检查 PANATERM
上的过载报警显示内容和负载率。

松下伺服驱动器16故障码解决方法：

1)增大驱动器与电机的容量。延长加/减速时间。减轻负载。

2)重新调整增益。

3)按照接线图，正确连接电机电缆。

4)清除缠绕物。减轻负载。

5)测量施加到制动器上的电压。断开其连接。

6)将电机电缆和编码器电缆正确的连接到对应的轴上。

伺服电机-日弘忠信-50w伺服电机由深圳市日弘忠信电器有限公司提供。深圳市日弘忠信电器有限公司是
一家从事“松下伺服电机,松下PLC,松下传感器,气动产品”的公司。自成立以来，我们坚持以“诚信为本
，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“日弘忠信,松下,禾川,汇川”品牌拥有良好口碑。
我们坚持“服务至上，用户至上”的原则，使日弘忠信在交流电动机中赢得了客户的信任，树立了良好
的企业形象。 特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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