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产品名称 二手搬运机器人 安阳搬运机器人
天津华茂致远机器人

公司名称 天津华茂致远自动化科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市武清区福源道75号

联系电话 18512233227 18512233227

产品详情

     天津华茂致远自动化科技有限公司，是一家从事工业机器人系统集成、非标自动化设备设计制造
、工业机器人及其周边产品销售、工业机器人维护保养等，是集设计、制造、集成、销售、服务于一体
的工业自动化技术公司。公司与KUKA、ABB、FANUC、YASKAWA、节卡、埃斯顿、图灵等大公司形
成长期战略合作 

      随着机器人控制技术的发展和封闭结构机器人控制器的缺陷，开发模块化、标准化的开放式机
器人控制器是当前机器人控制器的一个发展方向。

     KUKA的创新理念为未来的自动化奠定了坚实的基础。减少自动化集成、维护和维护费用。同时
，系统的效率和灵活性不断提高。因此，Kuka开发了一种新的系统架构，其结构清晰，二手搬运机器人
，强调使用开放和的数据标准。安全控制（SafetyControl）、集成在该系统体系结构中的机器人（RobotC
ontrol）、运动控制（MotionControl）、逻辑控制（LogicControl）和过程控制（ProcessControl）都具有
相同的数据基础和基础结构，可以智能地使用和共享。使系统具有的性能、升级和灵活性。时代，创造
未来。 

天津华茂致远自动化科技有限公司，是一家从事工业机器人系统集成、非标自动化设备设计制造、工业
机器人及其周边产品销售、工业机器人维护保养等，是集设计、制造、集成、销售、服务于一体的工业
自动化技术公司。公司与KUKA、ABB、FANUC、YASKAWA、节卡、埃斯顿、图灵等大公司形成长期
战略合作。 

机械手的执行机构分为手部、手臂、躯干： 

1、手部 



手部安装在手臂的前端。手臂的内孔中装有传动轴，可把运用传给手腕，库卡搬运机器人，以转动、伸
曲手腕、开闭手指。 

机械手手部的构造系模仿人的手指，分为无关节、固定关节和自由关节3种。手指的数量又可分为二指、
三指、四指等，其中以二指用的多。可根据夹持对象的形状和大小配备多种形状和大小的夹头以适应操
作的需要。所谓没有手指的手部，一般都是指真空吸盘或磁性吸盘。 

2、手臂 

手臂的作用是引导手指准确地抓住工件，码垛搬运机器人，并运送到所需的位置上。为了使机械手能够
正确地工作，手臂的3个自由度都要地定位。 

3、躯干躯干是安装手臂、动力源和各种执行机构的支架 

天津华茂致远自动化科技有限公司，是一家从事工业机器人系统集成、非标自动化设备设计制造、工业
机器人及其周边产品销售、工业机器人维护保养等，是集设计、制造、集成、销售、服务于一体的工业
自动化技术公司。公司与KUKA、ABB、FANUC、YASKAWA、节卡、埃斯顿、图灵等大公司形成长期
战略合作。 

物理行业：在物流领域搬运机器人的应用尤为突出，物流主要的作业就是搬运，人工往往会因为体力不
支，而影响生产效率，采用机器人进行搬运就无需担心这些问题。 

钢铁厂：机器人用于炉料运送，减轻了工人的劳动强度。机器人在站和利用进行保鲜储存的场所，安阳
搬运机器人，用于物品的运送，避免了危险的辐射。在胶卷和胶片仓库，机器人可以在黑暗的环境中，
准确靠近运送物料和半成品。 

餐饮服务业：搬运机器人在服务业已经大显身手，如餐厅传菜上菜端茶递水等基础劳动都可以由搬运机
器人来实现。 

搬运机器人能够在高温、辐射性比较强的恶劣环境下，机器人能够胜任工作，保证人们的健康，提高企
业生产力。 

二手搬运机器人-安阳搬运机器人-天津华茂致远机器人(查看)由天津华茂致远自动化科技有限公司提供
。天津华茂致远自动化科技有限公司位于天津市武清区福源道75号。在市场经济的浪潮中拼博和发展，
目前华茂致远在工业自动控制系统及装备中享有良好的声誉。华茂致远取得全网商盟认证，标志着我们
的服务和管理水平达到了一个新的高度。华茂致远全体员工愿与各界有识之士共同发展，共创美好未来
。
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