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产品名称 河源伦茨Lenze伺服驱动器维修|云浮维修伦茨Len
ze伺服驱动器

公司名称 佛山市捷德宝科技有限公司

价格 150.00/台

规格参数 用途:工控设备
品牌:伦茨Lenze
系列:FANUC

公司地址 佛山市南海区狮山镇小塘长安路玉兰楼一楼1、2
号铺(住所申报)

联系电话 13169959558 13169959558

产品详情

空载输出电压正常，带载后显示过载或过电流通常是由于参数设置不当或驱动电路老化，模块损坏引起
。其中闭环与半闭环都是基于反馈控制原理工作的。或许有人会以为他们在故意的拖延时间。以求能够
多要一些手续费，只要你把水泵送给好的水泵维修人员。数控系统维修直接检查法，数控系统维修，是
针对数控系统进行诊断、分析、解决问题的一门学科。它具有极其广泛的应用空间，对于工业生产具有
重要意义。②目视总体查看设备各部分工作状态是否处于正常状态(例如各坐标轴位置、主轴状态、刀库
、机械手位置等)，各电控装置(如数控系统、温控装置、润滑装置等)有无指示，局部查看有无烧煅，元
器件烧焦、开裂、电线电缆脱落，各操作元件位置正确与否等等即把反馈回来的实际位置与NC系统给定
的指令值进行，结果用以控制伺服电机向着误差的方向，并终达到与实际要求相符的运行结果。一般用
户所配功能卡（一般由用户自己采购一般由用户自己采购一般由用户自己采购一般由用户自己采购）。1
〉、，RS-232（理论15米）。RS-422/485（12KM不加中继），PCI/ISA总线接口，可选4/8端口。（MOXA
卡品牌），〈2〉、网卡建立Windows。怎样操控伺服电机速度快慢伺服电机是一个典型闭环反统，减速
齿轮组由电机驱动，其终端（输出端）带动一个线性的份额电位器作方位检测，该电位器把转角坐标转
换为一份额电压反馈给操控线路板。操控线路板将其与输入的操控脉冲信，发生纠正脉冲，并驱动电机
正向或反向地，使齿轮组的输出方位与期望值相符，令纠正脉冲趋于为0，然后到达使伺服电机准确与定
速的意图。

(3)故障原因：偏差电位器位置不正确。处理方法：重新设定。3、电机失速(1)故障原因：速度反馈的极
性搞错。处理方法：可以尝试以下方法。a.如果可能，将位置反馈极性开关打到另一位置。(某些驱动器
上可以)b.如使用测速机，将驱动器上的TACH+和TACH-对调接入。

对策：查看电机动力电缆和编码器电缆的配线是否正确，电缆是否有破损。输入较长指令脉冲时发作电
机差错计数器溢出过错。对策：增益设置太大，从头手动增益或运用增益功能；延长加减速时间；负载
过重，需求从头选定更大容量的电机或减轻负载，加装减速机等传动组织负荷才能。



运转过程中发作电机差错计数器溢出过错。对策：增大差错计数器溢平设定值；减慢速度；延长加减速
时间；负载过重，需求从头选定更大容量的电机或减轻负载，加装减速机等传动组织负载才能。5、ABB
机器人伺服电机修理几种故障在有脉冲输出时不工作，怎么处理。

操控器的脉冲输出当时值以及脉冲输出灯是否闪烁，承认指令脉冲现已履行并现已正常输出脉冲；查看
操控器到驱动器的操控电缆，动力电缆，编码器电缆是否配线过错，破损或许不良；查看带制动器的伺
服电机其制动。

假如是伺服Run（运转）信 一接入而且没有发脉冲的情况下发作：查看伺服电机动力电缆配线，查看是
否有不良或电缆破损；假如是带制动器的伺服电机则必须将制动器翻开；速度回路增益是否设置过大；
速度回路的积分时间常数是否设置过小。

1、初始化参数在接线之前，先初始化参数。在控制卡上：选好控制方式；将PID参数清零；让控制卡上
电时默认使能信 关闭；将此状态保存，确保控制卡再次上电时即为此状态。在伺服电机上：设置控制方
式；设置使能由外部控制；编码器信 输出的齿轮比；设置控制信 与电机转速的比例关系。

一般来说，建议使伺服工作中的设计转速对应9V的控制电压。比如，山洋是设置1V电压对应的转速，出
厂值为500，如果你只让电机在1000转以下工作，那么，将这个参数设置为111。2、接线将控制卡断电，
连接控制卡与伺服之间的信 线。

以下的线是必须要接的：控制卡的模拟量输出线、使能信 线、伺服输出的编码器信
线。复查接线没有错误后

，电机和控制卡（以及PC）上电。此时电机应该不动，而且可以用外力轻松转动，如果不是这样，检查
使能信 的设置与接线。

用外力转动电机，检查控制卡是否可以正确检测到电机位置的变化，否则检查编码器信
的接线和设置3、试方向对于一个闭环控制系统，如果反馈信
的方向不正确，后果肯定是灾难性的。通过控制卡打开伺服的使能信
。这时伺服应该以一个较低的速度转动，这就是传说中的“零漂”。

一般控制卡上都会有零漂的指令或参数。使用这个指令或参数，看电机的转速和方向是否可以通过这个
指令（参数）控制。如果不能控制，检查模拟量接线及控制方式的参数设置。确认给出正数，电机正转
，编码器计数增加；给出负数，电机反转转，编码器计数减小。

如果电机带有负载，行程有限，不要采用这种方式。测试不要给过大的电压，建议在1V以下。如果方向
不一致，可以修改控制卡或电机上的参数，使其一致。4、零漂在闭环控制过程中，零漂的存在会对控制
效果有一定的影响，将其住。

使用控制卡或伺服上零飘的参数，仔细，使电机的转速趋近于零。由于零漂本身也有一定的随机性，所
以，不必要求电机转速为零。5、建立闭环控制再次通过控制卡将伺服使能信 放开，在控制卡上输入一
个较小的比例增益，至于多大算较小，这只能凭感觉了，如果实在不放心，就输入控制卡

能允许的值。

将控制卡和伺服的使能信 打开。这时，电机应该已经能够按照运动指令大致做出动作了。6、闭环参数
细调控制参数，确保电机按照控制卡的指令运动，这是必须要做的工作，而这部分工作，更多的是经验
，这里只能从略了。



伺服电机轴承过热的原因以及相应的解决方法，大家可以根据故障原因，来根据相应的方法来进行解决
，从而帮助伺服电机恢复正常使用。当然，由于伺服电机轴承过热的原因有很多，具体的解决方法也需
要根据实际情况而定。。
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