
绘画机器人技术交流 遨博机器人 绘画机器人

产品名称 绘画机器人技术交流 遨博机器人 绘画机器人

公司名称 遨博（北京）智能科技股份有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 北京市门头沟区莲石湖西路98号院5号楼407室

联系电话 18510990120 18510990120

产品详情

机器人介绍

复合机器人是一种集AGV移动机器人和一般工业机器人功能于一体的机器人。在工业领域，一般工业机
器人被称为机械臂或机械手，主要代替人类手臂的抓取功能。AGV移动机器人是代替人类腿脚的行走功
能。复合机器人使用双手和双脚来结合这两种功能。

复合机器人通常不会使用传统的磁导航AGV，绘画机器人技术服务，往往会选择更先进的导航方式，比
如MIKELIMEI SLAM激光导航AGV。与其他导航方式相比，SLAM激光导航AGV具有以下优点:自主路径
规划、自主导航、完全无轨和自由路径行走，大大提高了复合机器人的灵活性。

机器人的用途

机器人的用途是根据机器人的种类来区分的，一般的双足类人机器人如：韩国的Minirobot，日本的KON
DO都是进行舞蹈表演的，中国的金刚机器人是用来踢足球和搏击的，而且在很多赛事都拿到了不错的成
绩。要是一般的迎宾机器人的话就是在酒店或者旅游景点啊做讲解和迎宾用的。美国IRobot公司的4230
、4220、5800还有中国的QQ-2（台湾）等这些都是清洁机器人，它们可以方便的清洁橱柜、桌子底以及
其他不方便清洁的地方。

智能机器人分类



可分为一般机器人和智能机器人。

一般机器人是指不具有智能，只具有一般编程能力和操作功能的机器人。

到目前为止，绘画机器人，在世界范围内还没有一个统一的智能机器人定义。大多数人认为智能机器人
至少要具备以下三个要素：一是感觉要素，用来认识周围环境状态；二是运动要素，对外界做出反应性
动作；三是思考要素，绘画机器人技术推广，根据感觉要素所得到的信息，思考出采用什么样的动作。
感觉要素包括能感知视觉、接近、距离等的非接触型传感器和能感知力、压觉、触觉等的接触型传感器
。这些要素实质上就是相当于人的眼、鼻、耳等五官，绘画机器人技术交流，它们的功能可以利用诸如
摄像机、图像传感器、超声波传成器、激光器、导电橡胶、压电元件、气动元件、行程开关等机电元器
件来实现。对运动要素来说，智能机器人需要有一个无轨道型的移动机构，以适应诸如平地、台阶、墙
壁、楼梯、坡道等不同的地理环境。它们的功能可以借助轮子、履带、支脚、吸盘、气垫等移动机构来
完成。在运动过程中要对移动机构进行实时控制，这种控制不仅要包括有位置控制，而且还要有力度控
制、位置与力度混合控制、伸缩率控制等。智能机器人的思考要素是三个要素中的关键，也是人们要赋
予机器人必备的要素。思考要素包括有判断、逻辑分析、理解等方面的智力活动。这些智力活动实质上
是一个信息处理过程，而计算机则是完成这个处理过程的主要手段。

绘画机器人技术交流-遨博机器人(在线咨询)-绘画机器人由遨博（北京）智能科技股份有限公司提供。
行路致远，砥砺前行。遨博（北京）智能科技股份有限公司致力成为与您共赢、共生、共同前行的战略
伙伴，更矢志成为机械及工业制品项目合作具有竞争力的企业，与您一起飞跃，共同成功!
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