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产品详情

智能机器人技术

人机接口

智能机器人的研究目标并不是完全取代人，复杂的智能机器人系统仅仅依靠计算机来控制目前是有一定
困难的，即使可以做到，也由于缺乏对环境的适应能力而并不实用。智能机器人系统还不能完全排斥人
的作用，而是需要借助人机协调来实现系统控制。因此，设计良好的人机接口就成为智能机器人研究的
重点问题之一。

机器人视觉

视觉系统是自主机器人的重要组成部分，一般由摄像机、图像采集卡和计算机组成。机器人视觉系统的
工作包括图像的获取、图像的处理和分析、输出和显示，机械臂，主要任务是特征提取、图像分割和图
像辨识。

机器人的特点是啥？无法前进后退处理办法

随着工业设备的不断发展和进步，机械臂技术交流，很多工厂企业会选择一些码垛机器人来代替人工，
机械臂技术服务，尤其是在快递物流、运输等行业。这些设备很早就被使用了。 



(1)码垛机器人的结构简单实用。整机结构设计简单、合理、实用，占地面积小。与传统堆垛机相比，可
节省约1/3的车间面积，堆垛能力可达600-1 200袋/h，用户可根据企业实际需求进行选择。 

(2)自动化程度高。从进袋、翻转、打码到码垛全过程可实现全自动连续作业。该机不仅具有正常启停功
能，还具有自诊断、报警、打印、通讯、故障联锁等功能。预留与中央控制室通讯的软件和接口。 

机器人取料手分类

磁力吸附式取料手磁力吸附式取料手是一种通过磁 力吸附物品来抓取的取料手。它适用于金属物品的
抓取，机械臂技术转让，如螺钉、铁片等。磁力吸附式取料手具有高度的稳定性和可靠性，可以在高速
运动时保持物品的稳定性。

气动夹式取料手

气动夹式取料手是一种通过气动气缸来夹取物品的取料手。 它适用于重量较大的物品的抓取，如汽车
零部件、机械零件等。气动夹式取料手具有高度的夹紧力和稳定性，可以根据不同的物品重量和形状来
设计不同尺寸和形状的夹爪。

液压夹式取料手

液压夹式取料手是一种通过液压缸来夹取物品的取料手。 它适用于重量较大的物品的抓取，如钢材、
水泥等。液压夹式取料手具有高度的夹紧力和稳定性，可以根据不同的物品重量和形状来设计不同尺寸
和形状的夹爪。

北京遨博(图)-机械臂技术服务-机械臂由遨博（北京）智能科技股份有限公司提供。遨博（北京）智能
科技股份有限公司在机械及工业制品项目合作这一领域倾注了诸多的热忱和热情，遨博机器人一直以客
户为中心、为客户创造价值的理念、以品质、服务来赢得市场，衷心希望能与社会各界合作，共创成功
，共创辉煌。相关业务欢迎垂询，联系人：张经理。
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