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产品名称 机器人解决方案技术交流 机器人解决方案
遨博智能

公司名称 遨博（北京）智能科技股份有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 北京市门头沟区莲石湖西路98号院5号楼407室

联系电话 18510990120 18510990120

产品详情

机器人取料手分类

磁力吸附式取料手磁力吸附式取料手是一种通过磁 力吸附物品来抓取的取料手。它适用于金属物品的
抓取，如螺钉、铁片等。磁力吸附式取料手具有高度的稳定性和可靠性，机器人解决方案，可以在高速
运动时保持物品的稳定性。

气动夹式取料手

气动夹式取料手是一种通过气动气缸来夹取物品的取料手。 它适用于重量较大的物品的抓取，如汽车
零部件、机械零件等。气动夹式取料手具有高度的夹紧力和稳定性，可以根据不同的物品重量和形状来
设计不同尺寸和形状的夹爪。

液压夹式取料手

液压夹式取料手是一种通过液压缸来夹取物品的取料手。 它适用于重量较大的物品的抓取，机器人解
决方案技术开发，如钢材、水泥等。液压夹式取料手具有高度的夹紧力和稳定性，可以根据不同的物品
重量和形状来设计不同尺寸和形状的夹爪。

机器人的特点是啥？无法前进后退处理办法

随着工业设备的不断发展和进步，很多工厂企业会选择一些码垛机器人来代替人工，尤其是在快递物流
、运输等行业。这些设备很早就被使用了。 



(1)码垛机器人的结构简单实用。整机结构设计简单、合理、实用，占地面积小。与传统堆垛机相比，可
节省约1/3的车间面积，堆垛能力可达600-1 200袋/h，用户可根据企业实际需求进行选择。 

(2)自动化程度高。从进袋、翻转、打码到码垛全过程可实现全自动连续作业。该机不仅具有正常启停功
能，机器人解决方案技术交流，还具有自诊断、报警、打印、通讯、故障联锁等功能。预留与中央控制
室通讯的软件和接口。 

智能机器人类别

传感型

智能机器人又称外部受控机器人。机器人的本体上没有智能单元只有执行机构和感应机构，它具有利用
传感信息（包括视觉、听觉、触觉、接近觉、力觉和红外、超声及激光等）进行传感信息处理、实现控
制与操作的能力。受控于外部计算机，在外部计算机上具有智能处理单元，处理由受控机器人采集的各
种信息以及机器人本身的各种姿态和轨迹等信息，然后发出控制指令指挥机器人的动作。机器人世界杯
的小型组比赛使用的机器人就属于这样的类型。

机器人解决方案技术交流-机器人解决方案-遨博智能由遨博（北京）智能科技股份有限公司提供。遨博
（北京）智能科技股份有限公司实力不俗，信誉可靠，在北京 门头沟区 的机械及工业制品项目合作等行
业积累了大批忠诚的客户。遨博机器人带着精益求精的工作态度和不断的完善创新理念和您携手步入辉
煌，共创美好未来！
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