
回收奥普士OTEX圆柱形光电开关CDD-11N

产品名称 回收奥普士OTEX圆柱形光电开关CDD-11N

公司名称 玉晟电子商行

价格 2456.00/件

规格参数 品牌:霍尼韦尔轮辐式拉压力传感器地磅压力传
感器
型号:松下数字光纤放大器
产地:倍福PLC控制器

公司地址 深圳市福田区园岭街道园东社区园岭八街园岭新
村92栋103

联系电话 13164738586 13164738586

产品详情

随着智能化的程度提高，机器人传感器应用越来越多。智能机器人
主要有交互机器人、传感机器人
和自主机器人3种。从拟人功能出发，视觉、力觉、触觉*为重要，早已进入实用阶段，听觉也有较大进
展，其它还有嗅觉、味觉、滑觉等，对应有多种传感器，所以机器人传感产业也形成了生产和科研力量
。

内传感器

机器介机电一体化的产品，内传感器和电机、轴等机械部件或机械结构如手臂（Arm）、手腕（Wrist）
等安装在一起，完成位置、速度、力度的测量，实现伺服控制。

直线移动传感器有电位计式传感器
和可调变压器两种。角位移传感器有电位计式、可调变压器（旋转变压器）及光电编码器三种，其中光
电编码器有增量式编码器
和**式编码器。增量式编码器一般用于零位不确定的位置伺服控制，**式编码器能够得到对应于编码器
初始锁定位置的驱动轴瞬时角度值，当设备受到压力时，只要读出每个关节编码器的读数，就能够对伺
服控制的给定值进行调整，以防止机器人启动时产生过剧烈的运动。

速度和加速度传感器

速度传感器有测量平移和旋转运动速度两种，但大多数情况下，只限于测量旋转速度。利用位移的导数
，特别是光电方法让光照射旋转圆盘，检测出旋转频率和脉冲数目，以求出旋转角度，及利用圆盘制成
有缝隙，通过二个光电二极管辨别出角速度，即转速，这就是光电脉冲式转速传感器。此外还有测速发
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电机用于测速等。

应变仪即伸缩测
量仪，也是一种应力传感器，用
于加速度测量。加速度传感器用于测量工业机器人
的动态控制信号。一般有由速度测量进行推演、已知质量物体加速度所产生动力，即应用应变仪测量此
力进行推演，还有就是下面所说的方法：

与被测加速度有关的力可由一个已知质量产生。这种力可以为电磁力或电动力，*终简化为对电流的测量
，这就是伺服返回传感器，实际又能有多种振动式加速度传感器。
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