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产品详情

机器人 力检测

力传感器通常安装在操作臂下述三个位置：

1、安装在关节驱动器上。可测量驱动器/减速器自身的力矩或者力的输出。但不能很好地
检测末端执行器与环境之间的接触力。

2、安装在末端执行器与操作臂的终端关节之间，可称腕力传感器。通常，可以测量施加
于末端执行器上的三个到六个力/力矩分量。

3、安装在末端执行器的“指尖”上。通常，这些带有力觉得手指内置了应变计，可以测
量作用在指尖上的一个到四个分力。

工业机器人的零部件控制器

控制器国内外差距。控制器是机器人的大脑。发布和传递动作指令。包括硬件和软件两部
分：硬件就是工业控制板卡。包括一些主控单元、信号处理部分等电路。国产品牌已经掌



握；软件部分主要是控制算法、二次开发等。国产品牌在稳定性、响应速度、易用性等还
有差距。

 

工业机器人的零部件控制器的问题在于。由于其“神经”的地位和门槛相对较低。成熟机
器人厂商一般自行开发控制器。以保证稳定性和维护技术体系。因此控制器的市场份额基
本跟机器人本体一致。国际上也有KEBA、倍福、贝加莱这样提供控制器底层平台的厂商
。因此在当前环境下国内研发控制器的企业会比较艰难。

汽车驾驶模拟器，保定天津工业机器人，对方向盘旋转角度的测量选用光电编码器作为传
感器。重力测量仪，采用光电编码器，把他的转轴与重力测量仪中补偿旋钮轴相连，扭转
角度仪，天津工业机器人编程，利用编码器测量扭转角度变化，如扭转实验机、渔竿扭转
钓性测试等。摆锤冲击实验机，利用编码器计算冲击是摆角变化。计米器，天津工业机器
人价格，利用滚轮周长来测量物体的长度和距离。

拉线位移传感器，利用收卷轮周长计量物体长度距离。

联轴直测，与驱动直线位移的动力装置的主轴联轴，通过输出脉冲数计量。

介质检测，在直齿条、转动链条的链轮、同步带轮等来传递直线位移信息。

天津工业机器人-海拓自动化科技公司-天津工业机器人编程由天津海拓自动化科技有限公司提供。天津
海拓自动化科技有限公司是从事“工业机器人”的企业，公司秉承“诚信经营，用心服务”的理念，为
您提供更好的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：孙兴国。
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