
工业机器人编程 海拓自动化 长春工业机器人

产品名称 工业机器人编程 海拓自动化 长春工业机器人

公司名称 天津海拓自动化科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市北辰区科技园

联系电话 18854803881 18854803881

产品详情

①分阶测量法：确定电路中的行程开关SQ、中间继电器触点KA闭合时，按启动按钮SBl，
接触器KM1不吸合，工业机器人报价，说明该电路有故障。检查时先将电源断开，测量A
、B两点电阻（注意，测量时要一直按下按钮SB1），如电阻为无穷大，说明电路断路。

②分段测量法：先切断电源，按下启动按钮SB1，两测试棒逐段或重点测试相邻两标号（
除2-11两点外）的电阻，如两点间电阻很大，说明该触点接触不良或导线断路。例如，当
测得1-3两点间电阻很大时，说明行程开关触点接触不良。这两种方法适用于开关、电器
分布距离较大的电气设备。

机械手是其发展过程中的重要产物之一，工业机器人配件，它不仅提高了劳动生产的效率
，工业机器人编程，还能代替人类完成高强度、危险、重复枯燥的工作，减轻人类劳动强
度，可以说是一举两得。在机械行业中，机械手越来越广泛的得到应用，它可用于零部件
的组装，加工工件的搬运、装卸，特别是在自动化数控机器人、组合机器人上使用更为普
遍。

机器人与机械臂在应用范围上的区别：机械臂在工业界应用广泛，其包含的主要技术是驱
动和控制，机械臂一般都是串联结构。



机器人主要分为串联结构与并联结构：并联机器人（PM）多用于需要高刚度、高精度、
高速度，无需大空间的场合，具体应用于分拣、搬运、模拟运动、并联机床、金属切削加
工、机器人关节，航天器接口等；

  机器人与机械臂的区别机械臂是机器人领域中使用广的一种机械装置，广泛应用于
工业、甚至、太空领域。机械臂分四轴五轴六轴多轴，3D／2D机器人，独立机械臂、油
压机械臂等，虽然种类很多，但是它们有一个共同点就是能接收指令并到三维（或者二维
）空间上的点进行作业。

电力驱动是目前机器人使用得多的一种驱动方式。其特点是电源方便，响应快，工业机器
人，驱动力较大（关节型的持重已达400公斤），信号检测、传递、处理方便，并可以采
用多种灵活的控制方案。驱动电机一般采用步进电机，直流伺服电机以及交流伺服电机（
其中交流伺服电机为目前主要的驱动形式）。由于电机速度高，通常采用减速机构（如谐
波传动、RV摆线针轮传动、齿轮传动、螺旋行动和多杆式机构等）。目前，有些机器人
已开始采用无减速机构的大转矩、低转速的电机进行直接驱动（DD），这既可以使机构
简化，又可提高控制精度。

工业机器人编程-海拓自动化(在线咨询)-长春工业机器人由天津海拓自动化科技有限公司提供。天津海拓
自动化科技有限公司是一家从事“工业机器人”的公司。自成立以来，我们坚持以“诚信为本，稳健经
营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“海拓”品牌拥有良好口碑。我们坚持“服务至上，用户至
上”的原则，使海拓自动化在堆垛搬运机械中赢得了客户的信任，树立了良好的企业形象。
特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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