
工业机器人厂家 北京工业机器人 天津海拓 

产品名称 工业机器人厂家 北京工业机器人 天津海拓

公司名称 天津海拓自动化科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市北辰区科技园

联系电话 18854803881 18854803881

产品详情

按用途分类

1、搬运机器人用途很广，一般只需点位控制。即被搬运零件无严格的运动轨迹要求，只
要求始点和终点位姿准确。如机床上用的上下料器人，工件堆垛机器人，注塑机配套用的
机械等。

2、喷涂机器人多用于喷漆生产线上，重复位姿精度要求不高。但由于漆雾，一般采用液
压驱动或交流伺服电机驱动。

3、焊接机器人是目前使用多的一类机器人，它又可分为点焊和弧焊两类。点焊机器人负
荷大基本介绍当提到机械人时，许多人会想到有手，有脚的人型机械.不过，弧焊机器人
主要应用于各类汽车零部件的焊接生产。在该领域，国际大型工业机器人生产企业主要以
向成套装备供应商提供单元产品为主。

4.点焊机器人具有性能稳定、工作空间大、运动速度快和负荷能力强等特点，焊接质量明
显优于人工焊接，大大提高了点焊作业的生产率。

5.激光加工机器人是将机器人技术应用于激光加工中，通过高精度工业机器人实现更加柔
性的激光加工作业。本系统通过示教盒进行在线操作，也可通过离线方式进行编程。



（1)选择合理的焊接顺序，以减小焊接变形、焊行走路径长度来制定焊接顺序。 

（2)焊空间过渡要求移动轨迹较短、平滑、安全。 

（3)优化焊接参数，为了获得的焊接参数，制作工作试件进行焊接试验和工艺评定。

（4)采用合理的变位机位置、焊姿态、焊相对接头的位置。工件在变位机上固定之后，若
焊缝不是理想的位置与角度，就要求编程时不断调整变位机，使得焊接的焊缝按照焊接顺
序逐次达到水平位置。同时，要不断调整机器人各轴位置，合理地确定焊相对接头的位置
、角度与焊丝伸出长度。工件的位置确定之后，焊相对接头的位置必须通过编程者的双眼
观察，难度较大。这就要求编程者善于总结积累经验。 

（5)及时插入清程序，编写一定长度的焊接程序后，应及时插入清程序，可以防止焊接飞
溅堵塞焊接喷嘴和导电嘴，保证焊的清洁，工业机器人多少钱，提高喷嘴的寿命，工业机
器人，确保可靠引弧、减少焊接飞溅。 

（6)编制程序一般不能一步到位，要在机器人焊接过程中不断检验和修改程序，调整焊接
参数及焊姿态等，才会形成一个好程序。

接触式传感器依靠探针沿焊缝运动，工业机器人厂家，检测探针的偏移得到焊与焊缝之间
的偏差，传感器价格低廉、原理简单、方便实现。但是随着探针磨损和变形的加剧，检测
精度逐步降低，对于复杂焊缝以及高速焊接场合检测能力一般。

对比而言，视觉传感器采集自然光焊缝图像、激光结构光图像和电弧光图像，激光传感器
单色性好、亮度高，对焊接过程的视觉采集起到很好的辅助作用，对复杂焊缝检测能力良
好。因此，具有视觉检测能力的焊接机器人更能适应环境变化，实现机器人智能化。

 

工业机器人厂家-北京工业机器人-天津海拓(查看)由天津海拓自动化科技有限公司提供。行路致远，砥砺
前行。天津海拓自动化科技有限公司致力成为与您共赢、共生、共同前行的战略伙伴，更矢志成为堆垛
搬运机械具有竞争力的企业，与您一起飞跃，共同成功!
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