
工业机器人 北京工业机器人 海拓 

产品名称 工业机器人 北京工业机器人 海拓

公司名称 天津海拓自动化科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市北辰区科技园

联系电话 18854803881 18854803881

产品详情

工业机器人由机械部分、传感部分、控制部分三大部分组成，工业机器人，这三大部分又
可分为驱动系统、机械结构系统、感受系统、机器人-环境交互系统、人机交互系统、控
制系统这六大子系统，随着我国制造业的快速发展，越来越多的工业机器人在工厂中得以
应用，工业机器人厂家，但是有许多厂家在购买工业机器人时，价格都特别贵，不知道该
如何选择合适的工业机器人，这主要是因为不了解工业机器人的系统组成和内部结构，无
法挑选价格便宜，又能满足工艺需求的。

按用途分类

1、搬运机器人用途很广，一般只需点位控制。即被搬运零件无严格的运动轨迹要求，只
要求始点和终点位姿准确。如机床上用的上下料器人，工件堆垛机器人，注塑机配套用的
机械等。

2、喷涂机器人多用于喷漆生产线上，重复位姿精度要求不高。但由于漆雾，一般采用液
压驱动或交流伺服电机驱动。

3、焊接机器人是目前使用多的一类机器人，它又可分为点焊和弧焊两类。点焊机器人负
荷大基本介绍当提到机械人时，许多人会想到有手，有脚的人型机械.不过，弧焊机器人



主要应用于各类汽车零部件的焊接生产。在该领域，国际大型工业机器人生产企业主要以
向成套装备供应商提供单元产品为主。

4.点焊机器人具有性能稳定、工作空间大、运动速度快和负荷能力强等特点，工业机器人
报价，焊接质量明显优于人工焊接，工业机器人编程，大大提高了点焊作业的生产率。

5.激光加工机器人是将机器人技术应用于激光加工中，通过高精度工业机器人实现更加柔
性的激光加工作业。本系统通过示教盒进行在线操作，也可通过离线方式进行编程。

工业机器人机械手按操作机坐标形式分为五种：

 

1、圆柱坐标型工业机器人的臂部可作升降、回转和伸缩动作;

 

2、球坐标型工业机器人的臂部能回转、俯仰和伸缩;

 

3、多关节型工业机器人的臂部有多个转动关节。

 

4、平面关节型工业机器人的轴线相互平行，实现平面内定位和定向;

 

5、直角坐标型工业机器人的臂部可沿三个直角坐标移动;

工业机器人报价-北京工业机器人-海拓(查看)由天津海拓自动化科技有限公司提供。天津海拓自动化科技
有限公司为客户提供“工业机器人”等业务，公司拥有“海拓”等品牌，专注于堆垛搬运机械等行业。
，在天津市津南区咸水沽镇聚兴道7号1号楼533-28的名声不错。欢迎来电垂询，联系人：孙兴国。
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