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址）
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产品详情

选对了 凯奇变频器升速跳闸维修后靠谱请更换控制器信号板或主控板。在有些现场，因为齿槽效应等影
响，电机低速时电流波动很大，此时变频器可能出现限流，使得变频器出现加速、限流减速等反复，而
无法正常加速或造成过流保护，这种情况下需要减小加速时间，加大限流系数，使电机快速通过波动区
域，避免过流保护。电机过流：变频器输出电流大于电机额定电流1.1倍之后开始计算电机过流，I^2t累
计超过允许值后立即报出电机过流故障。检查参数设置电机额定电流设置是否正确；电机或负载机械是
否堵转；电源电压是否过低。合康高压变频器变频器运行后电机不转：检查变频器输出是否有接触器或
开关类设备；检查变频器输出一次电缆是否连接电机；观察触摸屏是否有输出电流以及输出电压，若有
电压、无电流则说明变频器到电机的主回路开路。

选对了 凯奇变频器升速跳闸维修后靠谱如果在变频器维修过程中通过了前三个测试，那么是时候使用简
单的模板程序运行变频器的基本点动功能了。通常，当变频器进入我们的设施时，我们确保在输入模板
程序并运行测试程序之前备份变频器中当前存储的任何程序。这可确保我们拥有该程序的备份副本。

备份的佳方法取决于驱动器的品牌，但在备份后，我们要么通过键盘将变频器重置为出厂默认设置，然
后重新调试基本的启动、停止和作业应用程序，或者如果涉及编码器，则闭环。如果电机不运行，则需
要检查进入电机的输出电压和额定电流，以查看变频器是否正常工作以旋转电机。



现象：无显示。红色表笔接触直流母线的负极N（-），黑色表笔依次接触U、V、W，记录万用表上的显
示值。然后再把黑色表笔接触P（+），红色表笔依次接触U、V、W，记录万用表的现实值。六次显示值
如果基本衡，则表明变频器的IGBT逆变模块没有问题，反之相应位置的IGBT逆变模块损坏，现象：无输
出或报故障。用变频器现场拖动一台功率匹配的一部电机空载运行，调节频率F，由50HZ开始下降一直
到频率。在此过程用电流表检测电机空载电流，如果空载电流在频率下降过程中很稳，能保持基本不变
，那就是一台好的变频器。频率可以这样计算，（同步转速-
额定转速）例如，一台4极电机，额定转速是1470转，频率=（1500-1470）在工控领域。

  须大致调整以下几个参数，1，设置变频器启/停控制为外部端子运行,2，设置为自由停车方式，以避
免变频/工频切换时造成对变频器输出端的冲击,3，设置PID运行方式，压力设定值由AUX端子进入，反
馈信号由VIN端子进入,4。。 一旦频率和电压的关系建立，变频器就可以按照V/F或矢量控制方式带动负
载进行工作，使用变频调速能充分降低启动电流，提高绕组承受力，用户直接的好处就是电机的维护成
本将进一步降低，电机的寿命则相应增加，10降低电力线路电压波动在电机工频启动时。。 实际上，变
频调速器之所以能够节电，是因为其能对电动机进行调速，如果说变频调速器是节电控制产品的话，那
么所有的调速设备也都可以说是节电控制产品，变频调速器只不过比其它调速设备效率和功率因数略高
罢了，??变频调速器能否实现节电。。 是众多企业技术人员和业务人员所面临的难题，在购买变频器时
，切勿只考虑变频器的功率，而忽略负载特性和容量是否匹配，下面文章将就此点进行介绍:1，应该根
据负载的特性选择合适的变频器2，选择变频器时应以实际电机电流值作为变频器选择的依据。。

选对了 凯奇变频器升速跳闸维修后靠谱 例如，加速时间为5s，相对于惯性较大(GD2大)的负载来说，可
能太短,但相对于惯性较小(GD2小)的负载来说，又可能太长，????一般说来，对于需要在重载情况下起动
和停机的负载，在下列情况下，应考虑加大变频器的容量:?(1)要求能够快速起动和停机者,?(2)点动比较频
繁者。。此时，我们已经确定了故障原因，估计的交货时间和变频器维修费用。如果变频器完全测试良
好，则与客户沟通进一步的潜在问题。 注意事项四变频器一拖几只能工作于V/F控制方式(相对于矢量控
制方式)，并且选择合适的V/F曲线，变频器的额定工作电流应大于所有电机额定电流的总和的1.2倍以上
，注意事项五为了保护电机，每台电机前应安装热继电器。。此时，凌科自动化将从客户那里收集特定
于应用的信息，以确定它是否可能是与系统相关的某些外部问题，包括但不限于PLC通信，IO故障，接
线不良甚至布线不良。没有单一的方法可以执行此步骤，因为它实际上取决于各种各样的变量。 目前变
频器对电动机的控制方式大体可分为U/f恒定控制，转差频率控制，矢量控制，直接转矩控制，电压空间
矢量(SVPWM)控制，矩阵式交-交控制方式，非线性控制等，直接转矩控制(DTC)方式直接转矩控制在很
大程度上解决了矢量控制的不足。。  iugsdgfwwrdw
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