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西门子FX系列PLC分很多子系列，越高 档的子系列，其支持的指令和软元件数量就越多。我们在收到客
户给出型号、参数后，会在短时间内给您的型号、参数，进行报价，并配合客户工程师确认参数无误：
是否可以安装，兼容等项目，确保万无一失。

模拟量输出模块的D/A转换器将PLC中的数字量转换为模拟电压或电流，再去控制执行机构。A/D和D/A
的二进制位数反映了它们的分辨率，位数越多，分辨率越高。当DP接口有故障时亮。3.微存储器卡（M
MC）配备西门子高速处理器芯片，基本指令执行时间可达0.15μs，在同级别小型PLC中遥遥。

工具条提供了各种操作的快捷按钮。CPU224XP具有2个输入点，1个输出点。西门子S7-300安装注意事项
一)辅助电源功率较小，只能带动小功率的设备(光电传感器等);2、流量控制上，必须要有预警及控制功
能。

400V交流辅助电源取自主电源。3)标定的功耗是在负载时的大值。正常情况下，损耗相应会低些。4)所
有电机电缆与直流环节之和更长电缆的特殊配置请咨询西门子公司。对于防护等级IP21，柜高增加250m
m(9.84in)；对于防护等级IP23、IP43或IP54，柜高增加400mm(15.7in)。 通信报文结构

有效数据字符

    有效的数据块分成两个区域，即PKW区（参数识别ID-
数值区）和PZD区（过程数据），有效数据字符如图。

 有效数据字符



    PKW区说明参数识别ID-数值(PKW)接口的处理方式。PKW接口并非物理意义上的接口，而是一种
机理，这一机理确定了参数在两个通信伙伴之间（例如控制器与变频器）的传输方式，例如参数数值的
读和写。

    PKW区的结构。PKW区前两个字(即PKE和IND)的信息是关于主站请求的任务（任务识别标记ID）
或应答报文的类型（应答识别标记ID）。PKW区的第三、第四个字规定了报文中要访问的变频器的参数
号(PNU)。PNU的编号与MICROMASTER4的参数号相对应。例如，1082= P1082=
Fmax。DY个字PKE，第二个字IND见表 。深圳西门子伺服电机授权总代理

  DY个字PKE

 第二个字IND

完整的参数号是由参数的任务／应答识别ID（位0-10）中的基本参数号和下标（PNU页号）中的位12-15
-起产生的。第二个字IND参数下标。

    第二个字IND参数下标

    第三和第四个字，PWE1和PWE2是被访问参数的数值。MICROMASTER4的参数数值有许多不同的
类型；整数（单字长或双字长），十进制数（以IEEE浮点数的形式给出永远是双字长）以及下标参数（
这里称为数组）。参数的含义决定于参数数值的类型和P2013的设置。第三个字和第四个字的含义见第三
个字PWE1

440变频器可设置的参数有几千个，只有系统地、合适地、准确地设置参数才能充分利用变频器性能【1
】。

控制方式选择

变频器控制方式的选择由负荷的力矩特性所决定，电动机的机械负载转矩特性根据下列关系式决定:

p= t n/ 9550

式中:p——电动机功率(kw)

t——转矩(n. m)

n——转速(r/ min)

转矩t与转速n的关系根据负载种类大体可分为3种【2】。

(1)即使速度变化转矩也不大变化的恒转矩负载，此类负载如传送带、起重机、挤压机、压缩机等。

(2)随着转速的降低，转矩按转速的平方减小的负载。此类负载如风机、各种液体泵等。

(3)变频器提供的控制方式有v/f控制、矢量控制、力矩控制。v/f控制中有线性v/f控制、抛物线特性v/f控制
。将变频器参数p1300设为0，变频器工作于线性v/f控制方式，将使调速时的磁通与励磁电流基本不变。
适用于工作转速不在低频段的一般恒转矩调速对象。深圳西门子伺服电机授权总代理

将p1300设为2，变频器工作于抛物线特性v/f控制方式，这种方式适用于风机、水泵类负载。这类负载的
轴功率n近似地与转速n的3次方成正比。其转矩m近似地与转速n的平方成正比。对于这种负载，如果变



频器的v/f特性是线性关系，则低速时电机的许用转矩远大于负载转矩，从而造成功率因数和效率的严重
下降。为了适应这种负载的需要，使电压随着输出频率的减小以平方关系减小，从而减小电机的磁通和
励磁电流，使功率因数保持在适当的范围内。

可以进一步通过设置参数使v/f控制曲线适合负载特性。将p1312在0至250之间设置合适的值，具有起动提
升功能。将低频时的输出电压相对于线性的v/f曲线作适当的提高以补偿在低频时定子电阻引起的压降导
致电机转矩减小的问题。适用于大起动转矩的调速对象。

因而，容易发生因为纹波电流而导致的过电流跳闸表象，所以应挑选比通常容量稍大的变频器。通常绕
线电动机多用于飞轮力矩GD2较大的场合，在设定加减速时间时应多注重。PLC的工作过程PLC的两种类
型2按控制规模分类I/O点数（输入/输出端子的个数）是衡量PLC控制规模的重要参数，根据I/O点数的多
少，可将PLC分为小型、中型和大型三类。深圳西门子伺服电机授权总代理

 

PLC控制系统设计基本原则与步骤RS-485和RS-232通信模块为点对点（P2P）的串行通信提供连接。STEP
7Basic工程组态系统提供了扩展指令或库功能、USS驱动协议、ModbusRTU主站协议和ModbusRTU从站
协议，用于串行通信的组态和编程。

中央处理单元(CPU)是SIMATICS7-1500的核心组件。它们除了可以执行用户程序，还可用于连接控制器
和其它自动化组件。可编程序控制器的工作原理1.可编程序控制器的工作过程操作机构是实现断路器闭
合、断开的机构，分为手动操作机构、电磁铁操作机构、电动机操作机构等。

是否是运行时发生的。图1是速度继电器的结构原理图。速度继电器主要由转子、定子和触点三部分组成
。转子是一个圆柱形**磁铁，定子是一个笼型空心圆环，由矽钢片叠成并装有笼型绕组，速度继电器转
子的轴与被控制电动机的轴相连，而定子空套在转子上。深圳西门子伺服电机授权总代理

通讯网络是自动化系统的支柱，西门子的全集成自动化网络平台提供了从控制级一直到现场级的一致性
通讯，“SIMATICNET”是全部网络系列产品的总称，他们能在工厂的不同部门，在不同的自动化站以
及通过不同的级交换数据，有标准的接口并且相互之间完全兼容。

这类低压电器有熔断器、热继电器、电压继电器、电流继电器和避雷器等。对这类电器的主要技术要求
是有一定的通断能力，反应要灵敏，可靠性要高。
低压执行电器PLC采用的编程语言有梯形图、布尔助记符、功能表图、功能模块和语句描述编程语言。

但是，在某一特定温度时，PTC的阻值会急剧上升。电动机制造厂家是根据电动机绝缘的常规运行温度
来选择这一特定温度的。由于PTC传感器是安装在电动机的绕组中，这样，就可以根据电阻值的变化来
判断电动机是否过热。

二极剩余电流断路器的工作原理二极剩余电流断路器，负载为单相电动机，IL1和IN大小相等，方向相反
，即晶闸管输出模块需要外加交流电源，带负载能力一般电压为250V，而电流为1A左右，不同型号的外
加电压和带负载的能力有所不同。
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