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产品详情

S7-200PLC主机CPU模块及性能特点

1.主机模块

CPU22*系列PLC主机(CPU模块)的外形如图4-2所示。S7-200PLC的CPU模块包括一个*处理单元、电源以
及I/O点，这些都被集成在一个紧凑、独立的设备中。CPU负责执行程序，输入部分从现场设备中采集信
号，输出部分则输出控制信号，驱动外部负载。

CPU22*系列PLC的CPU外形图

*新的CPU模块按I/O点数多少不同和效能不同而有五种不同结构配置的品种，即CPU221、CPU222、CPU
224、CPU224XP和CPU226，每个品种里又分出2种类型:一种是DC24V供电/晶体管输出;-种是AC220V供电
/继电器输出，所以一共有10种CPU模块。

新的CPU模块在运算速度、程序存储区容量、变量存储区容量和其他性能方面都有*大的提高。只有新的
CPU模块才支持新版本的编程软件STEP 7-Micro/WIN4.0(及以上)中新增加的指令和某些软件工具的功能

(1)CPU221本机集成6输入/4输出，无扩展能力，程序和数据存储容量较小，有一定的高速计数功能和通
信功能，非常适合于少点数的或特定的控制系统使用。

(2)CPU222本机集成8输入/6输出，和CPU221相比，它*名可以扩展2个模块，因此是应用*广泛的全功能控
制器。



(3) CPU224本机集成14输入/10输出，和前两者相比，程序存储容量扩人了一倍，数据存储容量扩大了四
倍，它*多可以有7个扩展模块，有内置时钟，有*强的模拟量和高速计数的处理能力，是使用得*多的S7-2
00产品。

(4) CPU224XP这些*新推出的一种实用机型，其大部分功能和CPU224相同，但和CPU224相比，它的程序
存储容量和数据存储容量都增加了不少，处理高速计数器的能力也有增强;其*大的区别是在主机上增加
了2输入/1输出的模拟量单元和一个通信口，非常适合在有少量模拟量信号的系统中使用，在有复杂通信
要求的场合也非常合适。

(5) CPU226本机集成24输入//16输出，I/O共计40点，和CPU224相比，程序存储容量扩大了一倍，数据存
储容量增加到10KB，它具有2个通信口，通信能力大大增强。它可用于点数较多、要求较高的小型或中
型控制系统。

2.CPU模块的主要特点和技术规范

CPU的主要特点:

(1)供电电压直流24V和交流220V两种供电电源电压。

(2)输出方式;输出类型有品体管(DC)和继电器(DC/AC)两种输出方式。

(3)集成电源;主机集成有24V直流电源，可以直接用干传感器和执行机构的供电。

(4)高速计数;它可以用普通输入端子捕提比CPU扫描周期的脉冲信号，进行高速计数，输入脉冲额率可达
200kHz(CPU224XP)。

(5)脉冲输出;2路*大可达100kHz(CPU224XP)的高频脉冲输出，可用以驱动步进电动机和伺服电动机以实
现准确定位任务。

(6)集成模拟电位器; 可以用模块上的电位器来改变它对应的特殊寄存器中的数值，可以实时更改程序运
行中的一些参数，如定时器/计数器的设定值和过程量的控制参数等(该功能使用较少)。

(7)实时时钟;可用于对信息加注时间标记，记录机器运行时间或对过程间控制。

附录C中列出了S7-200PLCCPU的主要技术规范，包括CPU规范.CPU输入规范和CPU输出规范。这些技术
数据对了解PLC的性能和进行PLC选择非常有用，请大家使用时参考。

3.存储系统

*早的PLC，不仅它们的数据需要电池保护，而且用户程序也需要电池保护，一旦电池寿命到期，如果不
及时更换电池，将面临整个程序丢失的危险。由于采用了新的存储技术，现在的PLC不再需要电池来保
护用户程序，对于一些需要临时保存的数据，也可以由*级电容保护，需要时间较长的保护时才使用电池
卡，S7-200系列PLC提供了三种方式来保存用户程序、程序数据和组态数据。

(1)保持型数据存储器 在有效的存储器中，变量V、中间继电器M、定时器T和计数器C的存储器可以进行
组态使其成为掉电保持型的存储器。在断电情况下，这些数据如果由*级电容保护，则可以维持50~100h;
如果由电池卡保护，则可以维持200天。一般来说，没有必要保存这些数据或保存这么长的时间，所以现
在很少使用电池卡了。

(2)*存储器用户程序、数据块、系统块、强制设定值、组态为掉电保存的M存储器



(MB0~MB13)和在用户程序的控制下写人的*值可以被*保存，用户不必担心这些数据由于PLC断电而造成
的丢失。需要说明的是使用用户程序把一些数据写人*存储器(EEPROM)的操作参数是有限的(小于100万
次)，*过规定的次数后有可能损坏EEPROM，

PLC的循环扫描周期非常快，虽然100万次看起来很多，但如果设置的存储时间间隔过短，也会很快用完
的，所以要慎用该功能。

(3)存储卡这是一种可以移动的存储卡，是一个可选件。可以用它来存储用户程序、数据块、系统块、强
制设定值、配方和数据归档等，也可以将文档文件存放到存储卡上。因为需要另外付费，所以一般情况
下很少使用存储卡。

可编程控制器工作过程的三个阶段

可编程控制器的工作过程分以下三个阶段：

（ 1 ） 输入处理程序执行前，可编程控制器的全部输入端子的通／断状态读入输入映像寄存器。在程序

执行中，即使输入状态变化，输入映像寄存器的内容也不变。直到下一扫描周期的输入处理阶段才读入

这变化。另外，输入触点从通（ ON ）→断（ OFF ）或从断（ OFF ）→通（ ON

）变化到处于确定状态止，输入滤波器还有一响应延迟时间（约 10ms ）。

（ 2 ） 程序处理对应用户程序存储器所存的指令，从输入映像寄存器和其它软元件的映像寄存器中将有

关软元件的通／断状态读出，从 0

步开始顺序运算，每次结果都写入有关的映像寄存器，因此，各软元件（ X 除外）的映像寄存器的内容

随着程序的执行在不断变化。输出继电器的内部触点的动作由输出映像寄存器的内容决定。

（ 3 ）输出处理全部指令执行完毕，将输出映象寄存器的通／断状态向输出锁存寄存器传送，成为可编

程控制器的实际输出。可编程控制器的外部输出触点对输出软元件的动作有一个响应时间，即要有一个

延迟才动作。
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