
南昌回收西门子模块、CPU 回收松下接近传感器

产品名称 南昌回收西门子模块、CPU
回收松下接近传感器

公司名称 玉晟电子商行

价格 5699.00/件

规格参数 品牌:回收康耐视工业相机
型号:回收巴斯勒面阵相机
产地:回收欧姆龙数据采集器

公司地址 深圳市福田区园岭街道园东社区园岭八街园岭新
村92栋103

联系电话 13164738586 13164738586

产品详情

南昌回收西门子模块、CPU 回收松下接近传感器。3D扫描仪(3D scanner) 是一种科学仪器，用来侦测并
分析现实世界中物体或环境的形状(几何构造)与外观资料(如颜色、表面反照率等性质)。搜集到的资料常
被用来进行三维重建计算，在虚拟世界中建立实际物体的数位模型。这些模型具有相当广泛的用途，举
凡工业设计、瑕疵检测、逆向工程、机器人导引、地貌测量、医学资讯、生物资讯、刑事鉴定、数位文
物典藏、电影制片、游戏创作素材等等都可见其应用。测量原理使用激光三角测量原理, 对不同被测物体
表面进行二维轮廓扫描。激光束被一组特定透镜放大用以形成一条静态激光线，投射到被测物表面上。
高品质的光学系统将该激光线的漫反射光，投射到高度敏感的传感器感光矩阵上。除了传感器到被测物
体的距离信息（Z轴），控制器还可以通过这组图像来计算沿激光线（x轴）上的位置。传感器zui终输出
一组二维坐标值，坐标系的原点与传感器本身相对固定。通过移动被测物体或传感器，便可得出三维测
量结果。3D轮廓测量仪3D轮廓测量及分析仪可以应用于工业现场进行电池极耳焊印毛刺的形貌测量、极
片分条后的波浪边测量，是高精度厚度测量设备，为测量带来便利，3D轮廓测量及分析仪使用寿命长，
利用高精度2D位移传感器对被测物进行扫描，得到被测物表面轮廓相关数据后，可以对产品进行各种矫
正和分析，得出需要的高度、锥度、粗糙度、平面度等物理量。大大提升了产品生产合格率，节省了生
产成本。
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