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数据传送指令包括MOV（传送）、SMOV（BCD码移位传送）、CML（取反传送）、BM

OV（数据块传送）、FMOV（多点传送）、XCH（数据交换）。这里主要介绍MOV（传

送）指令。

传送指令MOV将源操作数据传送到目标，其指令代码为FNC12，源操作数[S�]可取所有

的数据类型，即K、H、KnX、KnY、KnM、KnS、T、C、D、V、Z，其目标操作数[D�]

为KnY、KnM、KnS、 T、C、D、V、Z。

如图13-1所示，，当X0为ON时，执行连续执行型指令，数据100被自动转换成二进制数且

传送给D10，当X0变为OFF时，不执行指令，但数据保持不变；当X1为ON时，T0当前值

被读出且传送给D20；当X2为ON时，数据100传送给D30，定时器T20的设定值被间接为10



秒，当M0闭合时，T20开始计时；MOV（P）为脉冲执行型指令，当X5由OFF变为ON时

指令执行一次，（D10）的数据传送给（D12），其它时刻不执行，当X5变为OFF时，指

令不执行，但数据也不会发生变化；X3为ON时，（D1、D0）的数据传送给（D11、D10

），当X4为ON时，将（C235）的当前值传送给（D21、D20）。注意：运算结果以32位输

出的应用指令、32位二进制立即数及32位高速计数器当前值等数据的传送，必须使用（D

）MOV或（D）MOV（P）指令。

如图13-2所示，可用MOV指令等效实现由X0～X3对Y0～Y3的顺序控制。

 S7-1200与MM440接线图

a. 屏蔽/保护接地母排，或可靠的多点接地。此连接对抑制干扰有重要意义。

b. PROFIBUS 网络插头，内置偏置和终端电阻。

c. MM 440 端的偏置和终端电阻。

d. 通信口的等电位连接。可以保护通信口不致因共模电压差损坏或通信中断。

e. 双绞屏蔽电缆（PROFIBUS）电缆，因是高速通信，电缆的屏蔽层须双端接地（接
PE）。

注意，以下几点对网络的性能有极为重要的影响。几乎所有网络通信质量方面的问题
都与未考虑到下列事项有关：

? 偏置电阻用于在复杂的环境下确保通信线上的电平在总线未被驱动时保持稳定；终端
电阻用于吸收网络上的反射信号。一个完善的总线型网络必须在两端接偏置和终端电
阻。

? 通信口 M 的等电位连接建议单独采用较粗的导线 ，而不要使用 PROFIBUS
的屏蔽层，因为此连接上可能有较大的电流，以致通信中断。

? PROFIBUS 电缆的屏蔽层要尽量大面积接 PE。一个实用的做法是在靠近插头、接线
端子处环剥外皮，用压箍将裸露的屏蔽层压紧在 PE 接地体上（如 PE
母排或良好接地的裸露金属安装板）。

? 通信线与动力线分开布线；紧贴金属板安装也能改善抗干扰能力。驱动装置的输入/
输出端要尽量采用滤波装置，并使用屏蔽电缆。



? 在 MM 440 的包装内提供了终端偏置电阻元件，接线时可按说明书直接压在端子上。
如果可能，可采用热缩管将此元件包裹，并适当固定。

3. 组态

我们通过下述的实际操作来介绍如何在Step7 Basic V10.5 中组态S7-1214C
和MM440变频器的USS通信。

3.1. PLC 硬件组态

首先在Step7 Basic V10.5中建立一个项目，如图3所示。

图3： 新建S7 1200项目

在硬件配置中，添加CPU1214C和通信模块CM1241 RS485模块，如图4所示：

图4： S7 1200硬件配置

在CPU的属性中，设置以太网的IP地址，建立PG与PLC的连接，如图5所示。

图5： S7 1200 IP地址的设置

3.2. MM440参数设置

我们假定已经完成了驱动装置的基本参数设置和调试（如电机参数辨识等等），以下
只涉及与 S7-1200 控制器连接相关的参数。

MM 440 的参数分为几个访问级别，以便于过滤不需要查看的部分。 与 S7-1200 连接时
，需要设置的主要有“控制源"和“设定源"两组参数。要设置此类参数，需要“专家"
参数访问级别，即首先需要把 P0003 参数设置为 3。

控制源参数设置：

控制命令控制驱动装置的启动、停止、正/反转等功能。控制源参数设置决定了驱动装
置从何种途径接受控制信号，如表5所示。

表5：控制源由参数 P0700 设置

此参数有分组，在此仅设组，即 P0700[0]。



设定源控制参数：

设定值控制驱动装置的转速/频率等功能。设定源参数决定了驱动装置从哪里接受设定
值（即给定），如表6所示。

表6：设定源由参数 P1000 设置

此参数有分组，在此仅设组，即 P1000[0]。

控制源和设定源之间可以自由组合，根据工艺要求可以灵活选用。我们以控制源和设
定源都来自 COM Link 上的 USS 通信为例，简介 USS 通信的参数设置。

主要参数有：

1. P0700： 设置 P0700[0] = 5，即控制源来自 COM Link 上的 USS 通信；

2. P1000： 设置 P1000[0] = 5，即设定源来自 COM Link 上的 USS 通信；

3. P2009： 决定是否对 COM Link 上的 USS 通信设定值规格化，即设定值将是运转频
率的百分比形式，还是频率值。为0，不规格化 USS
通信设定值，即设定为MM440中的频率设定范围的百分比形式；为1，对 USS
通信设定值进行规格化，即设定值为的频率数值；

4. P2010： 设置 COM Link 上的 USS 通信速率。根据 S7-1200
通信口的限制，支持的通信波特率如表7所示

摇表又叫兆欧表，顾名思义它是作为测量电气设备绝缘水平的仪表，一般有2500V 1000V 500V和250V几种电压的规格的摇表，低压电
气设备一般用500V的摇表。摇表上面有三个接线端子分别是L（线路），E（地）G（屏蔽），在测量前需要校表，具体操作方法是，
把摇表均匀摇动使它以120转/分钟速度转动一分钟，看一看在开路位置时，指针是不是指向无穷大，然后把表笔短接起来看一看指针
回不回零，以检测摇表内部有没有受潮和开路等故障；
然后我们就可以测量电动机
的绝缘电阻，把接在摇表L端的表笔搭在电动机的接线柱上，把接在摇表E接线端子的表笔搭在电动机的外壳上面，把摇表按照120转/
分钟的速度转动摇把一分钟，看一看摇表的读数就是电动机线圈对地绝缘数值，然后把电动机的电动机接线端子上面的连接片取下，
按照测量线圈对外壳的测量方法，可以分别测量出三相线圈之间的绝缘电阻。低压电气设备的绝缘水平不能够低于0.5兆欧，否者就
是电气设备受潮，绝缘老化或者绝缘损坏。

国家安装工程质量评定标准中规定：1、新安装的低压电气设备，使用1000V摇表，其阻值大于0.5兆欧即可。2、对于已投运的低压电
气设备，使用500V摇表，测量阻值不做规定。但测量阻值较以往测量记录有较大的下降，必须引起关注。
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