
重载搬运机械手 南京重载搬运机械手 众拓机器人服务为先

产品名称 重载搬运机械手 南京重载搬运机械手
众拓机器人服务为先

公司名称 沈阳众拓机器人设备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 辽宁省沈阳市于洪区洪润路70-2号2门

联系电话 18202445265 18202445265

产品详情

桁架机械手的结构应考虑各关节的限位开关和具有相应缓冲能力的机器限位块，以及驱动装置、传动机
构等部件的安装。桁架机械手各关节轴尽量相互平行，相互垂直的轴尽量相交于一点，这样可以简化机
械手运动学的正向和反向计算，便于机械手的控制。桁架机械手的臂相对于其共同的旋转轴应尽量保持
重量平衡，这对减轻电机负载和提高机械手臂运动的反应速度很有好处。

上下料机械手完成工件加工后，重载搬运机械手哪家好，X轴运动到卡盘的正上方，Z轴向下运动使手爪
刚好能抓住工件，然后给气压使手爪合并抓住工件，重载搬运机械手报价，卡盘松开，Z轴向上运动到
合适的高度，然后沿X轴方向运动直至Z轴到放料位置，Z轴下降到放料点，张开手爪放料完成后提升Z轴
，南京重载搬运机械手，再转入下一个上料过程。以上动作安排的路径需要与桁架机械手配套的上下料
机构如料盘、卡盘等的位置在同一条直线上，重载搬运机械手装置，这样才能满足机械臂做X-
Z两维运动的要求。

平板上工件符合栈板要求的一层工件，平板及工件向前移动直至栈板垂直面。上方挡料杆下降，另三方
定位挡杆起动夹紧，此时平板复位。各工件下降到栈板平面，栈板平面与平板底面相距10mm，栈板下降
一个工件高度。往复上述直到栈板堆码达到设定要求。码垛机器人配备有特殊定制设计的多功能抓取器
，不管包装箱尺寸或重量如何，机器人都可以使用真空吸盘牢固地夹持和传送包装箱。

重载搬运机械手报价-南京重载搬运机械手-众拓机器人服务为先由沈阳众拓机器人设备有限公司提供。
沈阳众拓机器人设备有限公司是从事“桁架机器人，桁架机械手，龙门机器人”的企业，公司秉承“诚
信经营，用心服务”的理念，为您提供更好的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：张经理。
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