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产品详情

SIEMENS西门子邵阳市一级代理商

我公司是西门子签约代理商备有大量西门子产品浔之漫智控技术(上海)有限公司：西门子授权代理商

现货库存；大量全新库存，款到48小时发货，无须漫长货期

西门子PLC（S7-200、S7-200 SMART、S7-300、S7-400、S7-1200、S7-1500、ET200S、ET200M、ET200SP）
、触摸屏、变频器、工控机、电线电缆、仪器仪表等，产品选型、询价、采购，敬请联系，浔之漫智控
技术(上海)有限公司 

同一般的微机一样，CPU是PLC的核心。PLC中所配置的CPU 随机型不同而不同，常用有
三类：通用微处理器(如Z80、8086、80286等)、单片微处理器(如8031、8096等)和位片式微
处理器(如AMD29W等) 。小型PLC大多采用8位通用微处理器和单片微处理器；中型PLC
大多采用16位通用微处理器或单片微处理器；大型PLC大多采用高速位片式微处理器。 
目前，小型PLC为单CPU系统，而中、大型PLC则大多为双CPU系统，甚至有些PLC中多
达8 个CPU。对于双CPU系统，一般一个为字处理器，一般采用8位或16位处理器；另一个
为位处理器，采用由各厂家设计制造的芯片。字处理器为主处理器，用于执行编程器接口
功能，监视内部定时器，监视扫描时间，处理字节指令以及对系统总线和位处理器进行控
制等。位处理器为从处理器，主要用于处理位操作指令和实现PLC编程语言向机器语言的
转换。位处理器的采用,提高了PLC的速度，使PLC更好地满足实时控制要求。 在PLC中
CPU按系统程序赋予的功能，指挥PLC有条不紊地进行工作，归纳起来主要有以下几个方
面： 1)接收从编程器输入的用户程序和数据。 2)诊断电源、PLC内部电路的工作故障
和编程中的语法错误等。 3)通过输入接口接收现场的状态或数据，并存入输入映象寄有



器或数据寄存器中。 4)从存储器逐条读取用户程序，经过解释后执行。 5)根据执行的
结果，更新有关标志位的状态和输出映象寄存器的内容，通过输出单元实现输出控制。有
些PLC还具有制表打印或数据通信等功能。 2、存储器 存储器主要有两种：一种是可
读/写操作的随机存储器RAM，另一种是只读存储器ROM、PROM 、EPROM
和EEPROM。在PLC中，存储器主要用于存放系统程序、用户程序及工作数据。

 系统程序是由PLC 的制造厂家编写的，和PLC的硬件组成有关，完成系统诊断、命令解
释、功能子程序调用管理、逻辑运算、通信及各种参数设定等功能，提供PLC运行的平台
。系统程序关系到PLC的性能，而且在PLC使用过程中不会变动，所以是由制造厂家直接
固化在只读存储器ROM、PROM或EPROM中，用户不能访问和修改。 用户程序是随PL
C的控制对象而定的，由用户根据对象生产工艺的控制要求而编制的应用程序。为了便于
读出、检查和修改，用户程序一般存于CMOS静态RAM中，用锂电池作为后备电源，以保
证掉电时不会丢失信息。为了防止干扰对RAM中程序的破坏，当用户程序经过运行正常
，不需要改变，可将其固化在只读存储器EPROM中。现在有许多PLC直接采用EEPROM
作为用户存储器。

如果可接入正余弦编码器的伺服驱动器能够为用户提供从C、D中获取的单圈位置信息，
则可以考虑：1.用一个直流电源给电机的UV绕组通以小于额定电流的直流电，U入，V出
，将电机轴定向至一个平衡位置;2.利用伺服驱动器读。 但是，步进电机的开环控制无法
避免步进电机本身所固有的缺点，即共振、振荡、失步和难以实现高速。另一方面，开环
控制的步进电机的精度要高于分级是很困难的，其定位精度比较低。因此，在精度和性要
求比较高的中，就必须果用闭环控制。 速度更快、功能更新的新一代微处理机不断涌现
，硬件费用会变得很便宜。体积小、重量轻、耗能少是它们的共同优点。（2）可显著控
制的可靠性。集成电路和大规模集成电路的平均*时（MTBF）大大长于分立元件电子电路
。 主要原因有：设定的允差范围小；伺服增益设置不当；位置检测装置有污染；进给传
动链累计误差过大等；（6）电动机不转：数控到伺服驱动器除了联结脉冲+方向信
外，还有使能控制信 ，一般为DC+24V继电器线圈电压。6结语综上所述，数控机床伺服
驱动器的正确使用除按用户手册正确设置参数外，还应结合使用现场和负载情况，灵活操
作。

如FANUC6ME的Nc出现090.091，原因可能是：①主电路故障和进给速度太低引起；②脉
冲编码器不良；③脉冲编码器电源电压太低(此时电源15V电压，使主电路板的+5V端子上
的电压值在4.95-5.10V内)；④没有输人脉冲编码器的一转信 而不能正常执行参考点返回。
另外，值编码器还有一个方向的问题，置零后，如果方向不对，是从0跳到大，然后由大
变小的。一些进口的编码器尽管带有外部置零功能，但建议还是不要用此功能。（我们碰
到很多用进口值编码器会碰到这样的困惑，不要就进口的）。 下面介绍速度-动态转矩（
dynamictorque）特性的测量法。步进电机的动态转矩有大失步转矩与起动转矩。这两种转
矩随驱动的增加而下降，原因是由于线圈的电抗增加，电流减少造成的。在低速运行时，
其运行在振动带区域，转矩会突然下降，此为转子的自然振动与驱动共振产生的现象；或
者，在转子转动方向突然发生改变，同时接收到驱动指令脉冲，也会产生此现象。 下面
进一步分析负载对佳传动比的影响。初速度不为零时佳传动比的选择在机动飞行时,舵机
要接受2种控制信 ,种是导引头来的指令信 ,它是较低而幅度大的信
;第二种是自动驾驶仪来的控制弹体姿态的信 ,它是高频小幅度信 ,要求舵机能快速响应。 
任何电机都会，只是程度不同罢了。对于步进电机而言，内部都是由铁芯和绕组线圈组成



的。铜损和铁损都会以的形式出来，从而影响电机的效率。步进电机一般追求定位精度和
力矩输出，效率比较低，电流一般比较大，且谐波成分高，电流交变的也随转速而变化，
因而步进电机普遍存在情况，且情况比一般交流电机严重。 因此，保持恒定的电流增益
是驱动精度的一种。值得注意的是，由于电机电枢绕组参数可能相互之间有一定的差别，
因此这里所提的增益恒定是一个综合性指标。电流增益误差对微动步距角误差的影响比较
大。小的电流增益误差可以微动步距角误差。 2.电压输出接线方式如下图所示：接线方式
描述：编码器的褐线接工作电压正极，蓝线接工作电压负极，输出线依次接入PLC的输入
com端，再从电源负拉根线接入PLC的输入com端。4.线性驱动输出接线方式描述：输出线
依次接入后续设备相应的输入点，褐线接工作电压的正极，蓝线接工作电压的负极
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