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6FC5371-0AA30-0AB0CNU卡

 一、概述

西门子PLC S7-300系列是西门子PLC系列中一类重要的产品，它广泛的应用在工业自动化控制领域的各类
项目中，为用户提供了多种不同类型的自动化控制系统解决方案。西门子PLC S7-300的扩展能力很强，
用户通过配置不同类型的模块，可以完成多种不同的功能。在实现西门子PLC与其他设备的通讯功能时
，用户需要配置相应的通讯模块，例如：CP343-1，CP343-2，CP34-1等。用户通过这些通讯模块可以实
现多种不同协议的通讯方式，本文下面重点介绍一下CP341通讯模块的调试方法，供用户在选型和使用
过程中进行参考。

二、西门子PLC S7-300系列通讯模块CP341调试方法

西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341是用来实现西门子PLC
S7-300系列与其他西门子设备之间通过Modbus通讯的模块，它的调试步骤如下所示：

1. 安装CP341

西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341，安装在西门子PLC系列的安装导轨上，一般安装在CPU右侧
，可以直接紧靠CPU安装，也可以安装在CPU右侧先安装I/O模块，再安装CP341；

2. 组态CP341

西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341，通过西门子编程软件STEP7进行硬件组态，用户在STEP7中新
建一个项目，然后在硬件组态中，选择相应型号的CP341插入对应位置即可；

3. 为CP341配置参数



西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341，它的参数分配设计协议的特定参数的创建和用于打印输出的
消息文本组态。用户可以通过使用CP341的点对点通讯，参数分配界面来实现CP341的参数分配工作；

4. 保存参数数据

西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341的参数分配数据存储包含保存数据，将参数装载到CPU或将参
数传送到通讯处理器，用户使用西门子PLC的编程软件STEP7来存储参数和分配数据；

5. 程序设计

西门子PLC S7-300系列中的通讯模块CP341在正常工作前，需要用户在STEP7中设计程序逻辑，即对CP341
进行编程，并通过STEP7将用户的程序关联到CPU的CP341编程接口。

三、小结

综上所述，西门子PLC
S7-300系列通讯功能强大，扩展能力强，用户通过配置通讯模块可以实现西门子PLC S7-300和其他设备之
间的各种不同协议的通讯。如果用户需要实现Modbus通讯，可以在硬件配置中选择CP341系列，并参考
本文提供的方法进行通讯的配置和编程。如果用户需要更多的了解西门子PLC的使用方法，请联系我们
，我们会更好的提供相关技术支持。

 西门子PLC S7-1500与300TCP通讯-哈密西门子S7-300模块代理商

一、概述

西门子PLC S7-1500系列是西门子PLC新一代产品，它通过多方面的创新，为用户提供了更高性价比的产
品，提高了用户的工程实施效率。西门子PLC S7-1500为用户在自动化控制系统中提供了更高的运行能力
，而且简单易用，节省了大量的系统开发时间，西门子PLC S7-1500系列有很强的通讯功能，和扩展能力
，为用户提供了多种性能优异的解决方案。其中S7-1500系列CPU集成了PROFINET接口，这个接口除了
具备连接PROFINET总线通信功能，还能用在标准的TCP通信中。本文下面就为您介绍西门子PLC
S7-1500系列CPU与西门子PLC
S7-300系列的通讯模块CP343-1进行TCP通讯的方法，供用户在选择和配置时进行参考。

二、西门子PLC S7-1500系列CPU的TCP通讯

西门子PLC S7-1500系列的CPU模块，与西门子PLC S7-300的CP343-1之间实现TCP通讯的步骤如下：

1. 分配IP地址

（1）为用户的电脑分配IP地址；

（2）为西门子PLC S7-1500系列的CPU分配IP地址，与电脑的IP地址需要在同一个网段；

2. 创建一个新项目

（1）在博途软件STEP7 V13中插入西门子PLC S7-1500系列的CPU和西门子PLC
S7-300系列的CPU，并且加入CP343-1通讯模块；

3. TCP通信编程



（1）创建全局数据块，用来保存接收和发送的数据；

（2）在S7-1500的CPU主程序中调用TRCV_C和TSEND指令，并添加背景数据块，设置各个管脚的参数；

（3）在S7-300的CPU主程序中调用AG_SEND和AG_RECV指令，并添加背景数据块，设置各个管脚的参
数；

4. 下载组态到站点

（1）将组态好的程序下载到S7-1500的CPU中；

（2）将组态好的程序下载到S7-300的CPU中；

5. TCP通信测试

在博途软件中，分别对S7-1500的CPU和S7-300的CPU建立变量状态监视表，观察发送和接收的数据是否
正确。

 

1.CPU性能

PLC的CPU性能主要涉及处理器的“位数”、运算速度、用户存储器的容量、编程能力(指令的功能、内
部继电器、定时器、计数器的数量等)、软件开发能力、通信能力等方面。在使用特殊功能模块、特殊外
部设备或是需要网络连接的场合，应考虑到CPU的功能与以上要求相适应。

此外，在满足控制要求的前提下，CPU的价格也是需要设计人员考虑的问题之一，选择的PLC既要满足
系统的功能要求，同时也应该充分利用其功能，避免不必要的浪费。

2.1/0点数

PLC的输入/输出点数是PLC的基本参数之一。I/O点数的确定，应以上述的I/O点汇总表为依据。在正常
情况下，PLC的I/O点可以适当留有余量，但同时也必须考虑生产制造成本。对于以下情况，应适当考虑
增加一定的I/O余量。

①控制对象的部分要求不明确，存在要求改变可能;

②I/O点统计不完整，设计阶段或者现场调试时可能增加I/O点：

③PLC扩展较困难，但控制系统存在变动可能性;

④使用环境条件相对较差，PLC工作负荷较重：

⑤维修服务不方便，配件供应周期较长。

I/O点(包括程序存储器容量)的余量选择无规定的要求，更没有固定的计算公式，一切都必须根据实际情
况进行，避免教条主义，这样才能做到科学与合理。

3.功能模块的配套

选择PLC时应考虑到功能模块配套的可能性。选用功能模块涉及硬件与软件两个方面。在硬件上，首先



应保证功能模块可以方便地与PLC进行连接，PLC应有连接、安装位置与相关接口、连接电缆等附件。在
软件上，PLC应具有对应的控制功能，可以方便地对功能模块进行编程。

4.通信能力

对于分布式PLC控制系统、远程I/O控制系统，PLC的通信功能是必须考虑的问题。而对于集中控制系统
或单机控制系统，既要考虑到用户现有外部调试设备等的正常使用，还应考虑到用户管理水平的提高与
技术发展的可能性。增强通信功能，既是信息技术发展的基本要求，也是当前PLC的技术发展方向之一
。因此，在选择PLC通信能力方面，应有一定的超前蒽识，保留系统的发展空间。

西门子PLC基本指令功能介绍

一、标准触点 LD、A、O、LDN、AN、ON、

LD，取指令。表示一个与输入母线相连的常开接点指令，即常开接点逻辑运算起始。

LDN，取反指令。表示一个与输入母线相连的常闭接点指令，即常闭接点逻辑运算起始。

A，与指令。用于单个常开接点的串联。

AN，与非指令。用于单个常闭接点的串联。

O，或指令。用于单个常开接点的并联。

ON，或非指令。用于单个常闭接点的并联。

二、正、负跳变 ED、EU

ED，在检测到一个正跳变（从OFF到ON）之后，让能流接通一个扫描周期。

EU，在检测到一个负跳变（从ON到OFF）之后，让能流接通一个扫描周期。

三、输出 =

=，在执行输出指令时，映像寄存器中的参数位被接通。

四、置位与复位指令S、R

S，执行置位(置1)指令时，从bit或OUT的地址参数开始的N个点都被置位。

R，执行复位(置0)指令时，从bit或OUT的地址参数开始的N个点都被复位。

置位与复位的点数可以是1-255，当用复位指令时，如果bit或OUT的是T或C时，那么定时器或计数器被
复位，同时当前值将被清零。

五、空操作指令NOP

NOP指令不影响程序的执行，执行数N（1-255）。



S7-200PLC高速计数器的工作模式简介

高速计数器有12种工作模式，模式0～模式2采用单路脉冲输入的内部方向控制加/减计数；模式3～模式5
采用单路脉冲输入的外部方向控制加/减计数；模式6～模式8采用两路脉冲输入的加/减计数；模式9～模
式11采用两路脉冲输入的双相正交计数。

S7-200 CPU224有 HSC0-HSC5六个高速计数器，每个高速计数器有多种不同的工作模式。HSC0和HSC4有
模式0、1、3、4、6、7、8、9、10；HSC1和HSC2有模式0～模式11；HSC3和HSC5有模式只有模式0。每
种高速计数器所拥有的工作模式和其占有的输入端子的数目有关。

西门子S7-200网络的通讯设置和元件选择

S7-200的端口是不隔离的，如果想使网络隔离，应考虑使用RS-485中继器或者EM277。

注意：

●具有不同电位的互联设备有可能导致不希望的电流流过连接电缆。

●这种不希望的电流可能导致通讯失败或者设备损坏。

●要确保用通讯电缆连接的所有设备有相同的参考电位，或者彼此隔离，来避免产生这种不希望的电流
。

为网络确定通讯距离、通讯速率和电缆类型

网段的长度取决于两个因素：隔离（用RS-485中继器）和波特率。但连接具有不同电位的设备是需要隔
离。当接地点之间的距离很远时，有可能具有不同的地电位。即使距离较近，大型机械的负载电流也能
导致地电位的不同。

表1 网络电缆的长度

波特率

 

非隔离CPU口1

有中继器的CPU口或者EM277

 

9.6K到187.5K

50m



1000m

500k

不支持

400m

1M到1.5M

200m

3M到12M

100m

 

1 如果不是用隔离端和中继器，允许的距离为50m。测量该距离时，从网段的节点开始。到网段的后一个
节点。

在网络中使用中继器

RS-485中继器为网段提供偏压电阻和终端电阻。目的是为了：

●增加网络的长度：在网络中使用一个中继器可以使网络的通讯距离扩展50m。如果使用两个中继器而
且中间没有其他节点，网络的通讯距离按照所使用的波特率扩展一个网段的长度。在一个串联网络中，
多可以使用9个中继器。但网络的长度不能超过9600m.

●为网络增加设备：在9600的波特率下。50米距离之内，一个网段多可以连接32个设备，使用一个中继
器允许在网络上增加32个设备。

●在不同的网段之间电隔离：如果不同的网段具有不同的地电位，将他们隔离会提高网络的通讯质量。

一个中继器在网络中被算作网段的一个节点，但没有被站地址。

在用户程序中更新过程映像分区

要求

或者也可使用以下指令更新过程映像：

●

指令“UPDAT_PI”

指令“UPDAT_PO”

指令位于 STEP 7“指令”(Instructions) 任务卡中的“扩展指令”(Extended instructions) 下。

程序内的任意位置均可以调用该指令。



使用“UPDAT_PI”和“UPDAT_PO”指令更新过程映像分区的需求：

● 不能将过程映像分区分配给任何 OB。这意味着过程映像分区不会自动更新。

模块6ES7322-1CF00-0AA0

说明

PPI 0 更新

PIP 0（自动更新）不能使用指令“UPDAT_PI”和“UPDAT_PO”进行更新。

UPDAT_PI：更新输入的过程映像分区

通过该指令，将输入模块中的信号状态读入到输入过程映像分区 (PIPI)。

UPDAT_PO：更新输出的过程映像分区

通过该指令，可以将输入过程映像分区传输到输出模块。

等时同步模式中断 OB

在等时同步模式中断 OB 中，可使用指令“SYNC_PI”和“SYNC_PO”更新过程映像分区。

有关等时同步模式中断 OB 的其它信息，请参见 STEP 7 在线帮助。

对模块输入和输出进行直接 I/O 访问

如果因编程原因需要对 I/O 进行直接读/写访问，也可以采用这种方式代替通过过程映像

进行的 I/O 访问。直接（写）I/O 访问也将写入过程映像。这样，可防止再次直接访问时

后续的输出过程映像值覆盖原值。
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