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上海西门子低压电器授权代理商

        为了便于对控制系统进行设计、分析研究、安装调试、使用和维护，需要将电气元件及其相
互联接，用规定的文字、符号和图形表示出来。这种图就是电气控制系统图。电气控制系统图包括：电
气原理图、电气元件接线图、电气元件布置图三种图。

输入接线端子：用于连接外部控制信号，在底部端子盖下是输入接线端子和为传感器提供的24V直流电
源。输出接线端子：用于连接被控设备，在顶部端子盖下是输出接线端子和PLC的工作电源。CPU状态
指示灯：CPU状态指示灯有SF、STOP、RUN3个，其作用如下所述。

CPU313、CPU314、CPU315模块上不带集成的I/O端口，其存储容量、指令执行速度、可扩展的I/O点数
、计数器/定时器数量、软件块数量等随序号的递增而增加。CPU315-2DP、CPU316-2DP、CPU318-2DP
模块都具有现场总线扩展功能。

S7-200SMART产品新特性概述SimaticS7-200SMARTPLC是全新的针对经济型自动化市场的自动化控制产品
。该产品在中国进行研发和生产、凝聚了西门子中德工程师的丰富经验，以期满足不断增长的中国OEM
市场，并为客户提供经济、便捷以及可靠的自动化控制产品。

智能IO设备（I-Device）。标准的Web服务器功能，用户可自定义Web网页，可以获取控制和诊断信息。
新模块S7-1217C和已有模块S7-1215C都具有第二个PROFINET接口，可以同时连接HMI，I/O，驱动和编
程计算机。

这就是后来的PLC。在20世纪60年代到70年代，计算机系统也得到了发展，它优点就是功能完备、灵活性
、通用性好。特别是计算机的计算能力特别强。在这个时候，有人就会想到把继电器系统和计算机系统
二合一，计算机系统编程容易、计算速度快，就内置在继电器系统上，而继电器系统操作方便就负责外
围的设备。



PLC的功能如下：利用变频器的输出控制变频器，以调节运行速度；邻近传感器On后，一定时间后电磁
阀动作；时间的设定是根据邻近两个传感器的输入频率来计算的；邻近传感器信号On后，经过一定时间
后电磁阀再动作150ms，Z后切割成品。

端子9（24V）在作为数字输入使用时也可用于驱动模拟输入，此时端子2和28（0V）必须连接在一起。M
M430变频器的外部接线图1-所示为MM430变频器的外部接线图，它与MM440变频器具有很大的相似性。

 

其网络上的节点通常包括S7PLC、TP/OP、PG/PC、智能型ET200S以及RS485中继器等网络元器件。如果
在两个中继器之间也有MPI站，那么每个中继器只能扩展50m。MPI为RS485接口，需要使用PROFIBUS总
线连接器（并带有终端电阻）和PROFIBUS电缆，如果使用其他电缆和接头，则不能保证通信的质量和距
离。

 通过上面对这个定义的理解，头脑中一定会形成这样一个印象，PLC并不是一个简单的器件，而是一
个软件加硬件的结合，它的程序（软件）是核心部分，硬件主要是在外部用来控制机械或者生产过程。
可以把PLC想象为就是放在某个地方能够用来做控制的东西。

 西门子PLC模块中国一级代理商

 ES7522-1BL00-0AB0）等数字量输出模块兼容。

各个地方通过PLC内置的RS-485通信接收流量计数据，并用数据交换器连接到以太网，通过上位机的组
态软件收集各地方的流量计的数据。用于联网、通信PLC可与个人计算机相连接进行通信，可用计算机
参与编程及对PLC进行控制和管理，使PLC用起来更方便。

为具有向上/向下时钟(模式6、模式7或模式8)的双相向上/向下计数器初始化HSC1按下列步骤进行:

(1)使用*次扫描内存位调用在其中执行初始化操作的子程序。因为使用子程序调用，随后的扫描不再调
用子程序，这减少扫描执行时间和提供更多的结构程序。

(2)在初始化子程序中，根据期望的控制操作载入SMB47.例如，SMB47=16#F8产生下列结果:

●启用计数器:

●写新当前值:

●写新预设值:

●设置高速计数器的初始方向为向上计数:

●设置开始和重设输入为现用高速计数器。



(3)执行HDEF指令，高速计数器输入设置为1，“模式”设置为下列之一:对于无外部重设或启动为6；对
于外部重设和无启动为7；对于外部重设和启动为8。

(4)用期望的当前值(用0载入以它)载入SMD48(双字大小数值)。

(5)用期望的预设值载入SMD52(双字大小数值)。

(6)为了捕获当前值等于预置事件，通过将CV=PV中断事件(事件13)连接到中断程序。可参考关于中断的
部分

(7)为了捕获外部方向改变，通过将方向改变中断事件(事件14)连接到中断程序。

(8)为了捕获外部重设事件，通过将外部重设中断事件(事件15)连接到中断程序。

(9)执行全局中断启用指令(ENI)来启用中断。

(10)执行高速计数器指令。

(11)退出子程序。

4.初始化模式9、模式10或模式11

为A/B相正交计数器(模式9、模式10或模式11)初始化HSC1按下列步骤进行: 

(1)使用*次扫描内存位调用在其中执行初始化操作的子程序。因为使用子程序调用，随后的扫描不再调
用子程序，这减少扫描执行时间并提供更多的结构化程序。

(2)在初始化子程序中，根据期望的控制操作载入SMB47。

示例(1x计数模式):SMB47=16#FC产生下列结果:

●写新当前值

●写新预设值



示例(4X计数模式):SMB47=16#F8产生下列结果:

●启用计数器

写新预设值:

●设置高速计数器的初始方向为向上计数；

(3)执行HDEF指令，高速计数器输入设置为1，“模式”输入设置为下列之一:对于无外部重设或启动为9:
对于外部重设和无启动为10:对于外部重设和启动为11。

(6)为了捕获当前值等于预置事件，通过将CV=PV中断事件(事件13，见表5-34)连接到中断程序。关于中
断处理的细节可参考启用中断(ENI)部分。

(7)为了捕获方向改变，通过将方向改变中断事件(事件14，见表5-34)连接到中断程序。

(8)为了捕获外部重设事件，通过将外部重设中断事件(事件15，见表5-34)连接到中断程序。
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