
宝茨BAUTZ伺服驱动器LED灯闪烁维修 多轴运动控制器

产品名称 宝茨BAUTZ伺服驱动器LED灯闪烁维修
多轴运动控制器

公司名称 常州昆耀自动化科技有限公司

价格 381.00/台

规格参数 维修技术高:驱动器维修
昆耀维修:有质保
维修可开票:伺服放大器维修

公司地址 常州经济开发区潞城街道政大路1号

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

宝茨BAUTZ伺服驱动器LED灯闪烁维修 多轴运动控制器pcb行业也是我司重点客户群体，行业中安川伺
服驱动器维修服务我们都有提供，年维修经验。伺服驱动器维修伺服驱动器维修触摸屏维修数控系统维
修力士乐伺服驱动器维修之定颖电子维修安川伺服驱动器使用注意事项报警故障的三菱伺服电机维修方
法三菱伺服驱动器报警的情况比较多，这一故障是三菱伺服电机的编码器出现故障，在这里小编以伺服
器报故障的三菱伺服电机维修方法。拿我们前两天一个客户来讲，该客户是做加工的，有很多的数控车
床，X、Y轴用的都是三菱JSkw的，前两天他们有问我司三菱伺服电机维修师傅，上电就报警是什么问题
，这个故障代码意思是编码器故障。三菱驱动器跳这个故障问题点一般是编码器线问题、三菱电机问题
。首先我们让客户对调一台驱动器。

宝茨BAUTZ伺服驱动器LED灯闪烁维修 多轴运动控制器

第 一步：线路是否正常检查接线，有无接错或漏接，如24V供电、5V供电、共地等，仔细检查是否与电
气接线图相符。测试导通，电缆1、电缆2、接线板都没有问题。测试电路的阻值，需要加限流电阻但不
加，请加，不需要加限流电阻，但加，请去掉限流电流

步：检查驱动器和电机本身，确保没有问题驱动电机进行试运行（如果可能），然后进行这部分操作。
试运行成功则进行下一步操作，否则更换电机或驱动器重新试运行。确保驱动程序设置没有问题。 除其



他外，该标准定义了伺服驱动器的相关功能，根据系统配置和使用情况，对系统进行危害和风险分析(例
如，根据ENISO或ENISO-)，在设计机器并随后应用与相关的设备和与相关的功能时，考虑分析的结果。
。有些驱动器可以设置为内部触发脉冲和外部触发脉冲。请多多关注如果是步进驱动，检查细分和电流
设置是否正确。

  如果症状仍然存在，请替换节点地址(使用另一个地址和正确的数据速率)，如果症状仍然存在，请更
换三通，如果症状仍然存在，请检查拓扑，如果症状仍然存在，请使用示波器或电源分析仪检查电源是
否有噪声，如果使用扫描仪。。 例如值为，每当电源接通时，会先显示监控符号然后再显示脉冲命令输
入脉冲数，系列设定值监控显示符号内容说明单位电机迴授脉冲数(值)[]电机迴授旋转圈数(值)脉冲命令
输入脉冲数脉冲命令旋转圈数控制命令脉冲与迴授脉冲误差数[]脉冲命令输入频率[]电机转速[]速度输入
命令[]速度输入命令[]扭矩输入命令[]扭。。 当使用者欲外接回生电阻时，请确定所使用的电阻值与内建
回生电阻值相同若使用者欲以并联方式增加回生电阻器的功率时，请确定其电阻值是否满足限制条件，
在自然环境下，当回生电阻器可处理的回生容量均值在额定容量下使用时。。

第三步：控制器设置1.使能，如果能听到驱动器有反应，说明使能成功2、设置脉冲输出方式DIR
PLUSE或CW CCW，并确保其输出方式与驱动器的脉冲接收方式一致

第四步. 开始测试其运行过程，如果运行失败则跳至第6步1.
慢跑。判断防线是否正确2.积分操作。3.继续锻炼。4 . 检查编码器是否有反馈值，其进给距离是否与设置
一致，如设置1000个脉冲走1mm。如果它们不一致，请重新设置它们。

第五步：测试完成后，开始准备所有程序或系统调试

第六步：完成后返回第四步1、把接线板的输出接上示波器，确定有输出，判断是否和你想要的一致。2
、若不一致，更换相应的装置进行试运行。

确定润滑、冷却等启动条件是否满足，以检查伺服电机信号是否接通；（）进给伺服驱动系统故障。伺
服电机故障现象：在一台配套发那科伺服系统的加工机床开始作业后，先以自动运行的方式进行作业，
之后出现了CRT显示号报警的情况。伺服器维修处理过程：号报警出现后，根据其含义“VRDY信号（
轴伺服驱动器）断开，驱动器未准备好”和机上伺服进给系统的实际配置情况，对伺服器维修需要遵照
的顺序进行检查并确认妥善。对以上伺服器维修和伺服电机维修检查进行要逐条执行，以伺服驱动器的
控制电源和伺服故障是否有关得到初步的确定。对输入电源进行仔细的检查，发现输入电源熔断器电阻
（X轴伺服驱动器上）远大于MΩ，超出了规定值很远。对熔断器进行更换。



  故请依下列规定设定，指令脉冲输入比值设定指令脉冲输入比值范围第七章参数与功能系列检出器输
出脉冲数设定初值通讯地址相关索引控制模式单位设定范围或参数功能系列分周比设定值范围设定范围
或分周比设定功能选项当。。 请遵守所有事故预防法规和当地准则，在投入使用之前，对设备的每种实
施方式分别进行的测试，以确保其正常运行，不遵守这些说明可能会导致死亡，重伤或设备损坏，有关
其他信息，请参阅NEMAICS(新版本)。。 超时警告在传输模式信号从置为时会自动被，请求信号为的超
时检查用于传输数据及和校验数据，如果在传输数据准备完毕信号置后秒以内，没有发出请求信号置，
那么就认为传输中发生了异常情况，这时产生超时警告，传输模式秒请求未置传输数据准备完毕有警告
无请求信号为的超时检查用于传输数据及和校验数据。。 所以遵守以下事项人体和操作台接地，不要用
手直接接触接头的针脚等电子部件的导电部分，打开操作部分的盖板对于和以上容量的伺服放大器,应是
正面的盖板，把电池放入电池卡座中，电池接头插入,直到听到[咔"的一声。。

宝茨BAUTZ伺服驱动器LED灯闪烁维修 多轴运动控制器加上开放和性的特点组成的柔性控制系统TCS。
为了正确理解控制系统的意义，有一些关于控制的术语是要了解的,在这里介绍一下。I/O点在讨论控制
系统的时候，I/O点是经常听到的一个术语。它是指输入/输出点，I代表INPUT，指输入，O代表OUTPU
T，指输出。输入/输出都是针对控制系统而言，输入指从仪表进入控制系统的测量参数，输出指从控制
系统输出到执行机构的参量，一个参量叫做一个点。一个控制系统的规模有时按照它大能够控制的I/O点
的数量来定的。模拟量和开关量在控制系统中，另一个常见的术语就是模拟量和开关量。不论输入还是
输出，一个参数要么是模拟量，要么是开关量。模拟量指控制系统量的大小是一个在一定范围内变化的
连续数值。  ikujgsedfwrfwsef

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

