
回收朗伯特机器人 回收ABB机械臂 回收发那科电源板

产品名称 回收朗伯特机器人 回收ABB机械臂
回收发那科电源板

公司名称 玉晟电子商行

价格 69999.00/件

规格参数 品牌:回收机器人
型号:回收机械臂
产地:回收驱动器主板

公司地址 深圳市福田区园岭街道园东社区园岭八街园岭新
村92栋103

联系电话 13164738586 13164738586

产品详情

随着社会的进步，科技的发展，我国的制造业迈上了一个新的台阶，现在我国正准备向制造业强国迈进
，在迈进的过程中，当然少不了工业机器人，目前工业机器人分类的方式有哪些呢?

工业机器人分类的方式：一 、按机械结构分类
1、串联机器人：一个轴的运动会改变另一个轴的坐标原点。比如六关节机器人。
2、并联机器人：一个轴运动不影响另一个轴的坐标原点，比如蜘蛛机器人。二
、按操作机坐标形式分类 1、圆柱坐标型机器人的臂部可作升降、回转和伸缩动作;
2、球坐标型机器人的臂部能回转、俯仰和伸缩; 3、多关节型机器人的臂部有多个转动关节。
4、平面关节型机器人的轴线相互平行,实现平面内定位和定向;
5、直角坐标型机器人的臂部可沿三个直角坐标移动;
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