
甘肃甘南西门子PLC模块代理商

产品名称 甘肃甘南西门子PLC模块代理商

公司名称 浔之漫智控技术（上海）有限公司

价格 .00/件

规格参数 品牌:西门子
型号:PLC
西门子:售后质保

公司地址 上海市松江区石湖荡镇塔汇路755弄29号1幢一层
A区213

联系电话 18717946324 18717946324

产品详情

甘肃甘南西门子PLC模块代理商

上海浔之漫智控技术公司在经营活动中精益求精，具备如下业务优势：

SIEMENS可编程控制器

长期低价销售西门子PLC,200，300，400，1200，西门子PLC附件，西门子电机，西门子人机界面，西门
子变频器，西门子数控伺服，西门子总线电缆现货供应，欢迎来电咨询系列产品，折扣低，货期准时，
并且备有大量库存.长期有效   

欢迎您前来询价.100分的服务.100分的质量.100分的售后.100分的发货速度    

您的选择您的支持是我的动力！ ————致我亲爱的客户!

西门子V90伺服驱动器产品亮点：

        一、高性价比

        作为西门子发布的一款标准型产品，西门子V90伺服驱动器驱动器将多种
控制模式集于一体，支持外部脉冲位置控制、内部设定值位置控制、速度和扭矩控制，适
用于多样化的应用场合。同时，全功率驱动器（0.4-7kW）还标配内置制动电阻。西门子
V90伺服驱动器丰富且高度集成的模式，使其具有更高的性价比。

        二、伺服性能优化



        通过实时参数自动优化和自动谐振抑制功能，西门子V90伺服驱动器能够
兼顾设备平滑运行和高动态性能。此外，它还支1MHz脉冲输入和20位高分辨率值编码器
，充分保证了高精度定位，降低低速脉动。伺服电机的3倍过载能力，以及驱动器与电机
的匹配，保证了更为优化的伺服性能，提高机器生产率和稳定性。

         三、操作简便

        西门子V90伺服驱动器在设计上充分考虑了产品易用性，采用直观简洁的
SinamicsV-Assistant调试工具，方便快捷地实现参数设定、试运行、排障和监控等功能。西
门子V90伺服驱动器提供丰富全面的接口，能满足多种应用需求；双通道脉冲接口可以便
捷地实现驱动器与PLC或运动控制器的连接；端子在提供默认参数分配的基础上支持接口
自定义，保证标准应用方便性的同时，也为特殊应用提供了灵活性。

        四、运行可靠

        西门子V90伺服驱动器采用高品质的PCB涂层，与之配套的SimoticsS-1FL6
电机具有IP65防护等级，电机轴伸端标配油封。电缆连接口采用坚固的金属接头，确保驱
动系统在严苛环境中也能稳定可靠地平稳运行。集成安全扭矩停止功能（STO）能更好的
确保机器和操作人员的安全。

伺服系统：是一个闭环控制系统。变频器通常工作于开环控制，从速度还是精度上，变频
器都无法和伺服相比。变频电机只是伺服电机的一个部分，伺服电机是在变频电机的基础
上进行闭环的控制从而达到更理想的效果。 西门子公司不同类型的变频，传动，伺服，
西门子备件产品用户可以根据自己的实际工艺要求和运用场合选择的型号订货。
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脉冲输出方式

和FB41不同，FB58中集成有脉宽调制输出的功能，通过将PID的运算结果换算成对应
的脉冲占空比来达到加热/冷却的控制。

在FB58的脉冲输出环节中涉及到的关键参数有：

PULSE_ON：脉冲输出使能；



PER_TM：输出脉冲的周期时间；

CYCLE_P：脉冲输出的刷新时间，推荐PER_TM/CYCLE_P>50，即将周期时间分为时
间长度为CYCLE_P的“片"，在每个CYCLE_P时间间隔里，脉冲输出单元运算一次以
判断下一个CYCLE_P中应该输出高电平还是低电平，PER_TM和CYCLE_P的比值越大
，说明输出脉冲的精度就也高；

P_B_TM：小脉冲/小断开时间。例如当PID的计算输出接近于100.0时，那么输出的脉
冲中低电平时间接近于0，针对执行机构而言，其需要在极短的时间里关断，然后再打
开，这会严重缩短设备的工作寿命，为此，通过设置小脉冲断开/脉冲时间就可以避免
此问题。当需要输出的高电平时间小于P_B_TM时，则不会输出这个高电平；当需要输
出的高电平时间大于周期时间PER_TM-P_B_TM时，则整个周期都输出高电平。P_B_T
M设置的过长，可以降低对执行机构的冲击，但会影响输出脉冲和整个回路的控制精
度；设置的过短，则对执行机构不利。

图11 脉冲输出

如上图所示，LmnN为PID的运算结果，通过和脉冲周期时间PER_TM相乘得到高电平
的输出时间：

脉宽=LmnN*PER_TM/100

脉冲输出单元每次执行都累加一个CYCLE_P，通过判断累加值和脉宽，或者和周期与
脉宽差值的比较来改变输出点的状态。

3.2.1 脉冲输出和PID运算

在FB58中，脉冲输出和PID计算是两个相对独立的过程，各自有自己的计算周期。对于
PID计算来说，CYCLE参数可以看成是PID计算的循环周期时间，例如PID在OB35每次
执行过程中都会被调用，而硬件组态过程中OB35的周期时间被设置成了500ms，则CY
CLE应该填写为0.5。对于脉冲输出来说，其循环周期时间是CYCLE_P。这两个时间参
数可以一样，也可以不一样。PID的计算周期主要由被测量的变化规律决定的，而脉冲
输出的CYCLE_P参数由要求的脉冲输出精度决定。

为了协调PID和脉冲输出之间的矛盾，FB58提供了“SELECT"参数，其具体使用如下所
示：

根据上表描述，FB58的调用可以有如下三种情况：
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