
宜春西门子PLC代理商

产品名称 宜春西门子PLC代理商

公司名称 浔之漫智控技术-西门子PLC代理商

价格 666.00/件

规格参数 品牌:西门子
产品规格:模块式
产地:德国

公司地址 上海市松江区石湖荡镇塔汇路755弄29号1幢一层
A区213室

联系电话  15221406036
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宜春西门子PLC代理商

变频器控制方式的选择由负荷的力矩特性所决定，电动机的机械负载转矩特性根据下列关

系式决定：

p= t n/ 9550

式中：p——电动机功率(kw)

t——转矩(n. m)

n——转速(r/ min)

转矩t与转速n的关系根据负载种类大体可分为3种[2]。

(1)即使速度变化转矩也不大变化的恒转矩负载，此类负载如传送带、起重机、挤压机、



压缩机等。

(2)随着转速的降低，转矩按转速的平方减小的负载。此类负载如风机、各种液体泵等。

(3)转速越高，转矩越小的恒功率负载。此类负载如轧机、机床主轴、卷取机等。

分步直动式电磁阀原理：它是一种直动和先导式相结合的原理，当入口与出口没有压差时

，通电后，电磁力直接把先导小阀和主阀关闭件依次向上提起，阀门打开。当入口与出口

达到启动压差时，通电后，电磁力先导小阀，主阀下腔压力上升，上腔压力下降，从而利

用压差把主阀向上推开；断电时，先导阀利用弹簧力或介质压力推动关闭件，向下移动，

使阀门关闭。

 电磁阀（Electromagnetic valve）是用电磁控制的工业设备，是用来控制流体的自动化基

础元件，属于执行器，并不限于液压、气动。用在工业控制系统中调整介质的方向、流量

、速度和其他的参数。电磁阀可以配合不同的电路来实现预期的控制，而控制的精度和灵

活性都能够保证。电磁阀有很多种，不同的电磁阀在控制系统的不同位置发挥作用，的是

单向阀、安全阀、方向控制阀、速度调节阀等。

离心式鼓风机的工作原理离心式鼓风机的工作原理与离心式通风机相似，只是空气的压缩

过程通常是经过几个工作叶轮（或称几级）在离心力的作用下进行的。鼓风机有一个高速

转动的转子，转子上的叶片带动空气高速运动，离心力使空气在渐开线形状的机壳内，沿

着渐开线流向风机出口，高速的气流具有一定的风压。新空气由机壳的中心进入补充。单

级高速离心风机的工作原理是：原动机通过轴驱动叶轮高速旋转，气流由进口轴向进入高

速旋转的叶轮后变成径向流动被加速，然后进入扩压腔，改变流动方向而减速，这种减速

作用将高速旋转的气流中具有的动能转化为压能（势能），使风机出口保持稳定压力。从

理论上讲，离心鼓风机的压力-流量特性曲线是一条直线，但由于风机内部存在摩擦阻力

等损失，实际的压力与流量特性曲线随流量的增大而平缓下降，对应的离心风机的功率-

流量曲线随流量的增大而上升。当风机以恒速运行时，风机的工况点将沿压力-流量特性

曲线移动。风机运行时的工况点，不仅取决于本身的性能，而且取决于系统的特性，当管

网阻力增大时，管路性能曲线将变陡。风机调节的基本原理就是通过改变风机本身的性能



曲线或外部管网特性曲线，以得到所需工况。工作原理电磁阀里有密闭的腔，在不同位置

开有通孔，每个孔连接不同的油管，腔中间是活塞，两面是两块电磁铁，哪面的磁铁线圈

通电阀体就会被吸引到哪边，通过控制阀体的移动来开启或关闭不同的排油孔，而进油孔

是常开的，液压油就会进入不同的排油管，然后通过油的压力来推动油缸的活塞，活塞又

带动活塞杆，活塞杆带动机械装置。这样通过控制电磁铁的电流通断就控制了机械运动。

调速器遵照反馈电流来判断直流电机的转速情况，必要时修正电枢电压输出，一次来再次

调节电机的转速。直流调速器检修方法以下：1，检查电枢碳刷，碳刷的长度，接触面和

弹力都合适，2，检查换向环，表面应平整，无凹痕，无损伤，沟槽没有被碳粉短路，3，

检查测速反馈部件与电机非负载测的连轴节*可以。

_LED灯是绿的,但是电机不动

(1) 故障原因：一个或多个方向的电机禁止动作。

(2) 故障原因：命令信号不是对驱动器信号地的。

S7-200模拟量模块选型提示之EM231和224XP

S7-200可以连接的模拟量信号分为电压、电流和温度信号。电压范围为：0-10V或0-5V等

，电流范围为：0-20mA或4-20mA。可以使用的模拟量输入模块的型号为：EM231和EM23

5。您可以结合被测模拟量信号的范围和模拟量模块的特点来进行选型，常见的选型问题

如下

Q1： EM231的8通道模块(订货号：6ES7 231-0HF22-0XA0)是否可同时接入8路电流信号？

        A1：不可以。对于8通道的EM231而言，其前6个通道只能接入电压信号

，不能接入电流信号。此模块只有后两个通道才可以接入电流信号。并且当后两个通道使

用电流信号时，前6个通道的电压测量范围必须是0-5V，而不能使用0-10V的信号。   

     所以，当您需要接入8路电流信号时，只能使用两个EM231的4通道的模块（订



货号：6ES7 231-0HC22-0XA0）

Q2：S7-200 CPU 224XP集成模拟量输入是否可以连接电流信号？

        A2：不*这样连接。224XP集成的模拟量输入可以连接-10V～+10V的电

压信号。对于电流信号而言是不能直接接入的。在某些情况下，有的客户会使用电阻进行

转换，将电流变为电压进行监控。但是，这种方案是不*的。主要是由于以下因素导致：

         （1）如果使用普通电阻，在使用中由于其阻值会随着温度的变化而

变化，故测量的精度无法保证。        （2）如果使用精密电阻，当电阻短路

时也可能导致传感器的输出短路，如果没有相应的保护，很容易导致设备损坏。    

    基于以上因素，不建议使用224XP集成的模拟量输入点连接电流信号。而应该使

用EM231（如订货号：6ES7 231-0HC22-0XA0）模块。

Q3：CN的模拟量模块和非CN的模拟量模块能否混用？

        A3：可以。实际使用中，二者在性能和操作上没有任何差异。

Q4：S7-200测量0-20mA和4-20mA的电流信号时需要选择不同的模块吗？设置上有差异吗？

        A4：不需要选择不同的模块。选择同一种模块，如EM231（订货号：6E

S7 231-0HC22-0XA0）即可实现。对于S7-200模拟量模块而言，量程设定是通过拨码开关

来实现的，对于4-20mA和0-20mA两种量程，其拨码设置是*一样的。二者的区别是4-20m

A对应的数字量范围是6400-32000。而0-20mA对应的数字量范围是0-32000。

说明：对于“立即写入”功能，必须按以下实例所示创建符号程序段。对于对时间要求苛刻的应用程序
，将数字输出的当前状态发送给输出模块的速度可能必须快于正常情况下在OB1扫描周期结束时发送一
次的速度。“立即写入”将在扫描“立即写入”梯级时将数字输出写入输入模块。否则，必须等到下一
OB1扫描周期结束，届时将以P存储器状态更新Q存储区。要将一个输出(或多个输出)立即写入输出模块
，请使用外设输出(PQ)存储区来代替输出(Q)存储区。可以字节、字或双字形式读取外设输出存储区。因
此，不能通过线圈单元更新单一数字输出。要立即向输出模块写入数字输出的状态，将根据条件把包含
相关位的Q存储器的字节、字或双字复制到相应的PQ存储器(直接输出模块地址)中。

当心�由于Q存储器的整个字节都写入了输出模块，因此在执行立即输出时，将更新该字
节中的所有输出位。�如果输出位在程序各处产生了多个中间状态(1/0)，而这些状态不应
发送给输出模块，则执行“立即写入”可能会导致危险情况(输出端产生瞬态脉冲)发生。
�作为常规设计原则，在程序中只能以线圈形式对外部输出模块引用一次。如果用户遵循
此设计原则，则可以避免使用立即输出时的大多数潜在问题。



实例立即写入外设数字输出模块5通道1的等价梯形图程序段。可以修改寻址输出Q字节(Q
B5)的状态位，也可以将其保持不变。程序段1中给Q5.1分配I0.1信号状态。将QB5复制到相
应的直接外设输出存储区(PQB5)。字PIW1包含I1.1的立即状态。对PIW1与W#16#0002执行
AND运算。如果PB1中的I1.1(第二位)为真(“1”)，则结果不等于零。如果WAND_W指令
的结果不等于零，触点A<>0时将传递电压。      在此实例中，Q5.1为所需的立
即输出位；字节PQB5包含Q5.1位的立即输出状态；MOVE(复制)指令还会更新PQB5的其
它7位

说明：对于“立即读取”功能，必须按以下实例所示创建符号程序段。对于对时间要求苛刻的应用程序
，对数字输入的当前状态的读取可能要比正常情况下每OB1扫描周期一次的速度快。“立即读取”在扫
描“立即读取”梯级时从输入模块中获取数字输入的状态。否则，必须等到下一OB1扫描周期结束，届
时将以P存储器状态更新I存储区。要从输入模块立即读取一个输入(或多个输入)，请使用外设输入(PI)存
储区来代替输入(I)存储区。可以字节、字或双字形式读取外设输入存储区。因此，不能通过触点(位)元
素读取单一数字输入。根据立即输入的状态有条件地传递电压：①CPU读取包含相关输入数据的PI存储
器的字。②如果输入位处于接通状态(为“1”)，将对PI存储器的字与某个常数执行产生非零结果的AND
运算。③测试累加器的非零条件。实例：可以立即读取外设输入I1.1的梯形图程序段     必须指定
*MWx，才能存储程序段。x可以是允许的任何数。WAND_W指令说明：PIW1
0000000000101010W#16#0002 0000000000000010结果 0000000000000010在此实例中，立即输入I1.1与I4.1和I4.
5串联。字PIW1包含I1.1的立即状态。对PIW1与W#16#0002执行AND运算。如果PB1中的I1.1(第二位)为真(
“1”)，则结果不等于零。如果WAND_W指令的结果不等于零，触点A<>0时将传递电压
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