00000 2SA50535EE103BA3Z0 U SIPOSU O O 0O O O

gogn gooon
2SA50535EE103BA3z0 O SIpOSU O OO O O

goog gobobobgooooo

HEN .00/0

gogn goo:gd
gooo:og

goob:ogooo oo

0ooo 0000000001590 330
oooo 13045638838 15801734888
oo

00000000000 DO0DO0DO0DO00000000bO0ODOO0ODOOoDoDO0oDOoDOooOoOooOooDd
oo otdodoooooooootdodoooooonoonootolg
000000000 bOO0DOO0DOO0DO0oDO0o0o0o0ooOobOOobO200" 00" DODOOOOOO
doooobooboobooodooooooouog3oo* oo ooboooooooooo
0000000000000 DOO0DOO0DO00OO00bO0DbO0DbOO400000000000000O0
doooobosodoouoougouooooonooobooboooogoosipostoooon
0000000000000 0000o00bOobOOo-0b0b00ooDOooDOooDooDoooooOooag
O0dooooooooooo-oc0doooo?20oooooooooo@soHy O 0oooon
OOoo0@2vDO00o0O0@3sovDOooooooooooooooooooooooobooaoon
dooooboo-DoobooboooboooouoooooooooooosiPosoooooon
OO0000000000DOO0DOO0DO0DO00O0000o00bOO0bOO0oDOOooDOooDooD-o0o0o0oo0ood
doooobooboboooooooooosipostooooooboobooboooooon
00000000000 DO0DO0DO0DO00000000bO0ODOO0ODOOoDoDO0oDOoDOooOoOooOooDd
gotdotdodooooboodootdotdoiooooboonooododoooooonoonod
00000000000 DO0DO0DO0DO00000000bO0ODOO0ODOOoDoDO0oDOoDOooOoOooOooDd
gotdotdodooooboodootdotdoiooooboonooododoooooonoonod
OO00O00000000oDooosiPos000n0DOooDOooooDoDoooilDooonoonO® LOCARRE
MOTE” 0000000000 0O0O" LOCPAR” D OO O200" ENTER” OODODOODOOO" Sprache
lang” DO O0ODOO0OC ODOD0DOOO* COMMISSIONING” O3000" ENTER” DD OQOGOO
“0000" OOOODO® 9044 DUOOOUOODUOOOOOOOO" 9" OO ENTER” UDOOUOoogad
OOo00d0* ENTER” 00000000000 D04000000" 4 000" ENTER” DODOO
O00oooo40000oo* 4 000" ENTER” O040000000* close direction” [ 0 [
O clockwise” OO0 OO 00000000" closingspeed” OO0 O00OOOOODOOO® opening
speed” DO OO0 DOO0O0OOOOODODOODO® ENTER 000O0O0O0OODODODDODOOOOOOOOOO
OO00000" ENTER” DOO00O6003000000000" cutoffmodecl.” OOODOODOO" tr
avel-dependent” 0O O “ torque-dependent” OO OO OOOO" cut-offmodeop.” DO DOOODOOO



O travel-dependent” OO OO OOO" travel-dependent” OO0 D O0OO7000000000" maxcl.
torque” DO O0O0O0OOODOODO" maxop.torque” DO ODOODOODOODOODOOO8OIDO7ODO
O00000000" endpost.adjust” DO O ODOOOO* ENTER DOODOO" startwith.” OO
OO00000" open” O* ENTER” OODOODOO" movetoop.” DDOODOODOODOODOODOODOO
Oogooor” STOP” 0000000000 b0o0boDoooDboobOoooDeb0DboooboooD
OO000000b00b0obOohipoobd2010ooooooooobob3ooboobobOoo
O0000000D0000000D00000" ENTER” O00O0ODOdevitionXXXODOOOOOODO
O000000000O0DODOoDO" ENTER” DODODODO® movetocl.” OOOOOOOO
WO0D0000D0D00bOU00Db0oUb00Dbo0bD00oDbOoo3O0Oo® ENTER ODODDO
OO0 adjustmentOK!” OO DOOO0OOO0O0OOO0OOO0OOOODOODODOODOODOOOOOOOOO
“ ENTER” OODODO*" clockwise” DO OODOOOO" anti-clockwise” OO ENTER” DO UODDOODO
OO000000ob00ob0obOobOobooobOooO0oOooobO0obOobUobDOoDUobDOobOooOLoOobOoDbo
0000 0000 0b0ob0ooO0DO0o0O00O00b00b0obOO0obOOoDO0DOoDODOoOooOOoDo
OO00000000bO0obOoboboboobooboooooog


http://www.tcpdf.org

