
智能型温控仪表 昆仑恒业

产品名称 智能型温控仪表 昆仑恒业

公司名称 北京鑫润源机电设备有限公司经销部

价格 85.00/台

规格参数 品牌:昆仑恒业
型号:XMTG7402
控制模式:智能温度控制调节器

公司地址 中国 北京市西城区
北京市西城区西四北大街183号

联系电话 86 010 52610862 13436331388

产品详情

品牌 昆仑恒业 型号 XMTG 7402
控制模式 智能温度控制调节器 温度范围 0~400（℃）
精度等级 1.0 测温误差 1（℃）
开孔尺寸 45X45（mm） 输出信号 4~20（mA）
工作电压 220（V） 外形尺寸 48X48（mm）

xmt7000系列数显温度调节仪说明书

xmt7000系列数显温度调节仪采用新的智能仪表设计方案，对原有的数显表进行了修正处理，使仪表无论
在外观还是性能都有了更进一步的提升，仪表内置pid功能与位式控制功能，采用美观大方的轻接触设置
，是工业控制中低价位仪表与高性能定位的理想选择。

一、接线

接续注意

(1)热电偶输入，应使用对应的补偿导线。

(2)热电阻输入，应使用低电阻且无差别的3根导线。

(3)输入信号线应远离仪器电源线，动力电源线和负荷线，以避免产生杂讯干扰。

(4)仪器电源线通常不致被动力电源线干扰。

(5)不要过分旋紧螺钉。此外，使用合适的端子螺丝接线片（螺丝型号：m3*6建议力矩0.4nm）[4kgf.com]



二、操作说明

仪表上电后，数显窗口先显示输入类型，而后显示量程，再显示当前测量值

在标准显示方式下，仪表数显窗口可能交替显示测量值与以下字符

hhhh：表示输入信号正超量程，可能因传感器规格错误，输入开路等引起

llll：表示输入信号负超量程，可能因传感器规格错误，反接、短路等引起

1)设定温度

要想修改设定值时，请在正常的显示测量方式下，按住set键，显示窗口末位出现闪烁，进入当前设定值
设定状态，显示当前设定值，此时按▲增加调节温度设定值，按▼减小调节温度设定值（长时间按住▲
或▼键可实现连续快加或快减），用移位键?配合完成温度设定，按set键来完成确认修改，在不按任何键
的状态下约20秒后自动退回到正常显示状态，所修正数据作废；

2)pid设定及自整定

要想调整p、i、d参数，仪表上电后按住set三秒（进入菜单），仪表显示al1，再次按set，显示al2，再次按
set，显示pb，再按set显示p比例（用?▲▼可以调整参数）。再次按set，显示i积分时间（用?▲▼可以调整
参数）。再次按set，显示d微分（用?▲▼可以调整参数），再次按set，显示t控制周期再次按set，显示at
整定，输入“prefix = st1 ns = "urn:schemas-microsoft-com:office:smarttags"1”时开启自整定，输入“0”时关
闭自整定，当自整定为开启状态时，仪表进入自整定状态，此时需连接好负载并使仪表符合工作环境或
模拟近似工作环境，仪表将根据工作环境整定出一组pid值，通过自整定，在大多数情况下，能调出一个
比较理想的pid参数，如果没有达到满意的效果，可以通过手动设定pid参数以取得较好的控制效果，请参
考相关资料，仪表进入自整定时，at灯闪动，由于仪表采用位式控制，此时控制温度可能超过设定温度
。

3)周期设定及传感器误差修正

通过按set键，选择显示t，此参数用来设定输出周期，当输出方式为继电器时，周期设定为10-99秒，周期
设定越大，继电器吸合与放开的周期越长，控制精度越低，反之周期越短，控制精度越高，但影响继电
器的寿命。作pid控制时，t值一般为20，做位式控制时，时间可稍长一些。当负载为固态继电器或可控硅
时，一般设为2。再通过按set选择显示pb可对传感器进行误差修正。比如实际温度为20度，仪表显示温度
为22度，则设为-2，如仪表显示温度为18，则设为2，再次按set退现仪表菜单。

4)控制原理与方法

1回差式控制

当p=0时，仪表采用回差控制，pv>sp停止加热，pv<sp-hy时开始加热（pv为测量值,sp为设定值）

2 pid控制

当p≠0时，仪表作pid控制



3自整定

at=1时仪表开启正整定（长按?也可启动自整定）

at=0时关闭自整定

三、有关参数及功能的解释

6.1仪表的自整定功能

1.在参数层将at项设置成1后，按set键返回至正常显示状态，即启动自整定功能，面板上at灯闪烁。经一段
时间后自整定结束，面板上at灯停止闪烁，自整定所取得的新的pid参数值已自动存入。

2.在自整定状态，如果结束自整定功能，可进参数层将at项设置成0后，按set键返回即可。

注：（1）自整定结束，自动设定好pid参数，即使切断电源，所设定的pid参数仍将保存，所以继续运行
时，不需再进行自整定。

（2）自整定期间为on-off输出控制，依据不同过程，pv值可能发生很大变化。如果不允许发生这种情况
，则不要使用自整定功能。

6.2均布式时间比例pid方式驱动ssr

本仪表在输出逻辑电平以驱动固态继电器时，采用均布式时间比例pid方式，以消除射频干扰和负载对电
网的冲击，且使控制平稳，精度提高。

四、安装说明及注意点

1、把仪表插入仪表盘开孔，在仪表壳的安装孔放入所附安装板，用安装螺杆适度旋紧。带自锁

的插入即可。

2、根据待装仪表的全部型号标注信息按壳体上的接线图正确接线。

3、接线时必须确认输出端的信号与仪表所规定的输入信号严格相同，特别要防止电源电压误接

入仪表的非电源端口。

4、输出可控硅触发信号的仪表，其供电必须与被控对象同一组，当用三台仪表控制三相负载时

就应注意，绝不可用同一相线为三台仪表供电，以防止失控。如另有变压器对仪表或负载供电进行

调压的要防止由此产生相位移动而使仪表不能正常工作。

5、继电器负载不应超出规定值，当负载电流大于规定值时，应使用接触器（即中间继电器）。
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