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产品详情

安川伺服-直流、伺服和步进电机的优缺点

  直流电机是快速连续旋转电动机，主要用于需要以每分钟高旋转速度(RPM)旋转的任何物体。例如;
车轮，风扇等

伺服电机在有限的角度下具有高扭矩，快速，准确的旋转。通常，这是步进电机的高性能替代产品，但
使用PWM调整则设置更为复杂。适用于机械臂/腿或方向舵控制等。

步进电机速度慢，易于设置，旋转和控制–在位置控制方面优于伺服电机等其他电机。在这些电动机需
要反馈机构和辅助电路来驱动定位的情况下，该电动机可通过分数加法通过其旋转特性进行位置控制。
适用于位置至关重要的3D打印机和相关设备。

 

  直流电机输出或输入为直流电能的旋转电机，称为直流电机，它是能实现直流电能和机械能互相转换
的电机。当它作电动机运行时是直流电动机，将电能转换为机械能；作发电机运行时是直流发电机，将
机械能转换为电能。直流电机是两线连续旋转电动机，两线分别是电源和地线。接通电源后，直流电机
将开始旋转，直到断开电源。大多数直流电机都以每分钟高转数(RPM)运转。电机速度可以通过使用PW
M来控制(脉冲宽度调制)技术，快速脉冲电源ON&OFF的技术。循环打开/关闭比率所消耗的时间百分比
定义了电动机的速度。为，例如，如果电源在50%驱动时，则直流电机将在99+1%的速度的一半旋转。每
个脉冲是如此之快，以至于电机似乎不停地旋转，不会动摇。

  步进电机步进电机是将电脉冲信号转变为角位移或线位移的开环控制元件。在非超载的情况下，电机
的转速、停止的位置只取决于脉冲信号的频率和脉冲数，而不受负载变化的影响，即给电机加一个脉冲
信号，电机则转过一个步距角。这一线性关系的存在，加上步进电机只有周期性的误差而无累积误差等
特点，使得在速度、位置等控制领域用步进电机来控制变的非常的简单。

  伺服电机伺服电动机又称执行电动机，在自动控制系统中，用作执行元件，把所收到的电信号转换成



电动机轴上的角位移或角速度输出。分为直流和交流伺服电动机两大类，其主要特点是，当信号电压为
零时无自转现象，转速随着转矩的增加而匀速下降。通常，伺服电机是四件事情的结合，即直流电机，
控制电路，齿轮传动装置以及电位计(通常是位置传感器)。

  与典型的直流电机相比，可以更地控制伺服电机的位置，并且通常，它们具有三根电线，例如电源，
GND和控制线。这些电机的电源不断地施加，而伺服电机的控制电路会改变功率来驱动伺服电机。这些
电机设计用于更的任务，在这些任务中，需要地确定电机位置，例如在特定范围内移动机械臂或控制船
或机器人腿上的舵。

这些电动机不像标准的直流电机那样容易交替使用。位置上的旋转角大约为1800。伺服电机获得一个表
示o / p位置的控制信号，并向DC电动机施加动力，直到轴到达由位置传感器确定的位置为止。

  PWM(脉冲宽度调制)用于控制伺服电机的信号。但是，与直流电机不同的是，正脉冲周期控制着伺服
轴的位置，而不是速度。空档脉冲的值取决于伺服机构，将伺服电机的轴保持在中间位置。增加脉冲值
将使伺服电机顺时针旋转，而较短的脉冲将使轴逆时针旋转。

  伺服控制脉冲通常每20 ms循环一次，从根本上告诉伺服电机去向，即使那意味着保持在相似的位置。
当命令伺服系统移动时，即使外力对其施加压力，它也会移动到该位置并保持该位置。伺服电机会避免
从该位置移开，以伺服电机可以使用的阻力作为该伺服电机的扭矩额定值。

  初学者一般都不太了解单片机控制电机，起步可以先用单片机输出的PWM信号来控制直流电机，更
进一步可以试着控制步进电机，以求更高的控制精度。对于小车的运动驱动来说，一般可以选用直流电
机或步进电机，而伺服电机一般用在机械臂上，用来得到的旋转角度。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

