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产品详情

济南西门子一级代理商DP电缆供应商采购

是否进口是加工定制是产品认证CE系列300物料编码1颜色不限是否跨境货源是6ES7412-1XJ05-0AB0CPU
412-1DP： 288KB6ES7412-2EK06-0AB0CPU 412-2PN： 1MB6ES7412-1XJ07-0AB0CPU 412-1DP：
512KB6ES74122EK070AB0CPU 414-3PN： 4MB6ES7412-2XJ05-0AB0CPU 412-2DP：
512KB（6ES74143EM060AB0CPU 414-3PN： 4MB（2MB代码，6ES7414-2XK05-0AB0CPU 414-2DP：
1MB6ES74143EM070AB0CPU 416-3PN： 16MB（8MB代码，6ES7414-2XL07-0AB0CPU 414-2DP：
2MB（6ES74163ES060AB0CPU 416-3PN： 16MB（8MB代码，8MB数据）6ES74143XM050AB0CPU
414-3DP： 2.8MB

电机软启动器一般以大功率双向晶闸管构成三相交流调压电路，以微处理器及信号采集、保护环节构成
控制器，通过控制晶闸管的触发角，调节晶闸管调压电路的输出电压，实现电动机的无触点降压软启动
、软停车和空载、轻载的节能及保护功能。软起动器特别适用于各种泵类负载或风机类负载，需要软起
动与软停车的场合。同样对于变负载工况、电动机长期处于轻载运行，只有短时或瞬间处于重载场合，
应用软起动器（不带旁路接触器）则具有轻载节能的效果。为此，通过对软启动方式与传统的启动方式
进行比较，来分析软启动器的特性。一般降压启动是指电动机在启动过程中加在电动机定子绕组的电压
变化是瞬间突变的，主要有“Y—△”降压启动和自藕变压器降压启动等;而软启动是使用调压装置在规
定的启动时间内，自动地将启动电压连续、平滑地上升，直到达到额定电压。软启动和一般降压启动的
区别在电动机启动时，降低加到电动机定子绕组的电压可以减小电动机的启动电流。若采用一般降压启
动，则启动过程是跳跃的、不平滑的，所以又叫作硬启动，对生产工艺要求稳启动的场合不宜采用。而
软启动从初始电压开始电压连续平稳地，在启动过程中电动机的转矩是平滑的而不是跳跃的，启动过程
是平稳的，所以叫软启动。软启动器工作原理是当电机启动时，由电子电路控制晶闸管的导通角使电机
的端电压以设定的速度逐渐升高，一直升到全电压，使电机实现无冲击启动到控制电动机软启动的过程
。当电动机启动完成并达到额定电压时，使三相旁路接触器闭合，电动机直接投入电网运行。此程序默
认的plc通讯端口为port0，地址为2，波特率9600，无校验（地址和波特率可由程SBR0中的VB8，SMB30进
行修改）；2）由于PLCModbus协议程序占用V1000及以前的地址，所以用户在编写逻辑控制程序中用到
的寄存器不能和亚控提供的协议中所占用的V区地址冲突；3）西门子S7200。需要注意如下几点：1）需



要向PLC中下载对应的初始化程序（），由亚控提供。不支持。组态王的GPRS通讯方式要求**创建虚拟
串口并通过此串口进行数据通讯。而对于MPI协议，我们的MPI驱动是通过调用西门子PLC的动态连接库
（等）实现和PLC进行通讯的,并不是直接通过串口实现数据通讯。其他类似调用方法的驱动，同样也不
支持GPRS连接。西门子PLC的几种通信方式?一、PPI通讯PPI协议是S7-200CPU基本的通信方式，通过原
来自身的端口（PORT0或PORT1）就可以实现通信，是S7-200CPU默认的通信方式。PPI是一种主-从协议
通信，主-从站在一个令牌环网中。在CPU内用户网络读写指令即可，也就是说网络读写指令是运行在PP
I协议上的。因此PPI只在主站侧编写程序就可以了，从站的网络读写指令没有什么意义。二、RS485串口
通讯第三方设备大部分支持，西门子S7PLC可以通过选择自由口通信模式控制串口通信。简单的情况是
只用发送指令（XMT）向打印机或者变频器等第三方设备发送信息。不管任何情况，都**通过S7PLC编
写程序实现。当选择了自由口模式，用户可以通过发送指令（XMT）、接收指令（RCV）、发送中断、
接收中断来控制通信口的操作。三、MPI通讯MPI通信是一种比较简单的通信方式，MPI网络通信的速率
是19.2Kbit/s~12Mbit/s，MPI网络多支持连接32个节点，大通信距离为50M。通信距离远，还可以通过中
继器扩展通信距离，但中继器也占用节点。西门子PLC与PLC之间的MPI通信一般有3种通信方式：1、全
局数据包通信方式2、无组态连接通信方式3、组态连接通信方式四、以太讯以太网的**思想是使用共享
的公共传输通道，这个思想早在1968年来源于厦威尔大学。MPI网络节点通常可以挂S7-200、人机介面、
编程设备、智能型ET200S及RS485中继器等网络元器件。1972年，Metcalfe和DavidBoggs（两个都是网络）
设置了一套网络，这套网络把不同的ALTO计算机连接在一起，同时还连接了EARS激光打印机。这就是
上个个人计算机局域网，这个网络在1973年5月22日运行。Metcalfe在运行这天写了一段备忘录，备忘录的
意思是把该网络改名为以太网（Ethernet），其灵感来自于“电磁是可以通过发光的以太来传播”这一想
法。1979年，DEC、Intel和Xerox共同将网络标准化。1984年，出现了细电缆以太网产品，后来陆续出现
了粗电缆、双绞线、CATV同轴电缆、光缆及多种媒体的混合以太网产品。以太网是目前**行的拓朴标准
之一，具有传传播速率高、网络资源丰富、系统功能强、安装简单和使用维护方便等很多优点。48V电
源可使用线芯截面积很小的电缆。有了密码这样你就可以在线把程序下下来，如果程序加了锁再用<S7程
序解密>这个软件解锁即全搞定.这也是能的软件。S7程序解密：S7程序解密,用于加锁解锁S7300/400的OB
、FB、FC、DB块。当你有解密软件解密后将程序上传到电脑后,很多程序块是加了密的,只能显示一个个
小锁,有此软件可轻而易举打开.使用前请备份原Project以防不测。MMC被误格式化的救星来了。可以将
MMC整个打包读出来写成一个IMG文件，就象你原来用HD-COPY给软盘做的IMG镜象文件一样。当然
被误格式化成电脑文件格式的MMC卡也可以用附带的标准IMG文件来恢复。比如你把8MMMC给格式化
成16.7M的FAT格式，结果电脑认识了，PLC却不认识了，这时候可以用<MMC写卡软件>拿8MMMC的I
MG文件来恢复，恢复完就还是PLC能认识的8MMMC了。软件版本的不同可能导致您无法写入S7IMG文
件，所以解压包里共提供V0.9和V1.0两个版本，以供选用。西门子300解密全攻略之程序还原篇模拟与测
试如果您现在还没有卡，或心里没底不敢轻易使用MMC卡，那么就先来模拟一下吧。您需要找来一个普
通的随意大小的U盘或普通相机或手机的MMC卡，仿真当作S7的MMC卡来作我们的试验品。S7-300的解
密软件您可能已经下载，那么现在就请打开<MMC写卡软件>，打开<映像文件>文件夹里的<S7-3002080
压机程序>写入到U盘。到此，您已经拥有了一个仿真的MMC卡了，现在可以按照上面的解密方法密码
了.....不过此方法仅供学习模拟适用，不能代替S7的MMC卡，也并非不行，如果修改CID和CSD数据的话
plc也能认识，但是民用mmc卡和工业mmc卡的技术参数必定不同，比如温度参数，S7的MMC卡上限温
度是80度，而普通M。等等原因，所以不建议替代，如果哪位网友替代成功请来信告诉我。怎样打开卡
内的程序：用<MMC读卡软件>读出来的文件是一个后缀名为s7img的文件，这是一种映像文件，这种文
件是编程软件无论如何也不可能打开的，那么就需要转换了。具体操作如下图所示：1、运行<S7MMC卡
转换与解密软件>，点击<文件>下的<打开>,选择你所读出的S7img文件。2、点击<转换>下的<s7img到wl
d>,这时会弹出完成消息筐，点击<确定>按钮，到此时转换过程全部完成。西门子plc的模拟量编程1、西
门子S7-300/400可以用FC105/FC106处理模拟(SCALE/UNSCALE)2、西门子S7-200用AIW、AQW输入、输
出模拟量，S7-200会自动将输入的模拟量转换为0～32000的整数，程序编写时通过AIW将转换后的0～320
00的整数读进程序，通过。西门子S7-200PLC模拟量编程的思维是什么?简而言之，模拟量输入就是将模
拟量传感器、变送器的电量信号通过模拟量输入模板输入到PLC中，并应用程序进行转换为数值。而模
拟量输出就是应用程序将数值通过模拟量输出模板输出到相应的外部设备中。b、要熟悉S7-200PLC模拟
量输入、输出模块的接线方法;c、要熟悉S7-200PLC模拟量输入、输出模块的方式设置;d、要熟悉模数、
数模转换的方法;e、要熟悉S7-200PLC相关的编程指令;f、要熟悉你应用的模拟量传感器、变送器的电气
特性及接线方法。的知识点：a、先要熟悉S7-200PLC模拟量输入、输出模块的硬件特性。西门子plc系列
常有问题及解决办法组态王和多台西门子S7-300、400PLC通过dp协议通讯时，设备地址应如何定义。1）



硬件连接：计算机中插入一块CP5611（或CP5613)可实现将多个S7-300/400PLC连接在一条DP总线上。2）
DP协议设置：所有PLC**设置的DPSlave站，CP5611(或CP5613)要求通过Simaticnet设置的DPmaster站；3）
组态王中设备地址定义：选择PLC/西门子/S7-200系列(DP)/Profibus-DP，设备地址固定为1.1(该地址与从
站PLC的地址设置无关)。1）一个cp5611卡可以连接两台s7300plc（使用西门子厂家提供的可编程插头来
实现）；2）在组态王软件中建立两个s7300plc，设备地址分别设备为7.2和8.2（设备地址根据实际设备来
设置），小数点前面的号指plc的地址，后面是cpu所在的槽号。2.西门子300plc通过MPI通讯卡与组态王
进行通讯时，能否实现双设备冗余的功能。可以实现。这两个plc在STEP7编程软件中是单定义的，所以
除plc地址不一样，槽号是一样的；3）在组态王中只须定义主设备的变量即可。1）MPI电缆通讯方式：
组态王所在的计算机**安装STEP7编程软件；2）MPI通讯卡方式：组态王所在的计算机**安装STEP7编程
软件；3）以太讯方式：不需要在组态王所在的计算机上安装STEP7或Simaticnet通讯软件；4）Profibus－
DP通过方式：需要在本机上安装STEP7编程软。3.组态王和西门子300、400PLC通讯支持哪些通讯链路。
是否需要西门子软件的支持。5.组态王与西门子200plc自由口协议通过modem通讯，硬件接线怎样实现。
设备上插标准PPI电缆，modem9针口通过一个标准232交叉线接到PPI电缆上即可，232交叉线的modem侧
需要146短接，7和8短接。如果是轻载，则在正常运行时，也保持所需的较低端电压，使电机的功率因数
升高，效率。在电机停机时，也通过控制晶闸管的导通角，使电机端电压慢慢降低至0，从而实现软停机
。软启动的特性(1)启动电流以一定的斜率上升至设定值，对电网无冲击。(2)启动过程中引入电流负反馈
，启动电流上升至设定值后，使电机启动平稳。(3)不受电网电压波动的影响。由于软启动以电流为设定
值，电网电压上下波动时，通过增减晶闸管的导通角，调节电机的端电压，仍可维持启动电流恒值，保
证电机正常启动。(4)针对不同负载对电机的要求，可以无级调整启动电流设定值，改变电机启动时间，
实现佳启动时间控制。电机各种启动方式的对比因异步电动机具有结构简单、体积小、价格低廉、运行
可靠、维修方便、运行效率较高及工作特性好等优点，在电力拖动平台上广泛使用。过大的启动电流对
电动机本身和电网以及其他电气设备的正常运行会造成不利影响，会在电动机轴上产生瞬时的过大转矩(
可达电机满载转矩的1.6～2.0倍)，扭曲电机轴、破坏键槽、损坏和轴联接的其他设备，使电机发热影响
其寿命，供电线路电压损失，可能使并联于同一供电线路上的其他电气设备的正常运行遭到破坏。一、
USS通讯协议介绍USS通讯协议的功能，所有的西门子变频器都带有一个RS485通讯口，PLC作为主站，
多允许31个变频器作为通讯连路中的从站，根据各变频器的地址或者采用广播方式，可以访问需要通讯
的变频器，只有主站才能发出通讯请求报文，报文中的地址字符要传输数据的从站，从站只有在接到主
站的请求报文。在使用USS协议之前，需要先安装西门子的指令库。USS协议指令在STEP7—MICRO/WI
N32指令树的库文件夹中，STEP7—MICRO/WIN32指令库提供14个子程序、3个中断程序和8条指令来支
持USS协议。USS协议使用CPU的下列资源：1）USS协议占用PLC的通讯端口0或1，使用USS——INIT指
令可以选择PLC的端口是使用USS协议还是PPI协议，选择USS协议后PLC的相应端口不能在做其它用途，
包括与STEP7-WICRO/WIN32的通讯，只有通过执行另外一条USS指令或将PLC——CPU。2）调用USS—
INIT初始化改变USS的通讯参数，只需要调用一次即可，在用户程序中每一个被激活的变频器只能用一
条USS-DRIVE-CTRL指令，可以任意使用USS-RPM-X或USS-WPM-X指令，但是每次只能激活其中的一条
指令。在用户程序中调用USS指令后，用鼠标点击指令书中的程序块图标，在探出的菜单中执行库内存
命令，为USS指令库使用的397个字节的V存储区起始地址，4）用变频器的操作面板设置变频器的通讯参
数，使之与用户程序中所用的波特率和从站地址相一致。调用一条指令时，将会自动地增加一个或几个
子程序。3）为USS指令库分配V存储区。5）连接CPU和变频器之间的通讯电缆，为了提高看干扰能力好
采用屏蔽电缆。西门子PLC代理商硬件分析2、PLC硬件故障①PLC主机系统故障A、电源系统故障。系统
总线的损坏主要由于PLC多为插件结构，长期使用插拔模块会造成局部印刷板或底板、接插件接口等处
的总线损坏，在空气温度变化、湿度变化的影响下，总线的塑料老化、印刷线路的老化、接触点的氧化
等都是系统总线损耗的原因。电源在连续工作、散热中，电压和电流的波动冲击是不可避免的。B、通讯
网络系统故障。通讯及网络受外部干扰的可能性大，外部环境是造成通讯外部设备故障的大因素之一。
②PLC的I/O端口故障I/O模块的故障主要是外部各种干扰的影响，先要按照其使用的要求进行使用，不
可随意减少其外部保护设备，其次分析主要的干扰因素，对主要干扰源要进行隔离或处理。③现场控制
设备故障A、继电器、接触器。减少此类故障应尽量选用**继电器，改善元器件使用环境，减少更换的频
率。现场环境如果恶劣，接触器触点易打火或氧化，然后发热变形直至不能使用。B、阀门或闸板等类设
备。长期使用缺乏维护，机械、电气失灵是故障产生的主要原因，因这类设备的关键执行部位，相对的
位移一般较大，或者要经过电气转换等几个步骤才能完成阀门或闸板的位置转换，或者利用电动执行机
构推拉阀门或闸板的位置转换，机械、电气、液压等各环节稍有不到位就会产生误差或故障。在制造工
业中存在大量的开关量为主的开环的顺序控制，它按照逻辑条件进行顺序动作号按照时序动作;另外还有



与顺序、时序无关的按照逻辑关系进行连锁保护动作的控制;以及大量的开关量、脉冲量、计时、计数器
、模拟量的越限报警等状态量为主的-离散量的数据采集监视。西门子PLC维修方法有哪些。由于这些控
制和监视的要求，使PLC发展成了取代继电器线路和进行顺序控制为主的产品。PLC厂家在原来CPU模板
上逐渐增加了各种通讯接口，现场总线技术及以太网技术也同步发展，使PLC的应用范围越来越广泛。P
LC控制器本身的硬件采用积木式结构，有母板，数字I/O模板，模拟I/O模板，还有的定位模板，条形码
识别模板等模块，用户可以根据需要采用在母板上扩展或者利用总线技术配备远程I/O从站的方法来得到
想要的I/O数量。PLC具有稳定可靠、价格便宜、功能齐全、应用灵活方便、操作维护方便的优点，这是
它能持久的占有市场的根本原因。随着工业自动化水平的不断提升，PLC所占据的地位可以说功不可没
，虽然PLC是专为工业应用而设计，硬件设计有高的安全性和稳定性，但是不乏一些自然原因和人为因
素导致PLC损坏，不能正常使用。PLC的价格少则几百，多则上万，所以从节省开支方面讲，PLC损坏后
还是具有一定的维修*。PLC的维修技术，不单是PLC硬件上的修复，还有PLC线路以及软件的相互配合
，再者，PLC不像单片机那样，是单一的芯片，加上少量电路就能工作，修复相对简单。PLC内部集成了
CPU，存储器，I/O电路，通讯电路，开关电源等，是各部分协调工作，因此，单就PLC硬体上的维修，
具有一定的学问。PLC型号众多，但内部大同小异，原理基本一样。今天我就以西门子S7-200PLC为例，
谈谈PLC硬件维修的一些思路和方法，不但对工控初级维修有性的帮助,此文也对PLC初学者*好的理解PL
C这门理论，有积的帮助。CPU板为PLC中的**部件，也是维修当中棘手的地方，CPU板出问题会导致PL
C故障灯常亮，PLC不运行，现就CPU板各元件说明如下：1：CPU元件：即处理单元(CPU)是可编程逻
辑控制器的控制**。主要有运算器，控制器，寄存器以及实现它们之间联系的数据，控制及状态总线构
成。它按照可编程逻辑控制器系统程序赋予的功能接收并存储从编程器键入的用户程序和数据;检查电源
、存储器、I/O以及警戒定时器的状态，并能诊断用户程序中的语法错误。当可编程逻辑控制器投入运行
时，先它以扫描的方式接收现场各输入装置的状态和数据，并分别存入I/O映象区，然后从用户程序存储
器中逐条读取用户程序，经过命令解释后按指令的规定执行逻辑或算数运算的结果送入I/O映象区或数据
寄存器内。等所有的用户程序执行完毕之后，后将I/O映象区的各输出状态或输出寄存器内的数据传送到
相应的输出装置，如此循环运行，直到停止运行。为了进一步提高可编程逻辑控制器的可靠性，对大型
可编程逻辑控制器还采用双CPU构成冗余系统，或采用三CPU的表决式系统。PLC以MPI来实现通讯，可
用三种方式解决。全局数据包通讯方式、无组态连接通讯方式、组态连接通讯方式。实现全局数据包通
讯方式：在PLC硬件配置过程，组态需要通讯的PLC站之间的发送区和接收区不需要任何程序处理，只适
应s7-300/400之间的通讯。多也只在一个项目中的15个CPU之间建立全局数据。实现全局数据通讯方法：
全局数据包通讯SMATICManage里设置s7-300/400MPI的地址，然后在选项/定义全局数据里定义需要通讯
的数据地址。带>符号的表示发送数据，对应栏里的是接受数据，终将设置好的项目下载到PLC即可实现
MPI通讯。无组态连接通讯方式：它适用于S7-200/300/400之间通讯，却不能与全局数据包通讯混淆使用
。其为双向通讯方式时，要求通讯双方都有调用通讯块，一个通讯块用于发送数据，另一个通讯块用于
接收数据。在OB35中断块中调用SFC65用于发送数据，调用SFC66用于接收数据，随后就是编程。由于接
收块只能识别数据的标识符，无论哪个CPU发送的数据都要调用SFC69来释放连接。无组态单向通行方式
时：只有在一方编写程序，如客户机与服务器之间的访问模式。只要在客户机编写程序即可，无需在服
务器编写程序。因此客户机只要调用SFC通行块就可访问服务器。组态连接通讯方式：它适用于S7-300/4
00或S7-400/400之间的通讯，而S7-300/400通讯时，S7-300只能用作服务器，此时S7-400作为客户机对S7-30
0进行读写操作。实现组态连接通讯方法：在项目的NETPRO中设置S7网络连接，在建立连接中块参数ID
时需要留意下，它是作为识别发送数据和接收数据的地址标识，在客户端编程需要调用SFB14、SFB15系
统功能块，后保存编译下载至PLC中即可实现通讯。S7-400/400通讯时，S7-400即可作为服务器又可作为
客户机，其大数据包长度可达160字节。西门子PLC-USS协议和变频器之间的通讯1、需要控制系统在设
计时采用很多硬件，价格昂贵2、现场的布线多容易引起躁声和干扰3、PLC和变频器之间传输的信息受
硬件的限制，交换的信息量很少。如果PLC通过与变频器进行通讯来进行信息交换，可以有效地解决上
述问题，通讯方式使用的硬件少，传送的信息量大，速度快，等特点可以有效地解决上述问题，另外，
通过网络，可以连续地对多台变频器进行监视和控制，实现多台变频器之间的联动控制和同步控制，通
过网络还可以实时的调整变频器的参数。4、在变频器的启停控制中由于继电器接触器等硬件的动作时间
有延时，影响控制精度。5、通常变频器的故障状态由一个接点输出，PLC能得到变频器的故障状态，但
不能准确的判断当故障发生时，变频器是何种故障。目前各个厂家的变频器都相继的开发出了支持连网
的功能，比如，很多变频器都有了支持现场总线（如：DEVICENET、PROFIBUS、AS_I）等的接口协议
，可以很方便的与PLC进行数据通信。
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