
西门子模块代理商-恩施州地区

产品名称 西门子模块代理商-恩施州地区

公司名称 浔之漫智控技术（上海）有限公司

价格 .00/件

规格参数 品牌:西门子
型号:模块
产地:德国

公司地址 上海市松江区广富林路4855弄88号3楼

联系电话 158****1992 158****1992

产品详情

西门子模块代理商-恩施州地区

CPU 从内部执行程序到外部程序的顺序依次走下去的。如果您的程序较小就不必扩展外部存储器，如果
相对应您的程序比较大那就不妨试试使用外部存储器，了解它的特点。

一、柴油发电机的选型

柴油发电机分为手动启动和自启动两种形式。手动柴油发电机需要专人操作且24小时值班，而人易出现
疲乏和疏忽，不易确保火灾时需迅速启动发电机给消防负荷供电，而且洁净车间内设备贵重，生产人员
不易迅速疏散。因此笔者建议在药厂设计中应选自启动柴油发电机（虽然这会增加投资）。自启动柴油
发电机能在正常电源断电后迅速启动，且15s内给消防负荷供电，可限度地减少火灾损失和人员伤亡。

二、柴油发电机接入低压配电系统

《民用建筑电气设计规范》（JGJ/T16-92）规定，柴油发电机电源接入低压配电系统时，主接线方式应符
合以下条件：其一，与外网电源间应设联锁，不得并网运行；其二，避免与外网电源的计费相混；其三
，在结线上要有一定的灵活性，以满足在非事故情况下能供给部分重要负荷。

柴油发电机作为备用电源，其首要任务是药厂发生火情时供给消防负荷；其次，在不供作消防用电且正
常电源断电时兼作部分重要负荷供电，如洁净车间的重要生产线、重要办公楼的用电等。

三、接入低压配电系统时的几种方案

在分析结线方案时，应考虑药厂有一路电源供电和两路电源供电两种情况。



信号 CWL 为顺时针行程限制，而信号 CCWL
为逆时针行程限制。这两个信号均为电平和沿敏感信号。 

相关参数设置 

参数 设定值 描述 p29303 3 信号 CWL（编号：3）分配至数字量输入 3（DI3）。 p29304 4 信号
CCWL（编号：4）分配至数字量输入 4（DI4）。 p29300 位 1 = 1 将 CWL 置为高电平或上升沿。 位 2 = 1
将 CCWL 置为高电平或上升沿。 

DI 参数设置 有关 DI 参数设置的详细信息，请参见章节“数字量输入/输出（DI/DO）

电机抱闸 电机抱闸用于在伺服系统未激活（如，伺服系统断电）时，停止运动负载的非预期运动（如，
在重力作用下的掉落）。伺服电机在断电后可能因为其自身重量或者受到外力而发生意外移动。
带抱闸版本的伺服电机中内置了抱闸。 

说明 抱闸仅用实现于“保持”功能，即仅用于保持负载的静止状态。不得用于对运动中的负载进行制动
。只能对已停止的电机使用抱闸。 抱闸在电机断电的同时即激活。

1.利用红外线测距或激光测距的原理测距原理基本可以归结为测量光往返目标所需要时间，然后通过光
速c =299792458m/s 和大气折射系数n 计算出距离D。由于直接测量时间比较困难，通常是测定连续波的相
位，称为测相式测距仪。当然，也有脉冲式测距仪，典型的是WILD的DI-3000。需要注意，测相并不是
测量红外或者激光的相位，而是测量调制在红外或者激光上面的信号相位。建筑行业有一种手持式的激
光测距仪，用于房屋测量，其工作原理与此相同。

2.测物体平面必须与光线垂直

通常测距需要全反射棱镜配合，而房屋量测用的测距仪，直接以光滑的墙面反射测量，主要是因为距离
比较近，光反射回来的信号强度够大。与此可以知道，一定要垂直，否则返回信号过于微弱将无法得到
距离。

3.可以测物体平面为漫反射

通常也是可以的，实际工程中会采用薄塑料板作为反射面以解决漫反射严重的问题。

4.超声波测距精度比较低，使用比较少。

5.激光测距仪精度可达到1毫米误差，适合各种测量用途。

激光测距仪使用时需要注意的问题：激光测距仪不能对准人眼直接测量，防止对人体的伤害。同时，振
动仪一般激光测距仪不具防水功能，所以需要注意防水。新的美国里奥波特激光测距仪，由于在美国当
地主要适用于户外爱好者，所以制作之处的优势即是可以防水防雾，配有丛林树木枝叶涂彩。激光器不
具备防摔的功能，所以激光测距仪很容易摔坏发光器。激光测距仪的维护①
经常检查仪器外观及时清除表面的灰尘脏污、油脂、霉斑等。②
清洁目镜、物镜或激光发射窗时应使用柔软的干布。严禁用硬物刻划，以免损坏光学性能。③
本机为光、机、电一体化高仪器，使用中应小心轻放，严禁挤压或从高处跌落，以免损坏仪器。

下面的表格描述了当抱闸工作时各接口和元件的状态。 

● SINAMICS V90 200 V 系列



● SINAMICS V90 400 V 系列 

DO 信号 

您还可以通过设置下列参数将数字量输出信号 MBR 分配至任意的 DO 针脚： 

连接示例（仅用于 V90 200 V 系列） 下图给出了由 SINAMICS V90 200V
伺服驱动输出的电机抱闸信号（Brake）控制抱闸工作时的连接示例。

说明 

1） 隔离的数字输出电源。当使用 DC 24 V 电源时，它可以是控制器的供电电源。

 2） 电机抱闸不仅可以由 SINAMICS V90 伺服驱动输出的抱闸控制信号控制，也可以由外部急停控制。

 3） 不能使用同一个电源给抱闸（DC 24 V）和抱闸控制信号（P24 V）供电。

 4） 按图示安装浪涌吸收器可以抑制因继电器（RY）的接通/关闭操作产生的浪涌电压。当使用二极管
时，需要注意制动器从释放到动作的时间比使用浪涌吸收器稍慢。
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