
实景三维建模 大势智慧欢迎来电 实景建模

产品名称 实景三维建模 大势智慧欢迎来电 实景建模

公司名称 武汉大势智慧科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 湖北省武汉市江夏区光谷大道77号金融港B2栋4
层

联系电话 15071485358 15071485358

产品详情

莫尔条纹在生活中比较常见，实景建模，如两层薄薄的丝绸重叠在一起，即可以看到不规则的莫尔(Mori
e)条纹。基本原理是将两块等间隔排列的直线簇或曲线簇图案重叠起来，以非常小的角度进行相对运动
来形成莫尔条纹。因光线的透射与遮挡而产生不同的明暗带，即莫尔条纹。莫尔条纹随着光栅的左右平
移而发生垂直位移，此时产生的条纹相位信息体现了待测物体表面的深度信息，再通过逆向的解调函数
，实景建模软件，实现深度信息的恢复。这种方法具有精度高、实时性强的优点，但是其对光照较为敏
感，抗干扰能力弱。

三角测距法是一种非接触式的测距方法，以三角测量原理为基础。红外设备以一定的角度向物体投射红
外线，3d实景建模，光遇到物体后发生反射并被CCD（Charge-coupled Device，电荷耦合元件）图像传感
器所检测。随着目标物体的移动，此时获取的反射光线也会产生相应的偏移值。

经过配准后的深度信息仍为空间中散乱无序的点云数据，实景三维建模，仅能展现景物的部分信息。因
此必须对点云数据进行融合处理，以获得更加精细的重建模型。

车载装置上装有雷达和GPS/IMU，雷达可以获取车载装置到扫描点的距离与偏角，这样就可以得到扫描
点在GPS坐标系中的三维坐标，而雷达与GPS都在车载上，两者的相对位置固定，于是又可以将点的GPS
坐标系中的坐标转换为雷达坐标系中的坐标，而雷达坐标系是可以转化为大地坐标系的，这样每个扫描
点在GPS坐标系中的坐标就转换为大地坐标系中的坐标。为了便于处理，再将大地坐标系中的坐标转换
为本地坐标系中的坐标，事实上点云文件中的三维坐标指的是本地坐标系中的坐标。



实景三维建模-大势智慧欢迎来电-实景建模由武汉大势智慧科技有限公司提供。武汉大势智慧科技有限
公司拥有很好的服务与产品，不断地受到新老用户及业内人士的肯定和信任。我们公司是商盟认证会员
，点击页面的商盟客服图标，可以直接与我们客服人员对话，愿我们今后的合作愉快！
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