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产品详情

AGV运输车

搬运机器人

一般而言，AGV搬运小车哪家好，通道宽度设计有以下几个原则：

单向通道宽度：在搬运物料的外边缘两侧各预留100-150mm的宽度。（比如：叉车搬运的搬运托盘后，
宽度的尺寸是1200mm，所以单向通道的宽度至少预留1500mm）。

直角转弯通道宽度，根据车体的长度和宽度确定，一般智能搬运机器人的参数会有相关要求，参考这个
要求即可。

上下料机台对接空间，这个与对接形式和车型导航定位形式相关。

新厂房在设计阶段就已经在考虑导入智能搬运机器人，建议物流通道规划预留双向物流运输通道和人工
行走通道，做到人车分流。这样可以有效的保证物流的效率和物流安全。

AGV运输车

搬运机器人



一般情况可以实现自动上下料对接的方式有如下几种：

辊筒线、皮带线、链条输送机、上下板机等自动输送设备，AGV搬运小车价格，配套选择的智能搬运机
器人的类型为辊筒式、智能抓取式或者叉车式。 

设备上料（一般配备机械手），如果是大型料框的形式可以采用顶升式，如果是小型料箱的模式，可以
采用辊筒式或者背负式。

机床、注塑机、测试工位等单个物料上下料的，可以采用协作式、固定机械臂配合背负式等。

其他情况，需要根据实际需求进行定制化设计。一般来说，机器人的导入会要求按上下料方式进行调整
，设备需要与机器人进行交互。

搬运机器人

小鳌搬运机器人系统主要由机器人本体和末端执行器两部分组成。

机器人本体按功能可以分为两部分，AGV搬运小车，一部分是操作本体结构，AGV搬运小车厂家，它类
似人的手臂和手腕，另一部分为移动型本体结构，主要实现移动功能。

用在工业上的机器人的手一般称为末端执行器，它是机器人直接用于抓取和握紧专具进行操作的部件。
搬运机器人能够运用到各个不同的工业场景靠的就是根据实际工作内容定制化设计机器人末端执行器。

AGV搬运小车厂家-AGV搬运小车-北京固德金山公司由北京固德金山科技发展有限公司提供。北京固德
金山科技发展有限公司为客户提供“固德金山”等业务，公司拥有“GooDAGV,京工”等品牌，专注于
堆垛搬运机械等行业。，在北京市通州区宋庄镇小堡南街137号1层西侧的名声不错。欢迎来电垂询，联
系人：杨先生。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

