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产品详情

自由口通信要点

    应用自由口通信首先要把通信口定义为自由口模式，同时设置相应的通信波特率和上述通信格式。
用户程序通过特殊存储器SMB30（对端口0）、SMB130（对端口1）控制通信口的工作模式。详见下图

    

CPU通信口工作在自由口模式时，通信口就不支持其他通信协议（比如PPI），此通信口不能再与编程软
件Micro/WIN通信。CPU停止时，自由口不能工作，Micro/WIN就可以与CPU通信。

    通信口的工作模式，是可以在运行过程中由用户程序重复定义的。

    如果调试时需要在自由口模式与PPI模式之间切换，可以使用SM0.7的状态决定通信口的模式；而S
M0.7的状态反映的是CPU运行状态开关的位置（在RUN时SM0.7="1"，在STOP时SM0.7="0"）

    自由口通信的核心指令是发送（XMT）和接收（RCV）指令。在自由口通信常用的中断有“接收
指令结束中断”、“发送指令结束中断”，以及通信端口缓冲区接收中断。

    与网络读写指令（NetR/NetW）类似，用户程序不能直接控制通信芯片而必须通过操作系统。用户
程序使用通信数据缓冲区和特殊存储器与操作系统交换相关的信息。

    XMT和RCV指令的数据缓冲区类似，起始字节为需要发送的或接收的字符个数，随后是数据字节
本身。如果接收的消息中包括了起始或结束字符，则它们也算数据字节。

    调用XMT和RCV指令时只需要指定通信口和数据缓冲区的起始字节地址。

    XMT和RCV指令与NetW/NetR指令不同的是，它们与网络上通信对象的“地址”无关，而仅对本地
的通信端口操作。如果网络上有多个设备，消息中必然包含地址信息；这些包含地址信息的消息才是XM
T和RCV指令的处理对象。



    由于S7-200的通信端口是半双工RS-485芯片，XMT指令和RCV指令不能同时有效。

    

机器要求

在过程中直接使用机器人的机会越来越多，使包装机市场发生改变。这不仅是因为需要速度更高的机器
，而且也是不断增加的灵活性要求所致。但是，过去只在“下线”时使用机器人，现在，在主要和次要
包装过程中使用机器人的机会不断增加。因此，包装机制造商面临将
PLC、运动控制和处理任务集成在单个系统中的挑战。

对于这些处理应用，西门子为所有 SIMOTION 平台提供了 SIMOTION Top
Loading（用于处理的标准化软件库）和特殊的 Top Loading 模块。其为经过测试的标准化软件。这可减
少工程费用，避免发生编程错误。可使用其他软件模块在一个控制器或多个分布式控制器上组态和编程
不同运动学的 Top Loading
小区。不必再与外围设备控制结构同步。现在可以实现实时同步以及统一数据存储。由于系统支持按照
IEC 61131-3 的所有功能统一编程，所以无需花费太多时间熟悉机器人控制器编程语言。

 XMT和RCV指令

XMT（发送）指令的使用比较简单。RCV（接收）指令所需要的控制稍多一些。

    RCV指令的基本工作过程为：

    在逻辑条件满足时，启动（一次）RCV指令，进入接收等待状态

    监视通信端口，等待设置的消息起始条件满足，然后进入消息接收状态

    如果满足了设置的消息结束条件，则结束消息，然后退出接收状态

    所以，RCV指令启动后并不一定就接收消息，如果没有让它开始消息接收的条件，就一直处于等待
接收的状态；如果消息始终没有开始或者结束，通信口就一直处于接收状态。这时如果尝试执行XMT指
令，就不会发送任何消息。

    所以确保不同时执行XMT和RCV非常重要，可以使用发送完成中断和接收完成中断功能，在中断
程序中启动另一个指令。

    在《S7-200系统手册》和Micro/WIN在线帮助中关于XMT和RCV指令的使用有一个例子。这个例子
非常经典，强烈建议学习自由口通信时先做通这个例子。例程，见下图

    

字符接收中断

S7-200CPU提供了通信口字符接收中断功能，通信口接收到字符时会产生一个中断，接收到的字符暂存
在特殊存储器SMB2中。通信口Port0和Port1共用SMB2，但两个口的字符接收中断号不同。

每接收到一个字符，就会产生一次中断。对于连续发送消息，需要在中断服务程序中将单个的字符排列
到用户规定的消息保存区域中。实现这个功能可能使用间接寻址比较好。

对于高通信速率来说，字符中断接受方式需要中断程序的执行速度足够快。



一般情况下，使用结束字符作为RCV指令的结束条件比较可靠。如果通信对象的消息帧中以一个不定的
字符（字节）结束（如校验码等），就应当规定消息或字符超时作为结束RCV指令的条件。但是往往通
信对象未必具有严格的协议规定、工作也未必可靠，这就可能造成RCV指令不能正常结束。这种情况下
可以使用字符接收中断功能。信号模块的参数配置1.信号模块的地址分配双击项目树下的“设备组态”
，如下图所示。进入该PLC的设备视图，选中工作区中的CPU，打开工作区右边的“设备概览”区，如
下图所示。在“设备概览”区，可以看到CPU集成的I/O模块和信号模块的字节地址。DI、DO的地址以
字节为单位分配，如果没有用分配给它的某个字节中所有的位，剩余的位也不能再作他用。2.数字量的
参数设置先选中设备视图中的CPU或信号模块，然后选中工作区下面的监视窗口的“属性”选项卡，然
后点击左边的“数字量输入”，可以修改输入滤波器的数值，可以启用上升沿检测等，如下图所示。点
击“I/O地址”，可以修改数字量输入和输出的起始地址，如下图所示。模拟量的参数配置与数字量类似
。
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