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产品详情

伺服电机保养及安全措施

为了保护操作者及机械设备的安全，并且确保能够正确地使用伺服电机，请大家一定在装机之前，详细
阅读本文，学习相关安全预防措施。

一、运送、安装及储存注意事项1)
当取出或放置伺服电机时，不可只拉着线材拖曳电机或只握住旋转轴芯。2) 请勿直接撞击轴芯，例如：
敲击或捶打，雅科贝思伺服电机，此举可能会造成轴芯及附着于轴芯反侧的编码器的损坏。3)
给予轴芯的负载，不论是轴向或是径向，请勿超过规格所规定的范围。4) 伺服电机出轴端结构并非具防
水性，亦不具防油性。因此，请勿使用及安装伺服电机于有水滴、油性液体或过度潮湿的场所和具腐蚀
及性气体的环境。5) 请储存伺服电机于无潮湿、无灰尘及无有害、腐蚀的气、液体的场所。6) 伺服电机
轴芯材质不具防锈能力，出厂时虽已施加油脂做防锈保护，但如果储存时间超过六个月，为确保轴芯免
于锈蚀，请每三个月定期检察轴芯状况并适时补充适当的防锈油脂。7)
请勿储存伺服电机于超出规格规定振动量的场所。8)
请确保伺服电机的储存环境符合说明书上所述的环境规格。9)
由于伺服电机内含精密的编码器，请预备足够的措施，以预防电磁噪声干扰、振动及异常温度变化。

机械手臂集成电机——机械手臂用什么电机

机械手是用直流伺服电机控制。

伺服系统（servo mechanism）是使物体的位置、方位、状态等输出被控量能够跟随输入目标（或给定值
）的任意变化的自动控制系统。伺服主要靠脉冲来定位，基本上可以这样理解，伺服电机接收到1个脉冲



，就会旋转1个脉冲对应的角度，从而实现位移，因为，伺服电机本身具备发出脉冲的功能，所以伺服电
机每旋转一个角度，都会发出对应数量的脉冲，雅科贝思伺服电机原理，这样，和伺服电机接受的脉冲
形成了呼应，或者叫闭环，如此一来，系统就会知道发了多少脉冲给伺服电机，同时又收了多少脉冲回
来，这样，就能够很准确的控制电机的转动，从而实现准确的定位，可以达到0.001mm。直流伺服电机
分为有刷和无刷电机。有刷电机成本低，结构简单，启动转矩大，调速范围宽，控制容易，需要维护，
但维护不方便（换碳刷），产生电磁干扰，对环境有要求。因此它可以用于对成本敏感的普通工业和民
用场合。

喷涂机器人伺服电机的调试方法和步骤

选好控制方式;将PID参数清零;让控制卡上电时默认使能信号关闭;将此状态保存，确保控制卡再次上电时
即为此状态。

在伺服电机上：设置控制方式;设置使能由外部控制;编码器信号输出的齿轮比;设置控制信号与电机转速
的比例关系。一般来说，雅科贝思伺服电机应用，建议使伺服工作中的大设计转速对应9V的控制电压。
比如，山洋是设置1V电压对应的转速，雅科贝思伺服电机应用，出厂值为500，如果你只准备让电机在10
00转以下工作，那么，将这个参数设置为111

雅科贝思伺服电机原理-雅科贝思伺服电机-华瑞高和由北京华瑞高和科技有限公司提供。北京华瑞高和
科技有限公司是从事“伺服电机，伺服驱动器，伺服控制器，行星减速机，耐辐照线缆”的企业，公司
秉承“诚信经营，用心服务”的理念，为您提供更好的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：郭经理。
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