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执行用户程序

在扫描周期的执行阶段，CPU

执行主程序，从*条指令开始并继续执行到后一个指令。

在主程序或中断例程的执行过程中，使用立即 I/O 指令可立即访问输入和输出。

如果在程序中使用子例程，则子例程作为程序的一部分进行存储。主程序、另一个子例程

或中断例程调用子例程时，执行子例程。



从主程序调用时子例程的嵌套深度是 8 级，从中断例程调用时嵌套深度是 4 级。

如果在程序中使用中断，则与中断事件相关的中断例程将作为程序的一部分进行存储。在

正常扫描周期中并不一定执行中断例程，而是当发生中断事件时才执行中断例程（可以是

扫描周期内的任何时间）。

为 14 个实体中的每一个保留局部存储器：

主程序、八个子例程嵌套级别（从主程序启动时）、一个中断例程和四个子例程嵌套级别

（从中断程序启动时）。

局部存储器有一个局部范围，局部存储器仅在相关程序实体内可用，其它程序实体无法访

问。有关局部存储器的详细信息，请参见本章中的局部存储区： L。

下图描述了一个典型的扫描流程，该流程包括局部存储器使用和两个中断事件（一个事件

发生在程序执行阶段，另一个事件发生在扫描周期的通信阶段）。

子例程由下一个较**别调用，并在调用时执行。

没有调用中断例程；发生相关中断事件时才调用中断例程



（定时器存储器）

CPU提供的定时器能够以 1ms、10ms或 100ms

的精度（时基增量）累计时间。定时器有两个变量：

当前值： 该 16位有符号整数可存储定时器计数的时间量。

定时器位：

比较当前值和预设值后，可置位或清除该位。预设值是定时器指令的一部分。

可以使用定时器地址（T +

定时器编号）访问这两个变量。访问定时器位还是当前值取决于所使用的指令：

带位操作数的指令会访问定时器位，而带字操作数的指令则访问当前值。

如下图所示，“常开触点"指令访问的是定时器位，而“移动字"指令访问的是定时器的当

前值。



定时器： T[定时器编号] T24

表格4-8 T存储器的寻址

C（计数器存储器）

CPU 提供三种类型的计数器，对计数器输入上的每一个由低到高的跳变事件进行计数：

一种类型仅向上计数，一种仅向下计数，还有一种可向上和向下计数。

有两个与计数器相关的变量：

当前值： 该 16位有符号整数用于存储累加的计数值。

计数器位：

比较当前值和预设值后，可置位或清除该位。预设值是计数器指令的一部分。

可以使用计数器地址（C +

计数器编号）访问这两个变量。访问计数器位还是当前值取决于所使用的指令：



带位操作数的指令会访问计数器位，而带字操作数的指令则访问当前值。

如下图所示，“常开触点"指令访问的是计数器位，而“移动字"指令访问的是计数器的当

前值。

计数器 C[计数器编号] C24

表格4-9 C存储器的寻址

HC（高速计数器）

高速计数器独立于 CPU的扫描周期对高速事件进行计数。 高速计数器有一个有符号 32位

整数计数值（或当前值）。要访问高速计数器的计数值，您需要利用存储器类型(HC)和

计数器编号高速计数器的地址。

高速计数器的当前值是只读值，仅可作为双字（32 位）来寻址。

表格4-10 HC存储器的寻址

高速计数器 HC[高速计数器编号] HC1

AC（累加器）



累加器是可以像存储器一样使用的读/写器件。

例如，可以使用累加器向子例程传递参数或从子例程返回参数，并可存储计算中使用的中

间值。 CPU提供了四个32位累加器（AC0、AC1、AC2和 AC3）。

可以按位、字节、字或双字访问累加器中的数据。

被访问的数据大小取决于访问累加器时所使用的指令。

如下图所示，当以字节或字的形式访问累加器时，使用的是数值的低 8 位或低 16 位。

当以双字的形式访问累加器时，使用全部 32 位。

表格4-11 AC存储器的寻址

SM（特殊存储器）

SM位提供了在 CPU和用户程序之间传递信息的一种方法。可以使用这些位来选择和控制

CPU的某些特殊功能，例如：

在*个扫描周期接通的位、以固定速率切换的位或显示数学或运算指令状态的位。可以按



位、字节、字或双字访问 SM位：

表格4-12 SM存储器的寻址

 

下面通过步进电机环形分配器的PLC程序来进行说明：（1）工作原理步进电机控制主要

有三个重要参数即转速、转过的角度和转向。由于步进电机的转动是由输入脉冲信号控制

，所以转速是由输入脉冲信号的频率决定，而转过的角度由输入脉冲信号的脉冲个数决定

。转向由环形分配器的输出通过步进电机A、B、C相绕组来控制，环形分配器通过控制各

相绕组通电的相序来控制步电机转向。如图5-47给出了一个双向三相六拍环形分配器的逻

辑电路。电路的输出除决定于复位信号RESET外，还决定于输出端QA、、QC的历史状态

及控制信号－EN使能信号、CON正反转控制信号和输入脉冲信号。其真值表如表5-4所示

。（2）程序设计程序设计采用组合逻辑设计法，由真值表可知：当CON＝0时，输出QA

、、QC的逻辑关系为：当CON＝1时，输出QA、、QC的逻辑关系为：当CON＝0，正转

时步进机A、B、C相线圈的通电相序为：当CON＝1，反转时各相线圈通电相序为：QA

、、QC的状态转换条件为输入脉冲信号上升沿到来，状态由*状态转为后一状态

控制 SIPLUS HCS4x00 加热控制系统的库。该系统用作 PROFINET IO 设备或在

SIMATICS7-300/S7-400 中作为 PROFIBUS DP 从站。



SIPLUS HCS 是敏感工业热问题的智能解决方案，可确保对电阻负载进行**控制。根据要

求，我们提供通过 PROFINET 或 PROFIBUS 实现通信连接的 SIPLUS HCS4200 和

SIPLUSHCS4300 加热控制系统。通过本应用示例，您将获得用于 STEP 7 V5.5 SP4

的“LHcs4x00"模块库，从而控制作为 PROFINET 设备或在S7-300 或 S7-400 中作为

PROFIBUS 从站的 SIPLUS 4200/4300 加热控制系统

优势

本应用示例具备以下优势：

通过模块库将 SIPLUS HCS4x00 直接集成到现有项目中

使用变量表便于控制您的 HCS4x00

配有用于测试的集成库的项目示例

STEP 7 V5.5 SP4 中关于 SIPLUS HCS4x00 加热控制系统的库模块文档和组态



该应用示例介绍如何在 WinCC (TIA Portal) 中组态与 S7-300/400 和 S7-1500控制器交互的消

息和报警。除了单个消息和报警的描述外，详细的分布说明也可帮助用户进行项目组态。

在机器和设备运行期间，必须显示关于 HMI

设备上的运行状态、错误以及各个过程状态的信息。WinCC (TIA Portal) 报警系统可提供

广泛的报警类型，可满足各种使用情况。此应用说明旨在阐释报警系统的好处以及各种报

警类型的差异，帮助用户选择适合自动化任务的报警。

该应用为您提供：

WinCC (TIA Portal) 中不同报警类型概览

WinCC (TIA Portal) 中不同报警类型的详细组态说明
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