
吕梁西门子一级代理商

产品名称 吕梁西门子一级代理商

公司名称 浔之漫智控技术（上海）有限公司

价格 .00/个

规格参数 品牌:西门子
型号:模块
产地:德国

公司地址 上海市松江区广富林路4855弄88号3楼

联系电话 158****1992 158****1992

产品详情

吕梁西门子一级代理商

下面分别介绍各种设计方法。其中，前3种方法的设计依据都是图1所示的顺序控制流程。图中，步1的转
步主令信号X0为连接启动按钮的输入继电器（为简明起见，后述的转步主令信号均省去“输入继电器”
几个字，只提输入信号），X1为原位开关信号，X2、X3、X4分别为步2、3、4的转步主令开关信号。M1
～M5分别为各步的受控辅助继电器。Y1～Y4分别为各步受控的输出继电器。

    一、逐步得电同步失电型步进顺序控制系统设计法

   设计方法是根据“与”、“或”、“非”的基本逻辑关系，设计成串联、并联或串、并联复合的
电路结构。

    1．步进阶梯的设计步进阶梯的结构

    如图2a所示。步1的M1得电条件是受控机械原位开关X1处于压合状态（若受控机械有多个执行
机构，则要求每个执行机构的原位开关均处于压合状态），满足原位条件后按起动按钮X0才能得电。M1
得电后自锁，并为步2提供步进条件信号（M1的常开触点）。步1的执行动作完成时触发的行程开关信号
X2作为步2的转步条件信号。步2的M2的输入满足其步进条件和转步条件后得电自锁，并为步3提供步进
条件信号。按此规律即可实现后续每一工作步辅助继电器的得电和自锁。停止步M5的步进条件信号和转
步条件信号分别为：**后一个工作步M4发出的步进条件信号（M4的常开触点）和该步动作完成时所触发
的转步信号X1。由于M5的得电信号令控制系统失电，所以M5的回路不自锁，而且要将其常闭触点串联
在步1回路的**左端。从步2起后续各个步的回路构成分支回路。一旦M5得电便使整个系统失电。如不用
分支回路的结构，也可采用图3所示的回路。即把M5常闭触点分别串联在每步辅助继电器的回路上。应
该注意的是：无论工作步还是停止步，如果某步的转步主令信号有多个，则应将多个转步主令信号互相
串联。



    2．输出阶梯的设计输出阶梯

    如图2b所示。其设计方法是：（1）在控制流程图中，找出某输出继电器M在哪一步开始得电和
在哪一步开始失电，以此确定其得电信号（步进阶梯中使M开始得电的辅助继电器常开触点）和失电信
号（步进阶梯中使M开始失电的辅助继电器常闭触点）；（2）将得电信号、失电信号和受控输出继电器
线圈串联。如果某个输出继电器在一个工作循环中多次得电失电，则将每次得失电的串联信号互相并联
即可。例如，图1中输出继电器Y1要求在步1和步3得电，在其余步失电。在图2b画其控制回路时，将图1
所示的**次得电信号M1和**次失电信号M2串联，第二次得电信号M4和第二次失电信号串联，然后将二
者并联起来，再与Y1的线圈串联便构成Y1的控制回路。其余依此类推。

    二、逐步得电逐步失电型步进顺序控制系统设计法

    1．步进阶梯设计

    按图1所示的控制流程，采用逐步得电逐步失电型顺序控制系统设计法设计的步进阶梯如图4a所
示，其电路结构与图3的不同点之一是每步的失电由下一步辅助继电器的常闭接点控制；之二是步1回路
必须串联步2至**后工作步4的辅助继电器常闭触点。以防电路工作时，因误操作再次起动而导致控制顺
序错乱。其余的电路结与图3相同。

    2．输出阶梯设计输出阶梯如图4b所示，输出继电器的控制回路根据控制流程直观确定。例如，
输出继电器Y1要求在步1、3得电，则将步1、3的辅助继电器M1、M3的常开触点并联，再与Y1的线圈串
联即可。其余输出继电器的控制回路构成方法与此相同。
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进步充电速度成为电池续航的关键解决方案，快速充电已成为市场竞争。快速充电原理快速充电技术将
成为标配。在电池容量无法敏捷取得突破，用电量又飞速增加的前提下，快速充电技术普及尤为需要。
对快速充电的定义是：30分钟充电进入电池的平均电流大于3A或者30分钟充电电量大于60%。快速充电
体系包括快充标准，快充电源模块适配器，接口E-marker芯片，充电线缆，快充芯片，电池等多个部分
。各部分都必须针对不同标准专门设计，才能实现快充功能，并且保证充电。的四个充电环节1）充电适
配器充电适配器的义务是把220V的市电转换为能够承受的5V电压（如今应各种充电协议。如QC和UPD
（TypeC接口）等的要求，也要求能够送出9V/12V/14.5V甚至2。    还可以提供防护等级为IP65/NE
MA4的设备，移动型面板以其坚固，耐冲击的设计和防护等级IP65，尤其适用于工业应用，它们重量轻
，具有人机工程学设计，因此操作简便，容易，只需一套工程工具，即可胜任所有应用SIMATICWinCC(
TIA博途)是一种工具。通过CSM1277以太网交换机连接多台设备点到点接口，可自由编程的接口模式通
信模块可通过点到点连接进行通信。采用RS232和RS485物理传输介质。在CPU的“自由口(Freeport)”模
式下进行数据传输。采用面向位的用户特定通信协议（例如，ASCII协议、USS或Modbus）。可以连接任
何具有串行接口的终端设备，如驱动、打印机、条码读码。
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