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产品详情

广电演播室后期制播设备真三维虚拟系统

虚拟演播室系统可分为了个部分:跟踪计算虚拟场生成及视频仓成。跟踪计篡摄像机在拍摄过程中有平移
X、纵移Y、高度移Z、水平角、俯仰角、镜头变焦ZOOM,聚焦FOCUS等变化，这些参数的改变会引起所
摄图像视野与视角的改变，为了模拟人物所在的三维环境，计算机根据这些参数不断调整三维视图。而
摄像机跟踪部分的作用正是收取摄像机的位置信息和运动数据，实时地跟踪真实摄像机，以保证前景与
计算机背景“联动”。由于这种“联动”是以高速计算机运算的结果，而这种运算水远需要一一个运 算
时间，所以这种“联动”是有时间差的。只是设计者保证限制这种时间差在-一个人眼不易察觉的范围内
，因此要求前景摄像机只能在一个有限的速率内改变位置参数。目前虛拟演播室的摄像机跟踪系统主要
有摄像机参数图形识别(PattermRecognition)和以传感器为基础的跟踪系统( Sensor-based Camera Tracking
System)两种方式。同时这也是虚拟演播室两大类别的主要区别之处。

(1)摄像机参数图形识别跟踪系统

图形识别( Patterm Recognition)跟踪系统又称网络跟踪系统，作为- - 项图像处理的基本.识别技术,利用已
知特殊图形定位摄像机参数已有十多年的发展历史。摄像机参数图形识别跟踪系统的基本原理是需要- -
个画有特殊网格的蓝色背景幕布(见图8.16)， 它将摄像机所拍摄的画面送到数字视频处理器(DVP)中进行
处理，通过对该画面中网格各具的不同特征和透视关系进行计算，得出有关摄像机的运动参数。在虛拟
演播室发展的初期这项技术应用于虛拟演播室中的摄像参数定位。

首先，由于一套识别跟踪系统贝能同时跟踪并处理一-个方位信号,因而在原理上图形识别跟踪系统就只
能为场景生成系统提供--个机位的参数,从而使场景生成系统只能生成--个主输出画面。如果场景生成系
统有能力生成并合成-一个或一个以上的预监画面，为能跟踪除主输出之外的一个或一个以上的摄像机参
数就相应地增加识别跟踪系统，也就是说，如果想要同时监视4个摄像机的合成画面，除了要有4套背景



生成及合成系统外，还配置4套图形识别跟踪系统。

虛拟演播室发展到现在，对预监机位甚至是双画面特技的要求越来越强烈，而利用图形识别跟踪技术所
能达到效果很难让人满意。另外，由于该技术的核心是套图形识别跟踪系统，--旦图形识别跟踪系统出
现故障就将导致整个系统崩溃而无法播出，所以利用这种技术进行直播是相当危险的。同时，图形识别
跟踪技术产生的系统延时一般也高于传感器跟踪系统，给摄像师的操作和演员的表演都带来了难度。

图形识别跟踪系统通常要在蓝幕上用不同的颜色标注识别图形,因而对虚拟演播室背景灯光的要求也就相
应提高，同时为了能将蓝幕和网格同时用色键器键除，色键器的键阈值就须相应提高并加速，从而使色
键器很难实现如透明体、烟雾，阴影等效果。而阴影作为人手与虚拟场景结合的关键因素，却是虚拟播
室效果真实感的重要标志。

第三，图形识别跟踪系统在所识别的画面中要求至少有一个可识别的图形(如网络)才能定位摄像机参数
，因此当摄像机镜头推上或人手遮挡使画面中没有可识别图形时，图形识别跟踪系统根本不能工作，这
也就是说单纯利用这种系统不能进行人物特写的拍摄。目前的解决方法是求助机械传感系统，也就是要
在镜头上安装机械传感器才能完成特写的拍摄。但其实-一旦安装了镜头传感器，只要再安装云台传感器
就能构成--个标准的传感器跟踪系统，图形识别已毫无意义。

第四，在参数采集精度上图形识别跟踪系统也受很大的限制，摄像机距离蓝幕过远或过近以及摄像机自
身的分辨率都会影响参数精度，特别是当背景被虚焦时，易带来画面的抖动。
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