
三亚市西门子代理商/经销商

产品名称 三亚市西门子代理商/经销商

公司名称 上海励玥自动化设备有限公司

价格 .00/个

规格参数

公司地址 上海市金山区张堰镇花贤路69号1幢A4619室

联系电话  18268618781

产品详情

西门子人机界面启动花屏修理专修，西门子显示屏上电花屏维修：你的触摸屏出现以上故障的时候，我
们的用户常常不知怎么办？有时候病急乱投医，给一些对这类产品不了解不的人士胡乱维修，结果越修
越坏，甚至导致整个触摸屏报废，我们强烈建议当你的触摸屏出现故障的时候，尽量找您的原始设备供
应商处理，如果他们给您的处理建议您不满意，或者所需时间太长，价格太贵，处理效果不满意的话，
可以咨询我们解决西门子触摸屏开机花屏处理型号：1.西门子触摸屏维修：TP070、TP170A、TP177A、T
P170B、TP177Micro、TP177B、TP177B PN/DP、TP270、TP27、TP277、TP37、KTP178、KTP400、KTP6
00、KTP1000、KTP1500等2.西门子键控面板维修： OP3、OP5、OP7、OP15、OP17、OP73micro、OP77
A、OP77B、OP177B、OP170B、OP25、OP27、 OP270、OP277、OP37等3.西门子多功能面板维修：MP
270、MP277、MP277-8KEY、MP277-10KEY、MP277-10TOUCH、MP370-12 TOUCH、MP370-12KEY、
MP370-15TOUCH、MP370-19TOUCH、MP377-12TOUCH、MP377-12KEY、MP377-15TOUCH、MP377-
19TOUCH等4.西门子SMART LINE面板维修：SMART 700、SMART 700IE、SMART 1000、SMART
 1000IEModbus RTU 用户信息 概述 本主题包含可供 Modbus RTU 主站库的用户使用的信息
。大多数用户不需要此信息，且不需要修改 Modbus RTU 主站库的默认操作。重试 如果检测到下
列任一错误，Modbus 主站指令会自动向从站设备重新发送请求：● 在响应*时时间（MBUS_CTRL/M
B_CTRL2 指令中的 Timeout 参数）内没有响应（错误代码 3）。● 响应字符之间的时间*出允许
值（错误代码 3）。● 来自从站的响应中存在奇偶校验错误（错误代码 1）。● 来自从站的响应
中存在 CRC 错误（错误代码 8）。● 返回的功能与请求不符（错误代码 7）。Modbus 主站在
设置 Done 和 Error 输出参数之前重新发送额外两次请求。程序执行 MBUS_CTRL/MB_CTRL2 
之后，可在 Modbus 主站符号表中找到符号mModbusRetries 并更改该值，以此更改重试次数。mMo
dbusRetries 值为 BYTE 类型，范围为 0 到 255 次。字符间*时 如果响应中各字符之间的时间*
出了分配的时间限制，则 Modbus 主站执行中止来自从站设备的响应。默认时间设为 100 毫秒，
允许 Modbus 主站指令通过有线或电话调制解调器用于大部分从站设备。如果 CPU 检测到此错误
，MBUS CTRL/MB_CTRL2 指令会在Error 参数中返回错误代码 3。通信时，字符之间可能需要较
长的时间，这可能是传输介质（例如电话调制解调器）的原因，也可能是因为从站设备本身需要较长的
时间。执行 MBUS_CTRL/MB_CTRL2 之后，可在 Modbus 主站符号表中找到符号 mModbusChar
Timeout，然后更改该值，以此延长该*时时间。mModbusCharTimeout 值是 INT 类型，范围为 1 
到 30000 毫秒。单个位与多个位/字写入功能 一些 Modbus 从站设备不支持试用 Modbus 功能
写入单个离散输出位（Modbus 功能 5）或写入单个保持寄存器（Modbus 功能 6）。相反，这些设
备只支持多位写入（Modbus 功能 15）或多寄存器写入（Modbus 功能 16）。如果从站设备不支持



单个位/字 Modbus 功能，则 MBUS_MSG/MB_MSG2 指令返回错误代码 101。Modbus 主站协议
允许用户强制 MBUS_MSG/MB_MSG2 指令使用多个位/字 Modbus 功能，而不使用单个位/字 Mo
dbus 功能。程序执行 MBUS_CTRL/MB_CTRL2 之后，可在Modbus 主站符号表中找到符号 mMo
dbusForceMulti 然后更改该值，以此强制执行多个位/字指令。将 mModbusForceMulti 设为 TRUE
，以便在写入单个位或寄存器时强制使用多个位/字功能。Modbus 通信概述  Modbus RTU 库功
能 STEP 7-Micro/WIN SMART 包括 Siemens Modbus RTU 库。Modbus RTU 库包括预组
态子例程和中断例程，这些例程能够使与 Modbus RTU 主站和从站设备的通信*为简单。STEP 7-
Micro/WIN SMART 支持主站和从站设备均通过 RS-485（集成端口 0 和可选信号板端口 1）和
 RS-232（可选信号板端口 1）进行 Modbus 通信。Modbus RTU 主站指令可组态 S7-200 SM
ART，使其作为 Modbus RTU 主站设备运行并与一个或多个 Modbus RTU 从站设备通信。您多
可以配置 2 个 Modbus RTU 主站。Modbus RTU 从站指令可用于组态 S7-200 SMART，使
其作为 Modbus RTU 从站设备运行并与 Modbus RTU 主站设备进行通信。在项目树的“指令”
(Instruction) 文件夹中打开“库”(Libraries) 文件夹，访问 Modbus 指令。向程序中加入 Modbus
 指令时，STEP 7-Micro/WIN SMART 会向项目中添加一个或多个相关联的 POU。说明 只可从
主程序或中断例程中调用库函数，但不可同时从这两个程序中调用。说明 对于紧凑型 CPU 型号 
CPU CR20s、CPU CR30s、CPU CR40s 和 CPU CR60s，不连接用于 Modbus RTU 通信的
 RS485 电缆引脚 9。CRs CPU 使用引脚 9 来禁用自由端口模式。使用 Modbus 指令的要求
 Modbus RTU 主站协议 Modbus 主站指令使用以下 CPU 资源：● 执行 MBUS_CTRL/MB_
CTRL2 (页 541) 会初始化 Modbus 主站协议，并使分配的CPU 端口（0 或 1）于 Modbus 
主站通信。当您将 CPU 端口用于 Modbus 通信时，无法再将其用于任何其它用途，包括与 HMI
 的通信。● 对于由 MBUS_CTRL/MB_CTRL2 指令分配的端口，其上所有与自由端口通信相关联
的 SM 位置都会受到 Modbus 主站指令的影响。● Modbus 主站指令使用中断执行某些功能。
用户程序不得禁用这些中断。● Modbus 主站指令程序大小– 3 个子例程和 1 个中断例程– 
1942 个字节的程序空间用于存储两个主站指令和支持例程– Modbus 主站指令的变量需要 286 个
字节的 V 存储器块。您必须使用 STEP 7-Micro/WIN SMART 中的库存储器命令为该块分配起
始地址。该命令位于项目树中“程序块”(Program Block) 节点下的“库”(Library) 节点的快捷存储
器中，或在“文 件”(File) 菜单功能区的“库”(Libraries) 部分。说明 要将 CPU 通信端口从 
Modbus 改回 PPI，以便可与 HMI 设备通信，应将MBUS_CTRL/MB_CTRL2 指令的模式参数设置
为零 (0)。从 2010 年 1 月开始，将逐步淘汰用于面板 PC 677B 的 17" 触摸屏前面板。作
为替换产品，可购买安装兼容的 19" 触摸屏前面板。逐步淘汰用于面板 PC 677B 的 17" 触摸
屏前面板具有前置 USB 和没有前置 USB 的 17" 触摸屏前面板选件6AV7874-0...  具有前置 
USB 的面板 PC 677B 17" 触摸屏6AV7874-1...  没有前置 USB 的面板 PC 677B 17" 触
摸屏将从2010 年 1 月开始逐步淘汰。订货的终止情况将根据订单而定，计划于 2010 年年中或晚
些时候终止。然后，将不会有 17" 到 19" 单元订单的自动转换。具有 17" 显示屏的面板库存样
品 (订货号 6AV7874-0BC20-1AC0) 售完为止。移植建议用户选择 19" 触摸屏前面板替代 17" 
触摸屏前面板。换成 19" 前面板不会有任何问题，因为：具有相同的安装尺寸，相同深度－因此是 
 安装兼容 具有相同的屏幕分辨率－不必根据项目进行调整 没有更换驱动－图像兼容总体能耗保持
不变 (大约比带17" 触摸屏的面板 PC 677B 多 3W)阅读性改进了，尤其是从远距离看，这是因
为 19" 面板的屏幕面积比 17" 面板增加了大约 25%。-->17" 触摸屏面板  19" 触摸屏面维修件
/替换件西门子S7-1500 CPU 有一个显示屏和一些操作按键。通过 CPU 的显示屏，可以在不同菜单
中显示控制和状态信息。使用操作键，可在菜单中导航并进行各种设置。优势CPU 的显示屏具有下列
优点：● 通过纯文本形式的诊断消息缩短停机时间● 通过更改 CPU 和所连接 CM/CP 的接口
设置（例如 IP 地址），可以在工厂调试、维护和停机期间节省时间。无需编程设备。● 由于强制
表的读/写访问以及对表的读/写访问，缩短了停机时间。这样便可通过监视和强制表对用户程序或 CP
U 中各变量的当前值进行监视和更改。● 在现场没有编程设备时，功能设备的图像（备份副本）可
以– 备份到 CPU 的 SIMATIC 存储卡– 由 CPU 的 SIMATIC 存储卡恢复● 对于 F-C
PU：显示 F-CPU 与 F-I/O 的安全模式和 F 参数的状态概览。显示屏访问保护在 CPU 的属
性中，为 STEP 7 中的密码分配参数以进行显示屏操作。这样便可通过本地密码实现本地访问保护
。显示屏的操作温度为提高显示屏的服务寿命，显示屏在*过所允许的工作温度时会自动关闭。当显示屏
再次冷却后，将再次自动打开。显示屏关闭后， LED 将继续显示 CPU 的状态就所有 SIMATIC
 PC 而言，在不能订购之后仍然可以进行维修，但不能购买替换单元。维修可持续到淘汰声明 (2010



 年 1 月 1 日) 之后 5 年，也就是说，少到 2015 年 1 月。可以继续购买替换件，然而
，也许需要返回故障部件。经济有效的操作和监视该系列面板可以有4、6 或 10 个显示屏，键盘或
触摸控制，可以提供一个15 英寸的基本面板触摸屏。每个SIMATIC Basic Panel 都设计采用了IP65
 防护等级，可以理想的用在简单的可视化任务中——甚至是恶劣的环境中。其它优点包括集成了软件
功能，如报告系统、配方管理，以及图形功能。SIMATIC HMI KP300 单色3 英寸精简面板，FSTN
 单色显示屏，按键操作说明经济有效型设备，具有非常小的占用面积，适用于PROFINET 连接的小
型HMI 任务，可以更换背光颜色。应用领域用于复杂度有限的 HMI 任务的面板；用在PROFINET
 网络上；特别适合于在空间有限的条件下直接安装在机器上，可以与SIMATIC S7-1200控制器以及其
它控制器组合使用。该设备可以用一个设备替换面板、文字显示屏以及报警指示灯。优点�     
   HMI 基本功能�        包含文字显示屏和报的组态的经济有效的替代方案�   
     **格的基本面板�        结构紧凑，节省空间。�        可以以32 
种可组态语言应用于全球 （其中 5 种可在线切换）设计和功能KTP300Basic mono 配备了3.6 英
寸的 FSTN 显示屏，可以提供 240x 80像素的解决方案，用于显示复杂度不高的操作屏幕。它带有1
0 个可自由组态的功能键。键盘采用了手机键盘的设计，可以直观**的输入数字和文字。KTP300 Basic
 mono 是适用于小型S7-1200 控制器系统的理想的HMI 组件。它可以使用WinCC Basic V11 进
行组态。KTP300 可以提供250 个变量的 HMI 基本的功能性（报警、趋势曲线、配方）。背光颜
色可以编程（白色、绿色、或红色），并分配给各种报警。因此KP300 还可以用作报警指示灯的替代
产品，而无需另外接线、分配I/O 和编程。SIMATIC HMI KTP1000 彩色10 英寸精简面板，TFT
真彩显示屏，触摸+按键操作设计和功能TP1000 Basic color 配备了 10.4 英寸 TFT 显示屏可以
提供 256 种颜色。640 x 480像素的分辨率可以在合适的尺寸包括颜色表现下显示复杂的操作屏幕
，面板可以用电阻模拟触摸屏操作，还配有8 个自由组态的功能键，它们在执行时可以提供触觉反馈。
KTP1000Basic color 是用于中高等的S7-1200 控制器系统的理想HMI 组件。它可以使用WinCC flexi
ble Compact 或者用于S7-1200 的STEP7 基本工程组态软件的HMI 组态软件进行组态。KTP1000 
可以提供500 个变量的 HMI 基本的功能性（报警、趋势曲线、配方）。我们还可以提供入门级产品
包，除了包括WinCC flexible Compact 组态软件的装置外，用DVD 光盘提供了 SIMATICHMI 
手册汇编，以及一根以太网线。MPI电缆以及一年软件升级服务的证书，而且所有这些都具有相当大的
价格优势。OUC 库指令共用的参数 以下参数是 OUC 库指令共用的参数：● EN：将 EN 输
入设置为 TRUE 以调用指令。必须将 EN 输入设置为 TRUE，直到指令完成（直到 Done 或
 Error 置位）。仅当程序置位 EN 并且调用指令时，CPU 才会*新输出。● Req：Req（请求）
输入用于发起操作。Req 输入位由电平触发。应通过上升沿指令将 Req 输入连接到库指令，以便操
作仅启动一次。指令为 Busy 时程序会忽略 Req 输入。● Active: Active 输入用于连接指令是
创建主动客户端连接 (Active = TRUE) 还是创建被动服务器连接 (Active = FALSE)。在主动连
接中，本地 CPU 启动到远程设备的通信。在被动连接中，本地 CPU 等待远程设备启动通信。对
于开放式用户通信，S7-200 SMART CPU 支持八个主动连接和八个被动连接。将UDP 连接计作被
动连接，因为没有建立主动通信。● Done：当操作完成且没有错误时，OUC 指令置位 Done 输
出。如果指令置位 Done 输出，Busy、Error 和 Status 输出为零。仅当 Done 输出置位时，其
它输出（例如，**到的字节数）才有效。● Busy：Busy 输出指示正在进行操作。通过将 Req 设为
 TRUE 启动操作时，OUC 指令置位 Busy 输出。对于对指令的所有后续调用，Busy 输出保持置
位，直到操作完成。● Error：Error 输出指示操作完成但有错误。如果 OUC 指令置位 Error 输
出，则 Done 和 Busy 输出将设置为 FALSE。如果 OUC 指令置位 Error 输出，则 Status 
输出会指明错误原因。如果 Error 输出置位，所有其它输出均无效。● ConnID：ConnID 编号是
连接的标识符。通过 TCP_CONNECT、ISO_CONNECT 或UDP_CONNECT 创建连接时，会创建 
ConnID。可以为 ConnID 选择 0 到 65534 范围内的任何值。每个连接必须具有的 ConnID。
程序使用 ConnID 后续发送、**和断开操作所需的连接。
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