
讲真的！明电舍MEIDEN伺服电机维修抖动维修推荐单位

产品名称 讲真的！明电舍MEIDEN伺服电机维修抖动维修
推荐单位

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 35.00/台

规格参数 技术好:马达维修
规模大:驱动器维修

公司地址 江苏省常州市武进经济开发区政大路1号力达工
业园4楼

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

  I/O板维修，通讯显示板维修等，伺服电机维修，伺服电机维修，调速器维修，工业电源维修，工业
触摸屏维修，控制器维修，仪器仪表维修，PLC维修，工业显示屏维修，工业触摸屏维修贝加莱工控机
维修，贝加莱工控机电脑维修。。     讲真的！明电舍MEIDEN伺服电机维修抖动维修推荐单位  
德国科比KEB伺服电机维修、德国西门子Siemens伺服电机维修、派克Parker伺服电机维修、美国罗克韦尔
Rockwell伺服电机维修、AB伺服电机维修、汇川伺服电机维修、埃斯顿伺服电机维修、台达DELTA伺服
电机维修、ESTUN埃斯顿、路斯特LUST伺服电机维修、施耐德伺服电机维修、ABB伺服电机维修、Elmo
伺服电机维修、富士FUJI伺服电机维修、英威腾INVT伺服电机维修等

3.查看ABB伺服电机动力电缆和编码器电缆的配线是否正确，有无破损。输入脉冲指令后在高速运转时发
作：操控器输出的脉冲频率过大，修正程序调整脉冲输出的频率；电子齿轮比设置过大；伺服增益设置
太大，测验从头用手动或主动方法调整伺服增益4.维修ABB伺服电机呈现这种伺服整机体系毛病，应在查
看定向操控电路的设置调整、查看定向板、主轴操控印刷电路板调整的一起。

安川伺服驱动器常见故障代码



A.00 数据错误 不能接受异常数据或接受数据 异常A.02 参数破坏 用户常数“和校验”结果异常A.04
用户常数设置错误 设置的“用户常数”超出设定范围A.10 电流过大 功率晶体管电流过大A.30检测异常
电路异常A.31 位置偏差脉冲溢出 位置偏差脉冲超出用户常数“溢出（Cn-1E）”的值 A.40 测量异常
主电路电压异常A.51 速度太高 电机旋转转速超过检测水平A.71 超高负载 大于额定转矩运行数秒-
数十秒A.72 超低负载 超过额定转矩连续运行A.80 值编码器错误 值编码器脉冲数异常A.81
值编码器备份错误 值编码器的三个电源（+5v，电池组内部电容）没电 A.82 值编码器和数字校验错误
结果值编码器内存“sum check”异常A.83 值编码器电池组错误 值编码器电池组电压异常A.84 值数据错误
值编码器数据错误A.85 值编码器超速 值编码器 有电源，速度高 400r/min 以上A.A1 散热片过热
伺服单元散热片过热A.b1 指令输入读取错误 伺服单元 CPU 无法检测到指令输入A.C1 伺服失控
伺服电机（编码器）失控A.C2 检测到编码器相位差 编码器 A、B、C 三相输出异常A.C3 编码器 A 相、B
相 编码器 A 相损坏， B 相断A.C4 编码器 C 断相 编码器 C 断A.F1 电源线缺相 主电源缺相A.F3
瞬时停电错误 在交流电中，停电超过一个循环CPF00 数字操作器通讯错误 – 1 通电 5
秒后无法与伺服单元通讯 CPF01数字操作器通讯错误 -2 5 数据通讯故障A.99 无错误显示
显示正常运行状态

(2)故障原因：命令信号不是对伺服电机信号地的。处理方法：将命令信号地和伺服电机信号地相连当电
机转动时，LED灯闪烁；(1)故障原因：HALL相位错误。处理方法：检查电机相位设定开关(60°/120°)
是否正确。多数无刷电机都是120°相差。(2)故障原因：HALL传感器故障处理方法：当电机转动时检测
HallA。

ALE9，AL10，AL30.AL32，AL37，AL20，AL24，AL25，AL51，AL52，AL8E三菱机器人的伺服系统由伺
服电机和控制器，调速器，伺服电机组成。主要系列有MR-J2S列，MR-J系列、MR-H系列、MR-
C系列；MR-J2系列；MR-J2S系列；MR-E系列；MR-J3系列；MR-ES系列。

讲真的！明电舍MEIDEN伺服电机维修抖动维修推荐单位数控伺服电机/控制模块/电源模块/备品备件等
西门子伺服电机维修，西门子驱动模块维修，西门子功率模块维修，西门子电源模块维修，西门子数控
系统维修，西门子数控面板维修，西门子伺服电机维修，西门子电源维修，西门子S120维修，西门子6SL
3120维修，西门子伺服电机维修西门子伺服马达维修。jhvasfdwedf 
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