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天津毫米波雷达传感器需要多少钱 微波雷达安防传感器FR58L4M32-4020S是飞睿科技推出的高性能5.8G
雷达传感器，模块尺寸40*20mm，该芯片集成了5.8G微波电路、中频放大电路以及信号处理器，集成度
高且生产一致性好，外围搭配低噪声LNA和收发双天线，大大提高了传感器的感应性能。模块可应用于
会议室人体呼吸检测等场景。

雷达模块感应距离远、角度广、无死区、透镜和透镜老化问题不受温度、湿度、气流、灰尘、噪声、亮
暗等影响。广泛应用于智慧照明、智慧安防、智能家电、智慧家居、生命体征等多个领域，可以检测到
人体微动和呼吸信号，实现人体运动和静止状态下的活体侦测、真的的实现存在感应。

天津毫米波雷达传感器需要多少钱 微波雷达安防传感器PIN脚定义

模块预留6个插针孔，PIN距为2.0mm，默认使用VCC、GND、OUT、TX、RX、OUT2六个PIN，其中TX
/RX两个PIN既是芯片的下载口，也可以做串口打印log使用，对于没有上位机的场景，还可以把RX和TX
作为I/O口来调节参数，下表是各PIN脚定义说明：

PIN脚 功能备注 备注

VCC 供电模块 VCC为5V，模拟默认功耗33mA，建议电源驱动能力>=50mA

GND 接地PIN 



OUT 输出信号 默认输出5V高低电平

TX 串口/IO 可用于软件升级、串口或性能参数调节

RX 串口/IO 可用于软件升级、串口或性能参数调节

OUT2 输出信号 默认输出5V高低电平

天津毫米波雷达传感器需要多少钱 微波雷达安防传感器技术参数

参数 小值 典型值 大值 单位 备注

发射频率 5725 5800 5875 MHz 

输出电压 4.5 5 5.5 V 

输出高电平 5 V 

输出低电平 0 V 

工作电流 33 mA 

感应距离 2.5 M 人体存在感应

感应距离 4 M 人体微动感应

延时时间 2 S 具体需求可调

光敏阈值 N/A 可选，默认没贴光敏

波束角 120 ° 跟天线相关

工作温度 -30 85 ℃ 

存储温度 -50 125 ℃ 

天津毫米波雷达传感器需要多少钱 微波雷达安防传感器感应判断逻辑

FR58L4M32-4020S模块会同时对运动物体和呼吸检测进行感应判断，当模块感应到有运动物体存在时，O
UT输出高电平；当模块既感应不到运动物体存在，又感应不到人体呼吸存在时，OUT输出低电平。

雷达安装及探测范围

雷达传感器的感应灵敏度可通过软件灵活配置，实际感应距离可根据需要适当调节。以下是雷达探测探
测数据，如果灵敏度设置的更高，探测范围也会相应变大。

 备注：（以上安装角度和距离数据信息仅供参考，不代表实物的）



1.不同模块不同测试环境或运动目标下，测试结果有一定差异；       

2.金属外壳会对雷达电磁波有屏蔽作用，严重影响感应距离；

3.感应范围存在感应误差，弱感应区会存在一定的感应不确定性；       

4.具体测试环境、条件，可咨询相关技术人员；

雷达是怎么判断事物的动静呢？

雷达发射电磁波，根据目标的运动状态不同，多个脉冲发射下回波信号的相位也是不一样的，因此可通
过相位信息得出目标的运动速度。

雷达的意思就是无线电检测和测距。雷达主要由发射机、发射天线、接收机、接收天线、信号处理器和
显示器(外接)组成。

雷达发射机产生发射机产生，传输到发射天线，将这些电磁能量辐射到大气中，形成雷达电磁波向前传
播。当雷达波在行进过程中遇到物体时，会反弹，被雷达接收天线获得，形成雷达的回波信号。

根据多普勒效应原理（多普勒雷达，是一种利用多普勒效应来探测运动目标的位置和相对运动速度的雷
达。1842年，奥地利物理学家J�C�多普勒发现，当波源和观测者有相对运动时，观测者接收到的频率
和原始频率不同，

这种现象被称为多普勒效应 ），反弹回来的雷达波的频率和振幅会随着遇到的物体的运动而变化。

如果雷达波遇到的物体是固定的，反弹回来的波的频率不会改变。当目标靠近雷达天线时，反射信号频
率会高于发射机频率；相反，当目标远离天线时，反射信号频率会低于发射机频率。这样就可以通过频
率改变数值，

通过信号处理器进行处理，计算目标和雷达的相对运动速度，然后识别目标的位置和形状。

雷达通过发射不同频率和波长的电磁波来判断物体是静态还是动态。其原理是雷达设备的发射机通过天
线把电磁波能量射向空间某一方向，处在该方向上的物体反射碰到的电磁波；雷达天线接收此反射波，

送至接收设备进行处理，提取有关物体的信息，如目标物体至雷达的距离，距离变化率或径向速度、方
位、高度等。

以飞睿科技微波雷达模块为例，它是一个完整的雷达系统，在极小面积上集成了收发天线，并具备低功
耗的特性。它可以感知封闭空间中物体的运动状态，甚至能以高精度对物体间的距离进行测量。

微波感应雷达芯片为核心的适用于室内场景的生命体征监测方案，该方案可以全天时全天候、非接触式
地进行室内场景下的呼吸/心率等生命体征监测，具备实时监测、即时反馈的特性。



除了测得远，该方案更具有高精度与高准确度的优势。除了生命体征监测方案，飞睿科技的雷达产品还
能提供高性能的存在检测解决方案。它可在设置距离内检测人体的存在。

从屏幕与显示器，到照明和安全设备，智能家居以及智能楼宇范围内的设备，均可“判断”人体是否接
近，并触发操作，灵敏度高。

飞睿科技FR58L4M32-7060D(A)微波感应模块，集成高性能32为MCU，性能强大，可做丰富算法，拓展性
强，适合高性能要求的场景。可检测到人体微动和呼吸信号，实现人体运动和静止状态下的检测测、实
现存在感应。

广泛应用于智能医疗、智能家居、智慧照明、智慧安防等多个领域。

相较于传统的人体存在检测技术（如激光）及较新的超声波及被动红外技术，雷达解决方案具备独特优
势。即便用户静立不动，人体存在检测方案也可侦测到呼吸心跳的微动作而做出反应。

凭借此微动检测功能，该方案成为用户与设备间直观交互操作的理想之选。因此，用户无需在传感器前
挥手来让设备做出反应。

径向运动基于多普勒效应（和调频chirp设计的）速度，这也是雷达（相对于其他传感器）擅长的特点之
一，利用多普勒效应（频移）捕捉运动：小到音叉振动、汽车发动机带来的车体振动、

呼吸甚至心跳造成的表皮皮肤的运动，都可以通过合适的雷达利用多普勒效应探测。垂向运动更复杂，
需要做目标跟踪，依据不同时间点的角度位置来判定。

微波雷达感应模块在现今是一个热门的话题，将其智能感应技术进行合理的应用并使其发挥大的价值是
我们必须思考的问题，同时把现阶段产品进行更细节化处理从而让产品更加具有人性化，才能在更大程
度上去满足人们的需求。
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