
移动式抓斗清污机 中恒 HDG

产品名称 移动式抓斗清污机 中恒 HDG

公司名称 宜兴市中恒水工业装备有限公司

价格 35.00/套

规格参数 品牌:中恒
型号:HDG

公司地址 中国 江苏 宜兴市 万石镇大尖村

联系电话 86 0510 87841985/89586051 13901531055

产品详情

品牌 中恒 型号 HDG

一．hgd系列移动式格栅清污机主要结构及工作原理：

hgd系列移动式格栅清污机主要包括四个部分：抓斗装置、滑车、行车导轨及plc全自动控制系统。

抓斗装置包括有抓斗本身、液压装置以及钢丝绳提升装置。

滑车主要包括的部件有：抓斗提升装置以及液压合斗执行机构。它通过安装在滑车上端的减速电机驱动

运行。滑轮直接安装在齿轮箱的输出轴上，此外还有一对自由支撑轮来保证滑车与轨道之间的平行。所

有的电力及控制信号均由安装在导轨内部的电缆提供。

行车导轨的主要作用是：为安装在滑车上的马达以及滑轮提供支撑。导轨一般由十毫米厚的钢板制造，

导轨由空心钢柱来支撑。导轨一般延伸至杂物排放区。

在工作时，滑车沿轨道移至第一个抓污位置，限位感应开关会准确的测量到这个位置，滑车停留在此处

，同时抓斗向下运行。抓斗在下降的过程中，将垃圾向下推到栅条底部，到达底部后，抓斗闭合抓污，

然后向上运行。

当抓斗到达顶部后，滑车沿轨道移至卸渣处，抓斗打开把污物倒至卸渣点。然后滑车和抓斗移至第二个



抓污位置，抓斗抓污位置的多少取决于所有格栅的总宽度。每一个抓污位置都是由轨道上的限位点来决

定的。可选择自动模式或plc模式来控制抓斗的运行。当所有抓污点都被清污处理过以后，滑车返回并停

靠在杂物排放区。

如果因为垃圾太多或其他一些障碍物阻止了抓斗到达格栅底部，检测滑车的钢丝绳是否松弛的装置可使
抓斗停止向下运行，抓斗合拢并向上提升污物，将污物送至卸渣点后再次返回此抓污位置继续清污过程
。

顶部和底部的提升限位取决于主提升轴驱动的旋转臂感应开关单元。除决定抓斗位置和卸渣点位置的限

位开关外，限位感应装置还适合于阻止滑车移至轨道末端。

抓斗液压装置的动力直接由安装在滑车上的电力驱动泵提供。

电控系统可控制滑车按顺序清污。

当抓斗到达格栅底部时，预先设置的限位感应开关使抓斗向下的动作停止，液压泵马达开始起动，同时

，供油阀打开，抓斗闭合。

当抓斗全部打开时，液压泵马达会停止工作并且电控装置控制开始重新运行，安全阀压力设置为12mpa

，直接安装在泵的排压口处。

plc回路中有一定时器，当导管破裂时用以防止油的外泻，同时还安装有压力计和油位观测窗。

二．操作模式：

■手动控制：

当将选择开关设置在“手动”位置时，清污机可在现场通过悬挂式开关盒手动执行，手动开关盒连接于

电控箱的插座上。

控制按钮可分别控制平行运行、上下运行、油缸开闭等控制。

三．产品特点和优点

1.产品特点：

gd系列移动式格栅清污机打破了传统粗格栅的设计，采用了许多新技术。



n其独特的行车导轨设计使其满足各种场地的要求，由于其设计简单，所以不需要任何土建施工改动方面的花

费，也是现系统设备更新换代的理想选择。

n设备主要由载重滑车及抓斗装置组成，一台gd系列移动式格栅清污机可服务于多组格栅，行车导轨上装有限

位感应装置，可使滑车准确停止在每个抓污点处抓污。

n抓斗的独特设计可使抓斗在抓污时与格栅栅条紧密啮合，因而可去除格栅周围毛发状污物及缠绕物。

n由于轨道横跨在取水口处，使格栅平台非常干净。所有控制缆线也延其布置，所以整体外观非常清洁。

n抓斗的提升与下降不需要任何轨道装置，所以减少了因磨擦而引起的能耗损失。

n由于电控水平高（采用了plc控制，含触摸屏）而机械结构极为紧凑，故设备稳定性极高，维修简单，维护

量少。

n污水型抓斗采用背网式结构，这样在拦截许多大型污物时也同时去除了细小悬浮物，可大大降低后续格栅的

工作负荷。

2．产品优点：

由于gd移动式格栅清污机独特的结构及最新的技术，使其具有如下优点：

n适应性强：适应任何复杂水质，能处理多种粗大垃圾，大面积水草，杂物等。

n处理量大：抓斗的容量大，每次能抓起数百公斤各类垃圾。

n作业面积大：一台机能清除数口井垃圾，可处理多种不同杂物。

n抓取深度大：最大能抓到35米深度的垃圾，宽度不限。

n自动化程度高：由plc可变成控制器控制，触摸屏显示，行走、提升机构均在水的上方，

设备稳定可靠，可实现无人操作，全自动运行。

n使用寿命长：无永久浸泡部件，抓斗选不锈钢材质，抓斗上下运动不用导轨，无磨擦、故障少，能耗小。

n工作环境好：垃圾直接放到排污处，无需输送装置。开放式平台，干净整洁。

n土建投资少：能适应各种现场，土建施工要求低，造价低。

n性价比优：一台机可替代数台普通格栅清污机。
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