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产品名称 云南临沧停车库租赁
智能立体车库停车设备制作 横移停车库制作

公司名称 四川莱贝停车设备有限公司

价格 3500.00/台

规格参数 品牌:LAIBEI莱贝
型号:简易升降式
适用:房地产开发商

公司地址 四川省成都市青羊区光华东三路486号中铁西城
写字楼3栋825-826号

联系电话 028-85084362 18190797986

产品详情

四川莱贝停车设备有限公司经营云南临沧停车库租赁 立体车库停车设备制作 横移停车库制作，随着社会
的发展和人们生活水平的快速，机动车保有量加，城市商业区和黄金地带停车困难，容量大密度高的全
自动仓储式车库成为有效的停车解决方案。随着电梯升降术和巷道堆垛术的发展，在大型的全自动仓储
式车库中车辆可以实现、快捷存取动作。如何存取车辆呢?这就需要车辆和台板的换术。全自动仓储式车
库中的车辆交换术分为车台板交换方式和无台板交换方式等二种方式。无台板交接术方式可以分为链板
或皮带转运式、梳齿式台车交接术、夹持式轮胎搬运术、其他搬运术等。其中，有代表性的就是梳齿式
车辆交接术，笔者简称之为梳齿交接术。工作原理所谓梳齿就是多个齿隙的像金属梳子的装置。它也是
一个梳齿式的交换小车，笔者称之为搬运器或机器人。搬运器利用梳齿间隙实现梳齿的交叉换位，从而
实现把平台上的汽车并搬运到搬运器上。这样就实现了汽车从平台到搬运器上的交换。如果要把汽车搬
运到库中，需要通过结合电梯升降术和巷道堆垛术。当搬运器运行到托车架上时，再次利用梳齿间隙错
位交换动作，从而实现汽车从搬运器上交换到拖车架上，这样一个完整的存车动作就完成了。取车动作
，则与之相反。主要有：云南临沧停车库租赁 立体车库停车设备制作 横移停车库制作、简易升降式、升
降横移升降式。该产品具有占地面积少、空间利用率高、安装方便、能耗低、噪音小等特点，适用于各
种场地和建设要求。公司为客户提供立体车库规划计划、施工设计、安装调试、运营培训、术支持、机
械停车设备销售、租赁、回收等多项服务，直至客户满意。 速度计算升降载车板速度V升降车板=V卷筒/
2卷筒线速度V卷筒=ω卷筒�π�D卷筒卷筒角速度ω卷筒=ω卷筒链轮卷筒链轮角速度ω卷筒链轮=V卷
筒链轮/（π�D卷筒链轮）卷筒链轮线速度V卷筒链轮=V电机链轮电机链轮线速度V电机链轮=ω电机�
π�D电机链轮由上综合可知:V升降车板=ω电机�π�D电机链轮�D卷筒/2�D卷筒链轮ω电机=17rpm
D卷筒=217=0.217mD电机链轮=P/sin180°/z=25.4/sin180°/13=106.14=0.106mD卷筒链轮=P/sin180°/z=25.4
/sin180°/19=154.32=0.154mV升降车板=17�π�0.106�0.217/2�0.154=4m/min升降载车板速度为4米/分钟
3.2.力矩计算力的计算（按D型车计算）：额定承载1700kg系数1.15因此更大承载1955kg升降载车板重量71
8kg总共合计为2673kg动滑轮组可使力减半，为1337kg卷筒力F卷筒=M卷筒/r卷筒＝M卷筒链轮/r卷筒卷筒
链轮力矩M卷筒链轮=F链条�D卷筒链轮/2链条力F链条=M电机/r电机链轮因此：卷筒力F卷筒=M电机�
2/D电机链轮�D卷筒链轮/2�2/D卷筒电机许用输出力矩113.19kgf�mD卷筒链轮=0.154mD电机链轮=0.10
6mD卷筒=0.217m卷筒更大力F卷筒=113.19�0.154�2/0.106�0.217=1516kg＞1337kg3.3.平移速度计算横移



载车板平移速度等于横移载车板轮子轮掾线速度V横移车板=V轮子下车架轮子轮掾线速度V轮子=ω轮子
�π�D轮掾轮子角速度ω轮子平移链轮传动比为1:1，所以轮子角速度ω轮子=ω电机由上可知：V下车
架=ω电机�π�D轮掾ω电机=31rpmD轮掾=78=0.078m因此：V下车架=31�π�0.078=7.6m/min横移载
车板平移速度为7.6米/分钟04电机功率验算4.1升降电机功率验算总重：2673Kg电机减速器：0.97链传动：
0.96钢丝绳传动：0.90机械总：η总=0.97×0.96×0.90=0.84升降功率：N=Q×V/102η总=2673×4/(6120×0
.84)=2.08KW所以选择2.2KW电机满足要求。4.2横移电机功率验算横移载荷Q=1953Kg动摩擦系数μ=0.15
传动η=0.9摩擦力P摩=1953×9.8×0.6/2×0.15=861.3N功率N摩=P摩×V/1000η=863.1×7.6/(1000×60×0.9
)=0.12KW故所选电机功率满足要求。05强度计算根设计要求，载车板载荷按1700kgf。前轮载荷按40%，
后轮载荷按60％。根实际情况，车辆直接开进的机架受力情况比车辆倒车开进的机架受力情况，因此，
本报告仅计算车辆直接开进的机架受力情况。考虑车辆轴距2600。 立体车库项目方案论过程方案论过程
主要包括三部分，一是可行性论，二是政策可能性论，三是术可能性论。（一）可行性论1、回收周期2
、率或使用3、4、决策支持通过可能性5、单位员工支持程度6、立体车库建成后的管理可行性7、考虑近
期与长期利益问题（二）政策可能性论1、土地使用2、规划管理3、城市环境4、绿化审批5、审批6、审
批7、周围居民单位意见（三）术可能性1、根场地面积、空间高度及地下设施来设计立体车库方案2、更
大化的设计方案3、尽可能获得更大的存车倍数4、设备可能性论之后还有施工可能性论5、维保可能性论
经过严格论之后，我们将得到更的立体车库方案三、选择更的工程设计与承建商怎样的承建商更？1、承
建商能从用户的角度提供更的方案并通过可行性与可能性论。2、许可齐全，立体车库的承建商获得行业
许可，同时通过ISO9000认。3、承建商信誉。4、就近维保原则。四、筹建立体车库过程中容易出现的几
个误区1、单个车位价格越低越好，应当在考虑资金的前提下争取更大的与存车倍数。2、忽视景观与环
境影响。3、忽视政策可能性。4、缺失统一规划，其实很多单位只需对现有停车政策作出调整，无需租
赁立体车库。 系统输出控制信号包括控制电机工作方向信号，控制电机工作信号，控制电磁铁得、失电
信号，控制灯火报警信号，控制车库照明信号。升降横移式立体车库是一种比照典型的跨学科机电一体
化产品，集机械、电子、术于一体。其间，电子术、术和传感术的合理运用与组合构成了车库的控制系
统。升降横移式立体车库的控制系统是车库系统的主要组成部分，也是车库系统的基地。执行安排是“
四肢”，结构是“躯体”，那么控制系统即是“大脑”。它指挥者车库的每个运作进程，并对系统的情
况进行监控。系统控制原理操作者(人)要通过控制系统沟通的途径(界面)把操作传送给控制系统，经系统
处理后，来结束车库现场的运作。控制系统中主控单元的首要控制方针是车库内的横移电机和升降电机
，控制系统即是使它们在的时间内结束正反转；其次是车库内的各种辅佐设备，如指示灯及其各种设备
等。为了载车板能横移到预定方位以及载车板能上升或下降到方位，选用了行程开关。为了区分载车板
上有无车辆，选用了光电开关。计划中选用上位机来进行对其控制。系统控制方法–手动自动控制系统
设置手动操作面板，通过“车位选择旋钮”手动选择对应车位，通过按下“存”、“取”按钮，结束车
辆的存入和取出操作。本功用可以结束有人看守的控制方式。手动应急操作系统设置手动操作面板，设
置应急操作功用，通过“车位选择旋钮”和“安排选择旋钮”手动选择对应电机，通过按下“应急正转
”、“应急反转”按钮，结束对电机的控制。本功用可以结束设备的调试和修补。自动控制通过工控机
的监控和处理软件结束无人值守。软件功用可以扩展。减速控制电梯设备上升需求平层，下降一直到底
层。装置减速开关，先减速再平层。故每层2个查看点。底部需1个平层开关，2个查看开关。选用光电开
关。载车板两端选用先，再。故两端各2个查看开关，速度比照慢，选用机械限位开关。  
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