
梅州YAMAHA雅马哈机器人报故障维修找固远

产品名称 梅州YAMAHA雅马哈机器人报故障维修找固远

公司名称 东莞市固远机器人维修有限公司

价格 1055.00/元

规格参数 雅马哈:6KG
控制柜:RC90
本体:LS3

公司地址 东莞市南城街道天安数码城C2栋305室

联系电话 13826983149 13592782635

产品详情

    作业中安全用品一览：安全帽、安全挂锁、手套、安全，YAMAHA雅马哈YAMAHA雅马哈机器人
KAREL程序的配置详解关键词:YAMAHA雅马哈,YAMAHA雅马哈,机器人,KAREL,程序,配置,详解,KKAREL
程序支持功能的添加之前都是使用ShiftFWD的方式执行手动执行PC程序，但如果想实现类似于TP程序后
台逻辑一样的功能，则需要使用KAREL程序支持功能。

使用KAREL程序支持功能，需要添加额外的包J971，即KARELUseSprtFCTN这个功能选项包，只有当添加
了，YAMAHA雅马哈YAMAHA雅马哈机器人内部线缆更换（安装部分）关键词:YAMAHA雅马哈,YAMA
HA雅马哈,机器人,内部,线缆,更换,安装,部分,通通过拆解，更换新的线缆，进行安装。

使用工具清单：内六角扳手一套、斜口钳、十字螺丝刀，一字螺丝刀、鱼嘴钳、退针器、尼龙扎带若干
。1、在装线缆之前，先在电缆有标记的位置进行安装和固定，包括一些尼龙保护带，电缆保护套等。2
、从２轴臂侧边电缆，同时引到1轴底座侧。

在３轴外套部分线板上，YAMAHA雅马哈YAMAHA雅马哈发生MOTN-023或者MOTN-063奇异点的解决
方法关键词:YAMAHA雅马哈,YAMAHA雅马哈,发生,,MOTN-023,或者,MO在调试机器人时，如果机器人
处于下图状态（处于J4轴和J6轴同轴），会发生：MOTN-023或者MOTN-063，在此情况下，机器人只能
在关节坐标系下移动。

机器人奇异点位置当机器人J5轴处于0位置，机器人会出现MOTN-023：图2MOT，脉冲编码器数据丢失S
RVO-062解除方法YAMAHA雅马哈机器人故障维修关键词:脉冲,编码器,数据,丢失,SRVO-062,解除,方法如
何消除SRVO-062SRVO062SVAL2BZALalarm为脉冲编码器数据丢失。
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