
嘉兴西门子6RA70直流调速器装置上电报故障维修

产品名称 嘉兴西门子6RA70直流调速器装置上电报故障维
修

公司名称 上海恒税电气维修有限公司

价格 888.00/台

规格参数 西门子:SIEMENS
直流调速器:嘉兴西门子直流调速器维修
上海维修:专业技术 信誉可靠

公司地址 松江区佘山镇工业园吉业路450号4栋303

联系电话 18702125064 18702125064

产品详情

嘉兴西门子6RA70直流调速器装置上电报故障维修，西门子直流调速器故障维修：无输出，开机无显示
，启动无励磁电压，上电跳闸，通电烧可控硅，运行模块炸，速度不可控,主板故障，控制板坏，转速不
正常，开不了机，过流，过压，过热，速度不稳, 电机抖动，低速不稳，高速飞车，电机不转等故障维修
，其他故障快速修复：炸可控硅，无显示，模块炸，开不了机维修，变频器无输出，无电压，变频器冒
烟，变频器异响，变频器报警，通讯不上，带不动负载，电机不转，电机抖动,面板显示’E’面板无显
示，电压输出不平衡，运行几分钟报过流.缺相、过流、过压、欠压、过热、过载、接地,报错，故障报警
：FO29,F011,F026,F001,F002,F006，F008，F012,F052，等等故障报警维修。

主流的伺服驱动器均采用数字信号处理器
（DSP）作为控制核心，可以实现比较复杂的控制算法，实现数字化、网络化和智能化。功率器件普遍
采用以智能功率模块（IPM）为核心设计的驱动电路
,IPM内部集成了驱动电路,同时具有过电压、过电流、过热、欠压等故障检测保护电路,在主回路中还加入
软启动电路,以减小启动过程对驱动器的冲击。功率驱动单元首先通过三相全桥整流电路对输入的三相电
或者市电进行整流，得到相应的直流电。经过整流好的三相电或市电，再通过三相正弦PWM电压型逆变
器变频来驱动三相永磁式同步交流伺服电机。功率驱动单元的整个过程可以简单的说就是AC-DC-
AC的过程。整流单元（AC-DC）主要的拓扑电路是三相全桥不控整流电路。

随着伺服系统的大规模应用，伺服驱动器使用、伺服驱动器调试、伺服驱动器维修都是伺服驱动器在当
今比较重要的技术课题，越来越多工控技术服务商对伺服驱动器进行了技术深层次研究。

伺服驱动器是现代运动控制的重要组成部分，被广泛应用于工业机器人及数控加工中心等自动化设备中
。尤其是应用于控制交流永磁同步电机的伺服驱动器已经成为国内外研究热点。当前交流伺服驱动器设
计中普遍采用基于矢量控制的电流、速度、位置3闭环控制算法。该算法中速度闭环设计合理与否，对于
整个伺服控制系统，特别是速度控制性能的发挥起到关键作用。

https://baike.baidu.com/item/%E6%95%B0%E5%AD%97%E4%BF%A1%E5%8F%B7%E5%A4%84%E7%90%86%E5%99%A8
https://baike.baidu.com/item/%E6%99%BA%E8%83%BD%E5%8A%9F%E7%8E%87%E6%A8%A1%E5%9D%97
https://baike.baidu.com/item/%E9%A9%B1%E5%8A%A8%E7%94%B5%E8%B7%AF
https://baike.baidu.com/item/%E4%BA%A4%E6%B5%81%E4%BC%BA%E6%9C%8D%E7%94%B5%E6%9C%BA
https://baike.baidu.com/item/%E4%B8%8D%E6%8E%A7%E6%95%B4%E6%B5%81%E7%94%B5%E8%B7%AF


 

伺服进给系统的要求

1、调速范围宽

2、定位精度高

3、有足够的传动刚性和高的速度稳定性

4、快速响应，无超调

为了保证生产率和加工质量，除了要求有较高的定位精度外，还要求有良好的快速响应特性，即要求跟
踪指令信号的响应要快，因为数控系统在启动、制动时，要求加、减加速度足够大，缩短进给系统的过
渡过程时间，减小轮廓过渡误差。

5、低速大转矩，过载能力强

一般来说，伺服驱动器具有数分钟甚至半小时内1.5倍以上的过载能力，在短时间内可以过载4～6倍而不
损坏。

6、可靠性高

要求数控机床的进给驱动系统可靠性高、工作稳定性好，具有较强的温度、湿度、振动等环境适应能力
和很强的抗干扰的能力。

对电机的要求

1、从低速到高速电机都能平稳运转，转矩波动要小，尤其在低速如0.1r/min或更低速时，仍有平稳的速
度而无爬行现象。

2、电机应具有大的较长时间的过载能力，以满足低速大转矩的要求。一般直流伺服电机要求在数分钟内
过载4～6倍而不损坏。

3、为了满足快速响应的要求，电机应有较小的转动惯量和大的堵转转矩，并具有尽可能小的时间常数和
启动电压。

4、电机应能承受频繁启、制动和反转。
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