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工业机器人应用面临技术难点

工业机器人应用面临技术难点

  要实现机器人的灵巧运动控制，就要确保机器人运动的性和操作的平稳型。谭建荣
认为，运动性问题，从技术上看就是如何实现工业机器人运动学建模与求解。使机器人运
动具有平稳性，天津工业博览会，就要进行动力学的分析。因为理论上机器人的关节是一
个点，实际上机器人的关节有间隙，运动副间隙引起的冲击与振动会影响机器人工作的平
稳性。

  工业机器人还面临布局多样性的问题。目前来说，工业机器人应用市场占比较多的
行业是汽车（含汽车零部件、整车、汽车电子）、3c电子、金属加工。尤其是3C电子领域
，产品更新换代的速度快，对于柔性要求、精度和速度就相对更高，使用工业机器人时就
必须考虑如何布局设计快速地适应公司的新产品、新工艺。如果出现机器人不能适应产线
调整，2022天津工博会，或者调试机器人耗费时间过长，天津工博会，甚至完全不匹配新
产品的情况，那么引入机器人可能会带来更多成本。归根结底，还是要通过作业流程设计
、运动学动力学设计以及它的性和平衡性的设计，从而让机器人变得更加柔性化，能够适
应不同的产品生产模式。

机器视觉检测原理：

机器视觉检测原理： 机器视觉检测就是用机器代替人眼来做测量和判断。机器视觉检
测是指通过机器视觉产品(即图像摄取装置，天津工博会时间，分CMOS和CCD两种)将被



摄取目标转换成图像信号，传送给的图像处理系统，根据像素分布和亮度、颜色等信息，
转变成数字化信号;图像系统对这些信号进行各种运算来抽取目标的特征，进而根据判别
的结果来控制现场的设备动作。
一个完整的机器视觉系统包括：镜头、相机、照明、图像采集卡和软件工具等。

机器人的控制方式

连续轨迹控制方式（CP）

这种控制方式是对工业机器人末端执行器在作业空间中的位姿进行连续的控制，要求其严
格按照预定的轨迹和速度在一定的精度范围内运动，而且速度可控，轨迹光滑，运动平稳
，以完成作业任务。工业机器人各关节连续、同步地进行相应的运动，其末端执行器即可
形成连续的轨迹。这种控制方式的主要技术指标是工业机器人末端执行器位 姿的轨迹跟
踪精度及平稳性，通常弧焊、喷漆、去毛边和检测作业机器人都采用这种控制方式。

振威工博会(图)-天津工博会时间-
天津工博会由天津振威国际会展集团股份有限公司提供。天津振威国际会展集团股份有限公司是天津
天津市 ,展览会招展的见证者，多年来，公司贯彻执行科学管理、创新发展、诚实守信的方针，满足客户
需求。在振威领导携全体员工热情欢迎各界人士垂询洽谈，共创振威更加美好的未来。
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