
Mobileye EyeQ4 智能前视摄像头

产品名称 Mobileye EyeQ4 智能前视摄像头

公司名称 苏州上善知源汽车电子有限公司

价格 .00/个

规格参数

公司地址 苏州市相城区高铁新城南天成路88号天成信息大
厦601-A123室（注册地址）

联系电话 15962136792 13540865992

产品详情

改车多买了Mobileye EyeQ4 智能前视摄像头，平价转让

Mobileye EyeQ4 摄像头有二个版本：有非视频版本，视频输出版本。

Mobileye EyeQ4 智能前视摄像头介绍：

一：Mobileye六大标准碰撞预警：

1. 前碰撞预警：

在系统开启状态下，车速在0-200km/h时起效，与前方车辆发生碰撞前2.7秒以内发出警报。

2. 行人探测与防撞警示：



在车速为1km/h至50km/h时处于工作状态，当可能与行人发生碰撞时发出警报。

3. 车道偏离预警：

在速度高于55km/h时处于激活状态，当驾驶员无意中偏离车道时发出警报。如果在换道时使用方向灯，

则不发出警报。

4. 车道保持与危险预警：

HMW以秒为单位测量与前方车辆的车距。如果正在接近设定车距，则发出危险警报。

5. 前碰撞警告：

在车速为1km/h至50km/h时处于工作状态，当物体与前保险杆距离小于1.6到2.0米时，系统对于即将发生

的危险发出警报。

6. 智能远光控制：

黑暗的道路上，在附近没有车辆的情况下可对车辆的前大灯进行控制，将其由近光灯自动切换成远光灯

。

二：除具有Mobileye 标准６大标准碰撞预警功能外，Mobileye EyeQ4智能前视摄像头通过CAN 接口，可

以将车辆前方车道上的各种目标相对于本车辆的坐标位置，相对距离，相对速度，相对角速度，目标大

小等实时输出，应用于自动紧急刹车（AEBS）,车道保持（LKA）,自适应巡航（ACC）,盲点探测（BSD

），主动限速等主动安全功能，主要应用于辅助驾驶功能ADAS和自动驾驶 (Auto-



Driving)的研究，以及道路探测方面应用。

Mobileye EyeQ4智能前视摄像头主要能识别并输入以下目标信息：

1.车道线检测

1）4条车道线（含路沿）

2）车道线类型(含双车道线)

3）车道线颜色

4）车道线ID

5）车道线可信度

6）车道线宽度

7）绘制车道线模型的几何参数

8）视野范围内车道线纵向长度

9）Crossing

10）虚线平均线长度及间隙长度



11）车道宽度。

2. 目标（行人、车辆）

1）10个目标信息（行人、车辆）

2）目标ID

3）目标类型(pedestrian、bike、bicycle、car、truck)

4）目标运动分类

5）目标运动状态（移动的、静止的等等）

6）目标横向

7）纵向速度

8）目标相对的横向，纵向距离

9）目标的长度，宽度

10）目标角速度

11）目标的测量状态



12）目标的生命周期

13）目标的存在概率

14）目标的转向灯

15）刹车灯状态

16）目标所在的车道

17）目标的纵向加速度。

3. 交通标识（TSR）

1）红绿灯

2）标识牌信号类型(限速牌等)

3）可靠性

4）两个补充标识及可靠性（ 雨天，下雪等）

5）标识牌相对位置（X、Y、Z）。

4. 刹车状态信号



1）踩下、没踩下

2）前进、倒挡

3）方向盘转向角度

4）INACTIVE

5）左转、右转

6）双闪

7）实际车速

8）车辆横摆角度

9）关、低速、中速、高速、单次。

5. 测距

测量精度是用裸摄像头测试的

1） Mobileye EyeQ4精度是5-10%之间。

 四．Mobileye EyeQ4智能前视摄像头参数



 摄像头像素：彩色 150w；

分辨率：1280*960；

测量距离：>150m；

水平视角：52°；

垂直视角：43.4°；

车道线数量：4；

目标个数：10；

目标纵向速度误差：<0.2m/s；

目标横向速度误差：<0.2m/s；

目标纵向距离误差：< 10m/100m；

横向 C0 误差：<0.1m；

车道线识别长度：>60m；

CAN 通道：2 路；
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